
strucnli ndvod k obsluzeffi
Jak zapnout hlavni vypinad? Uklidovlt robot nedokeze uklidit kouty!

> Pii zakoupeni virobku bude hlavni
vypinad vypnuti. Zapn6te hlavni
vypinad na spodku [k dovdho
robota. VSechny funkce budou
furgovat pouze pii zapnut6m
hlavnim vypinad.

> Protoie iklido\4; robot nemi2e dokonale uklidit izk6
kouty, proslor mezipohovkaml, md bysie i)4o

E Pi qi pnuii a zapnuli hlavniho .
{tuM wprnace s€ vsecnna nasravefl rese lr.

Baierie se samovoln6 vybii!
> Jestliie 0klidovi robol neniv nabiieace, baterie se bude

samovoln6 vybiiet. Proto z tohoto drivod!, pokud je to
moin6, uddujte robot v nabiiebce.

Automatick6 nabijeni neprobihe hladce!
> Wspustilel rezim uklidu, zatimco te uklidovi robot

nabrjen v nabrjeace, vrdtise k automatick6mu nabileni
rych el a piesndji.

T. V ndsedujicich piipadech zvedndte Llklidovi roboi
rukou a deltelel nabijet do nabiiedky.
- Je' nabijeika unristbne ! roh!

Je bater e zcela vybita
Zachytrl se uklidoli robol na piektce
Nemiliel ik dovi robot pieiei prdh dveiido mista,
kde se nachazi nabiieaka

2. Je- i nabijeaka a ukldo,ri roboi '- ruznich misinosiech,
milze automaickd nab tiroboia lrvat d ouho.

3. Zkontrolujle podnrinky.rmis:ani nabie6ky.
(Vz Insta ace nabrjeak!

4. Jemn6 oiiete snimaa p;e{a:ek makkim hadiikem.

f=l K oiestovdni automalickeho parkovani sl skndte I aditko
h}iie nabij€ni, leJl irk ldovi robot do 1 5 m od nabiiedky.

Uklido\4i robot nedokete piejizdCt prah!

> Uk dovi robot dokdde pielEd€t pouze standardni dveini
prahovou lislu o max. \iSce 1 cm.

Co d6lat pii nizk6m sacim Wkonu nebo
vysoke hlucnosti?

Vydistdie i h prachov6 nddoby.
Vyaistdle rotadni kartdd

Uklidov:i robot narezi do pfekezek, jako
napit st6ny, nabytku apod:
> Ukldovi roboi miie pii prdcr nare:et do nohou iid i,

stolu, pohovky atd.
Pi LiklidLr polo:te iidle ra desku slo u

Jsou slyset zvlestni zvuky!
> Po \rypnutihlavniho \ypinade na spodku obratte iklidovi

robot a odstrarite piipadnil cizitdlesa (papir. plastovou f6
apod.)z rotaaniho kartaae nebo vzduchov6ho ventiletoru.

PiiliS dlouhe doba nabijeni!
> PokLrd iklidovi robot nabilite s bateriizahidtou po uklidu,

Chybov6 k6dy a odstraiovani probl6mi

prostory pravideinF a stit I

n: (provazek, hfaaka
uL atd.)uviz o v levem

hnacim koleiku

n: lprovazel, hr.afa
rJJ drd l r r ! t ro I  prEveir ,

" Vypnate hlavrivypinaa ia
spodku a odslfanle clzi
tdleso z ev€ho hnaciho

r

l
r
L

r

L

nE .  o-  :  p-- i  ld; l r  e.e -a ar , ,1,
uJ . r , :7.11 i , raznr[  smerem ie.

laleso z pfav6ho hnaciho

Vypndte h avnivypinaa fa
spodk! a odslraite c zi
laleso z ofav6ho hnaciho

' -.:::" '  PFiirNA AESENi
. Robotcht vysavai . Vypn€le havnivypinaa

l .  nn . -  or  ooh,o- nc.ood" r ;  p." . r : .F
L UU d. .  i . . . rd l t r -bo oborf .  , ,sr \a.  'orna

F nl
. Cizild eso . Vypf6re htavniU,pinaa na

(provt€k. hraaka spodk! a odstfaite cizi
atd ) se zach,'llo ! 16 eso z rotadnii,o kadaae

r f i
LU piekizek.

r t'l_t
L UI

spina atd.)ie na
ok6nklr\iika

. vypn€te h avni vyprnaa
na spodku a mdkkim
hadiikem seliete czi
ta eso 2 okanek piednihoa
,adniho snimade.

" vypndte hlavni Lrypinad
na spodku a m6kkim
hadiikem seliete cizi tdleso
2 okenka viska snirnaae.

IE . Vlo2te prachovou nadobLr
s jasnim "zaklapnuii'n .

. Cizi16 eso

kad.iei.

' vypncle h avni vypinaa
ra spodku a odstmrite
cizit6leso z roilticiho
posiranniho kanea€.m

* Pi slisknuli ilaaitka Staar/Stop nebo !./pnuiihlavniho
vypinade se chybo\^i k6d vyma2e.

@



CiStdni prachov6 nedoby a
filtru

Pii !ryjim'tni

T. Jestli:e se nahromad prachv
prachovd nadob6.

2. Jestli:e ndh e poklesne saci
schopnost.

3. Jest ie se ndh e zvi6ihludnost.

Vylm6te filtf z prachov6
fedoby Jeho zataiefim ve
sm6ru Sipky na obrdzku.

Stiskn6te vyhazovaci tladitko (PUSI-t)
prachove nddoby a vytiihndteji.

Sundejte kryt prachov6 niidoby jeho
zata2enim ve sm6rlriipky na obftiku.

Oist6ni robotick6ho vysavade

> Pied aist6nim

,ednotky.

Protote by mohlo doj h vysypanl
prachu z prachove nadoby, prachovo!
nadobu pied 6istdnim rotaaniho
kartade vyjm6te.

Odstraite vaechny cizi pied m diy, lakc
d o!h6 vasy nebo proviizky navrfut6
na rotaanim kartii6i pofloc i a st ciho
karteae nebo vysavade.

Umist6ni nabiedky

H=. FT\
E:t1 /  L r i  /

@]LIGIL
Postavie nabijeaku na rovni povrch.

Vytfete prach z filiru a
prachove niidoby.
([,4ir:ete te umit vodo!.)

V oiie tlft do prachov6 nddoby
(ljjistdte se, ie rnii:ovi vzor
filftrsm6iuie do i. Ne ze jel
vo:t  obracen6.)

Zaviete kM prachov6
nitdoby a vo:te j ido hlavni
leonorKy

Vyzvedn6te rotaani kad66
z hlavniiednoiky

Odd6 te prachovou
nddobu st sknutim
vyhazovaciho i aaitka
(PUSH).

Po zkontro ovdni zda
nejsou piitomna clzi
t6 esa. stiskn6le hddek,
ktei drzi kryt kadade
abyste ho mohli \,ylmout.

rolainiho kartiiae u hlavniho vypina6e a
pot6 stejnim zpLisobem dr!hou stranu
kartdae.

Umist6ie nabij€ak! taktc.

Po \,ydiit6n i nejprve zasunte strrnu Po vo:eni3 vistupki na hornistrand
vika zailaate druhi konec, dokud s
'k knuiim nezasko6ina mislo.

. " : "

Ve vzcldenosti0.5 m vlevo vpravo a
I m pied by se nemdy vyskytoval
i6dn6 pieka2ky

nsta uite nabijedku v mist6, kde k ni
ukhdo!]7 robot vysavaa bude mit
snadny pi stup.



Robotickli vysavad mrjZete uzaviit do konkr6tniho prostoru s pouZitim reZimu plot (virtuelni
stdna), nebo uklidit ndkolik sekcijednu po druhd pomoci rezimu Htidad (virtuzltni dvefe).

. :

Funkce kontrolky re:imi
- Re: m plotu (virtudin i stdna)i Blkd dervena kontrolka.
- Rdim h ida6e (virtuiiln i dvefe): Btika zetene kontro ka.
- Vypnuto: Kontrolka nesviti.

Nastaveni reZimu
- Kdyko si sknete t adirlko Rdrrn/Zapnuti, zvo i se v ndsleclujcim

sedLr Re:mpot!(vrtu6nistdna) r Re:im hl idade (v dudLtni
dveie) ' VYPnuto

Nastaveni vzdalenosti plotu
- K omezenipiistupu r,obotckdmu vysavaii nastalte vzddlenosi

od VIRTUALN HO HLIDACE ponioci piepinade vzdiitenost

l

I
Cidlo zj S1bldni vzdiilenosl

(3-4m) (2"3m) (1-2m)

A
x Snirnai vrdd enosli vy,tvoii viarud ni

rovno! barieru v nastavene

* Nasta',te piepinad pode po:adovafd vzddlenost potLr.

'  d ldk dee

V RTUALN|HLiDAC
. vyh,oii nev dite nou
ba,6ru kterou

i..  .  robotcl i  vvsavac
.if,_:r;; nernLrie prehoi t

Napi pied kvat nad
naoy,IKefit.
vchodovirn dreirn

1. Pomocitlaiitka Reiinr/Zapn uti zvolte re: rn
(v rtudlni st6na) P ot.

2. Nastavte vzdiilenost potu pomocipiepinaae
vzdaenosti

3. Umistbte VTFTUALNiHL|DAC pied prostor.
kam chcete robotickdmu vysavaaizabren t v
pfislupu.
- Unrisr6te vtRTUALNiHLiDAe lak, aby
snimac vzdelenost mohl q'tvoi t nevid ie nou
ba 6ru, kierou robolickiWsavad nemi]:e
piekroat.

VIRTUALNI HLiDAE vwoii
neviditeln6 dveie, kten/m
f oboticki vysavad nemit:e
projet dokud neni $evajici
pokoj zce a uklizen
VIRTUALNI HLIDAC oievie
nev ditelne dveie az po
skonaeniLjk du pokoie.

Zprisob
instalace

1) Pomocit aditka Bei m/
Zapnutizvote re: rn
(v duii nidveie)H idiini.

2lNastavle vzdeienosi

pieplnaae vzddlefost.

Piepokddeime
aktud ni6as

07:00
-  vd?'o1. e mulaoeFakLuan ioit ftl '-_t^:.:-_

Aby funkce Plenovani lklid a Denniuklid fungovaly sprevn6. je nutn6 nastavii das.
Cas ze nastavit Douze dalkovvm ovladadem
Je- nasiaven Penovani uk d, nemitiete mdnit naslaventcasu.

3)Proloze se vl,,tvoiinevid telna zabrana. aby
robot cki vysava6 nenrohlnajet doVIBTUALNIHO
HLIDACE, doporudule se nstalovat VIRTUALNI
NLIDAC do 30 cm od vndjSich stdn.
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, Nastaveni6asu
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. I Uklid dle 6r6asov6ho rozvrhu
/', ..

i.[qx'
. . . . . .@ G G

/ -1 a \
rms/t  t r inqr l

4 n1 nn
u .ut.! ,-J I

rs]rchCrnnlbirir Zaan6te
:irlrN:li[ur.ir! nastavovat

o - [q:  o
Nastavte

a.*-,
!Y-: .

ri)
'rii[*. [liri-r'lfi.qi lt'J-ri

Piiklad: Aktu.ilni
aas je:07:00
Poiadovan);
zaddtek uklidu:
09:30

a8t:- : dli;-i

U'1 urJ C u'l :U tj, U'1 f u O

Potvdte Nasiavte Dokondete
hod ru . 'Fodi.- . 't ruty . .astdve

ZruS t
nastaveni.

> Roboticki vysavaa mir:e dennd automaticky vysdvat podle 6asov6ho rozvrhu (pouze ve spojeni s nabitedkoLr)

p
.{rdl

a- -)

[ lJ .
r5:rll$rt f*ql Ef'S! it.l d' '=r

Piiklad:AL(uelni
dasle:07:00
Po:adovani
zaaatek Lik du:
09r30

au l8.k l

u '1.

tllt-l
::'il -' " [{:][ "'

.:ql
'" xqx[r"' Daily- f i

i$LrxrirPl.Iiftlrifi Zadn6te
l{rtc."'s*i!ri nastavovat

Nastavte Dokon6ete Zruslt
"minuty". nasiavefi. , nastaveni.

Nastav,te
hod nu .

Polvrdte
"hod nu"

> N4u:ete naprogramovat Llkldovdho robota. aby zaia ukliei ka?di d-an v urditou cjobu (pouze je-li piipolen v
nabile6cel.

@


