


VSe, co pot ebujete znat o automatické seka fze Robomow, je popsano v této p iru fze.
Tyto pokyny jsou poskytnuty jednoduchou formou a uzivatelsky p ijemnym zp $obem.
P iru [ka by m la byt pouzivana pro verze seka [ky:

1. Robomow RL2000

2. Robomow RL555 a Robomow RL855
V tSina pokyn $v této p iru fze je ale pro VSECHNY modely.
N které [asti p iru [ky jsou ur [eny pro specifické modely a specifické konfigurace.

yasti p iru [ky, které se tykaji pouze specifickych model  $

Veskeré informace ozna [ené na okraji “RL2000 Only " jsou pouze pro model RL2000.
Pokud nemate model RL2000, m #ete takto ozna feny oddil vynechat a p ejit k dalSim oddilu.

Veskeré informace ozna [gné na okraji “RL555 RL855 Only ” jsou pouze pro model RL555 nebo RL855.
Pokud nemate model RL555 nebo RL855, m ¥ete takto ozna [eny oddil vynechat a p ejit k dalSim oddilu.

RL855/555 Only.
Non-Base Zone

VesSkeré informace ozna [ené na okraji “RL855/555 Only. Non-Base Zone " jsou bu pro Robomow
RL555/RL855 NEBO pro Robomow RL2000, kdyz je Robomow pouzivan v oblasti travniku, ktera je izena
pomoci obvodového vypina e (nikoli pomoci zakladni stanice).

Pokud pouzivate Robomow RL2000 v z6n izené zakladni stanici, m ¥ete takto ozna [eny oddil vynechat a
p ejit k dalSim oddilu.

7adné ozna-  VeSkeré informace, které nejsou ozna feny Zadnym specialnim symbolem, jsou ur feny pro vSechny modely
fenivievo.  seka [ky Robomow.

Kratké texty, které se tykaji pouze ur  ptych model $

Kratky text vedle symbolu je relevantni pouze pro Robomow RL2000.

Kratky text vedle symbolu je relevantni pouze pro Robomow RL555 nebo RL855.



Uvod

EU Prohlaseni o shod

Vyrobce: F. Robotics Acquisitions Ltd.
Hatzabar St., Industrial Zone
P.O.Box 1412 Pardesiya,
42815 Israel

Vyrobky, které pokryva toto prohlaSeni
Automaticka seka fka na travu, model RL2000, (se z&kladni stanici) pohan né& 24 voltovou baterii
Automaticka seka [ka na travu, model RL855/555, (s obvodovym vypina fem) pohan na 24 voltovou baterii

F. Robotics Acquisitions Ltd.  prohlasuje na svou vyhradni odpov dnost, Ze vySe identifikované vyrobky jsou v souladu
s bezpe mostnimi pozadavky sm rnice EMC a s principialnimi prvky bezpe mostnich cil $sm rnice pro nizkonap 'ova
elektricka za izeni a byly aplikovany nasledujici normy:

-- EMC (elektromagneticka kompatibility)
EN 55014-1:2006 a EN 55014-2:1997 + A1:2001 (Robomow)
EN 55024:98 + A1:2001 + A2:2003 + EN 55022:1998 + A1:2000 + A2:2003 (nabijeci stanice)

-- Bezpe most elektrickych za izeni

BS EN 60335-1:2002 *AMD1 15172, 2002 *AMD?2 15626, 2005 *AMD4 15051,
2004 *AMDS5 15536, 2005 *AMD6 16671, 2007

BS EN 50338: 2006 AMD1 16778, 2006

-- Sm rnice o bezpe mosti strojnich za izeni
Hodnoceni rizik ohledn zdravi a bezpe most podle EN 1050

-- Sm rnice o hlu nosti

Podle BS EN ISO 3744: 1995 a *ISO 11094: 1991. S odkazem na sm rnici ohledn vn jSiho hluku 2000/14/EC:
Upraveno sm rnici 2005/88/EC a tabulkou s opravami 1. ylanek 12: zkuSebni p edpisy dolozky Ill, [ast B,
poloZka 32.

Urove hluku
M ena hladina akustického vykonu: LwA = 76.6 dB
Garantovand hladina akustického vykonu: LwA = 80 dB

-~ EMF
BS EN 50366: 2003 amd1 16426, 2006

Kompetentni organ pro EMC Kompetentni organ pro ost atni sm rnice
QualiTech SGS UNITED KINGDOM LIMITED
30, Hasivim Street Rossmore Business Park
P.O. Box 3083 ELLESMERE PORT
Petah Tikva 49130 CHG65 3EN South Wirral Cheshire
Israel United Kingdom

Technickou dokumentaci ma v drzeni pan Dedy Gur, editel QA.
Adresa: Hatzabar St., Industrial Zone P.O.Box 1412 Pardesiya, 42815 Israel.
Timto prohlasuji, Ze je vySe zmin ny produkt je v souladu s poZzadavky, jak je specifikovano vyse.
Shai Abramson — Senior VP R&D
F. Robotics Acquisitions Ltd.
1. prosince 2009
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Robomow RL555, RL855, RL2000

Tyto produkty vyrabi spole most F. Robotics Acquisitions (Friendly Robotics).
CE - schvéleno.

© Friendly Robotics, 2010-A. V3echna prava vyhrazen —a. Zadna past tohoto dokumentu nesmi byt kopirovana
(v fetn  fotokopii), mnoZena, elektronicky p  evad nanebo p eklddana bez p edchoziho pisemného souhlasu od
spole mosti Friendly Robotics.

Vyrobek, specifikace vyrobku a tento dokument jsou subjektem zm ny bez oznameni. VSechny dalsi obchodni
znamky jsou vlastnictvim jejich individualnich vlas tnik $

Vitejte ve sv t domécich robot $Robomow od spole mosti Friendly Robotics!
D kujeme vadm za zakoupeni tohoto vyrobku. Jsme si jisti, Ze si budete uZivat volny fas, zatimco bude Robomow sekat
vas travnik. Kdyz adn nastavite seka [ku a budete ji spravn pouZzivat, bude tento stroj pracovat bezpe ;m na vaSem

travnik $a poskytne vam posekany travnik, jehoz kvalita bude srovnatelna s tou, kterou nabizeji seka [ky jakéhokoli typu.
Budete ohromeni vzhledem vaSeho travniku a nejlepsi je, Ze to Robomow ud lal pro vas.

D#.EZITE!

Nasledujici stranky obsahuji d  $lezité bezpe ostni a provozni pokyny.

Prosim, p e i te si a dodrzujte veSkeré pokyny uvedené v této p iru fre. Pe fiv si
p e i te arevidujte bezpe [nostni pokyny, varovani a vystrahy obsazené v této

p iru [ce. Pokud sinep e [ete tyto pokyny, varovani a vystrahy a nebudete se jimi
idit, m ¥ete se vystavit rizik $n, kterd mohou mit za nasledek vdzné zran  ni nebo

smrt osob a zvi at nebo poSkozeni osobniho majetku.
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Uvod

Vyznam vystraznych symbol $

Toto jsou symboly, které jsou umist ny na robotu Robomow®; pe fliv sije p e [t te p ed provozovanim robota.

NEBEZPE yi! Ostré rotujici noZe. UdrZujte ruce a nohy v bezpe  mé
vzdalenosti . Mohou zp $obit vazné zran ni. Vystraha — Nedotykejte se
rotujicich noz &

VYSTRAHA! Vyjm te pohonnou jed-
notku, nez budete z jakéhokolid $/odu
zdvihat seka [ku.

1. Bezpe mostni vystrazny symbol — VAROVANI - toto je nebezpe [y nastroj. Bu te opatrnia i te se vedkerymi
bezpe mostnimi pokyny a vystrahami.

2.Pefi tesiprovoznip irufku —P e i te si pokyny pro uzivatele, nez za [nete pouzivat Robomow®
3. Nebezpe pj odmrst nych a odletujicich p edm t $— Nebezpe [i je vystaveno celét lo, bu te opatrni.

4. Udrzujte bezpe my odstup od stroje p i jeho provozu — UdrZujte dalSi osoby a obzvlast d ti, domaci zvi ata a dalSi
osoby mimo prostor, kde se prav pouziva Robomow.

5. Nebezpe jj amputace prst $na rukdch a nohéach - Rotujici n ¥ seka [ky — Nebezpe [i od rotujiciho Zaciho noze.
UdrZujte ruce a nohy v bezpe [né vzdalenosti a nepokousejte se zdvihat Robomow na tomto mist

6. Vyjm te za izeni, které deaktivuje stroj, nez za mete pracovat na seka [te Robomow® nebo nez se ji pokusite
zdvihnout. — Vyjm te pohonnou jednotku, neZz za [nete pracovat na seka [te Robomow® nebo nez se ji pokusite
zdvihnout.

7. Nejezd te na seka [te Robomow®.

Nevyhazujte Robomow® ani jeho  fAsti jako net id ny
komunalni odpad — m | by byt odevzdan samostatn

VAROVANI!

Tento vystrazny symbol naleznete nan  kterych
mistech této p iru [ky. Slouzi k zvyrazn ni d $ezitych
bezpe fmostnich, varovnych a vystraznych informaci.

Prosim v nujte zvlastni pozornostt mto mist $m a
ujist te se, Ze jste zcela porozum lit mto pokyn $m,
nez budete pokra [ovat v dalSi pnnosti.
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Robomow RL555, RL855, RL2000

Bezpe mostni vystrahy a opat eni

Pouziti

1.

10.

11.

12.

13.
14.

15.
16.
17.
18.

19.

20.

21

P el te si pozorn tuto provozni a bezpe ostni p iru [ku a dob e se obeznamte se vSemi ovladacimi prvky a adnym
pouzivanim stroje Robomow® d ive, nez ho za nete pouzivat.

Nikdy nedovolte d tem a osobam, které nejsou dob e obezndmeny st mito pokyny, aby pouzivaly Robomow®.
Nikdy nesekejte, kdyz jsou pobliz lidé, zejména d ti nebo zvi ata.

D $azn se doporu fuje pouzivat volbu D TSKA POJISTKA nebo POJISTKA PROTI KRADEZI ( fty mistny PIN kod), aby stroj
nemohly provozovat d ti a dalSi osoby, které nejsou dob e obeznameny s provozem seka [ky Robomow®.e

Nikdy nenechte pracovat Robomow® ez dohledu .
Operator nebo uzivatel je odpov dny za nehody nebo rizika vzhledem k dalSim lidem nebo jejich majetku.

Nasa te si ochranu o j a pouzivejte rukavice p i instalaci obvodového dratu a kolik $ Pevn p ikolikujte drat k zemi, aby byl drat
dob e uchycen a nemohl p es n ho nikdo klopytnout.

Ujist te se, Ze je obvodovy drat rozmist n a instalovan podle pokyn $

Pravideln kontrolujte prostor, kde Robomow® provadi se [eni a odstra te kameny, ty [e, draty, kosti nebo dalsi objekty. P edm ty,
které se zachyti v nozich, mohou byt odmrSt ny a mohou zp $obit vazna zran ni.

V p ipad abnormalnich vibraci, vypn te seka fku, vyndejte pohonnou jednotku a vizualn zkontrolujte, jestli neni poSkozen n &
nebo jeho okoli. Vym te opot ebeny nebo poskozeny n &, aby bylo zachovano vyvazeni. Pokud vibrace pokra lji, zavolejte na
servisni centrum.

UdrZuijte ruce a nohy mimo dosah Zacich noz $a dalSich pohyblivych dil $

Vzdy vyjm te pohonnou jednotku, kdyZz budete chtit zdvihnout seka [ku nebo provad t jakékoli Upravy. Nedotykejte se noz $
které se zcela nezastavily.

Nikdy se nepokousejte provad t idrzbu nebo se izovat seka fku, pokud je v provozu.

P i programovani termin $(den a [as) pro pravidelny vyjezd myslete na to, abyste nenechali stroj pracovat bez dozoru, pokud vite,
Ze jsou v sousedstvi d ti nebo psi.

Nepouzivejte Robomow® pro jakykoli jiny U [el nez, ke kterému je ur [en.
Neprovozujte Robomow®,spokud jsou jakékoli funkce nebo za izeni poSkozené nebo nefunk mi.
Nikdy nikomu nedovolte, aby jezdil nebo sed | na seka [ze.

Varovani! P i nebezpe ji zasazeni bleskem, odpojte obvodovy drat ze zakladni stanice / obvodového vypina [e a si'ovy adaptér
vyndejte ze si 'bvé zasuvky 230V/120V.

Udrzujte vSechny kryty, ochranna a bezpe mostni za izeni a snima [& na mist . Opravte nebo vym te vSechny poSkozené dily
v [etn bezpe mostnich nalepek. Neprovozujte Robomow®,spokud jsou jakékoli dily opot ebené nebo poSkozené.

Nikdy nezdvihejte ani nep enasejte toto za izeni, pokud je motor v chodu.

. P esun -jak bezpe m p emis ‘bvat robota uvnit pracovni plochy nebo z pracovni plochy:

1. Pizdvihani seka [ky bu te opatrni, je t Zk&! P ed zdvizenim seka [ky vzdy vyjm te baterii ze seka [ky.
2. Prop esun seka [ky z jednoho mista na jiné pouzijte ru mi ovlada p

3. Vpipad pesunu na jinou vySkovou Grove nebo do schod § vyjm te pohonnou jednotku ze sekafky a p esu te seka fku
pomoci drzadla (viz Gvod - 8).

Pouziti ru_miho ovlada e

22.
23.
24,
25.
26.
27.

Sekejte pouze za denniho sv tla nebo za dobrého um Iého osv tleni a neprovozujte seka [ku na vihké trav ;
Neovladejte seka [ku naboso nebo kdyZz mate na nohou otev ené sandaly. VZdy noste pevnou obuv a dlouhé kalhoty;
Pokud pracujete na svahu, udrzujte vzdy stabilni postoj;

Bu te velice opatrni, kdyZ budete idit za izeni sm rem k sob ;

Vzdy zapinejte motor podle pokyn $s nohama v bezpe mé vzdalenosti od noz $

Nesekejte se seka [kou manualn na svazich se sklonem v t§im nez 15 stup $nebo kdyZ nelze udrzovat stabilni postoj;

Udrzba

28.

29.
30.

Vzdy vyjm te pohonnou jednotku ze stroje v nasledujicich p ipadech: P ed odstran nim usazenin / kontrolou / [i§t nim a praci
na stroji Robomow® fnebo p ed vym nou noz $

Vzdy vyjm te pohonnou jednotku ze stroje po narazu do ciziho objektu nebo kdykoli za mne Robomow® abnormaln vibrovat.

P i kontrole nebo Udrzb noZ $pouzivejte pevné rukavice.
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Uvod

31.

32.
33.

34.

35.
36.

Neotevirejte pohonnou jednotku ani s ni nemanipulujte. Elektrolyt, ktery by mohl z jednotky uniknout, je Ziravy a mohl by zp $obit
poskozeni o [i nebo k ¥e.

Z bezpe mostnich d &od $vym te opot ebované nebo poskozené dily;

Pouzivejte pouze originalni vybavu a p isluSenstvi. Neni dovoleno modifikovat p %odni design seka fky Robomow®. Veskeré
modifikace budou provedeny na vase vlastni riziko.

Zajist te, aby byly baterie nabijeny s pouZitim spravné nabije [ky doporu [ené vyrobcem. Nespravné pouZziti m $e mit za nasledek
Uraz elektrickym proudem, p eh &ti nebo unik Ziravé kapaliny z baterie;

Udrzba a servisni prace na automatické seka fre Robomow® by m ly byt provad ny podle pokyn $vyrobce;

P i vkladani pohonné jednotky nebo pojistky do robota se m $e vytvo it jiskra. Z tohoto d &odu je zakdzano provad t takovéto
Ukony v blizkosti ho lavych material $ Kv $i riziku vzniku ohn p i vloZzeni pohonné jednotky nebo pojistky je rovn Z zakazano
pouzivat spreje nebo jakékoli jiné pstici materialy pro St ni elektrickych kontakt $

Konec zivotnosti vyrobku

37.

38.

39.
40.

Robomow a jeho p isluSenstvi by na konci své Zivotnosti m ly byt odevzdany na specializovaném sb rném mist , aby elektricky a
elektronicky odpad neskon il na skladkach odpadu. Toto opat eni podporuje op tovné pouZiti, zpracovani a obnoveni elektrickych
a elektronickych za izeni, chrani a zlepSuje kvalitu Zivotniho prost edi, chrani lidské zdravi a podporuje vyuzivani p irodnich zdroj $
proziravym a racionalnim zp $obem.

Nevyhazujte Robomow ani jakoukoli jeho fast (v[etn nabije [ky, zakladni stanice a obvodového vypina|e) jako netid ny
komundlni odpad — m ly by byt odevzdany na specializovaném sb rném mist .

Zeptejte se vaSeho mistniho distributora/prodejce na sb rné systémy, které jsou k dispozici.

Nelikvidujte pohonnou jednotku (baterii) v ohni a nevyhazujte pouZzité baterie do popelnice. Baterie musi byt odevzdany,
recyklovany a zlikvidovany zp $obem, ktery je Setrny k Zivotnimu prost edi.

Robomow e - Bezpe mostni funkce stroje

D tska pojistka / bezpe ostni pojistka
Tato volba menu nabizi bezpe mostni funkci stroje, ktera brani d tem a dalSim osobam, které nejsou dob e obeznameny s
bezpe mym provozem seka [ky, v pouzivani seka [ky.

Snima pnadzvednuti

Stroj je vybaven snima fem, ktery je umist nv [elni [asti seka [ky. Pokud jsou noze v chodu a dojde k zdvihnuti seka [ky ze zem
rotace nozZ $se automaticky okamzit zastavi (< 1 sekunda).

Snima e narazu na naraznicich

P edni a zadni narazniky jsou vybaveny kontakty, které se aktivuji, kdyZ seka [ka narazi do pevného objektu. Kdyz je snimap
narazniku aktivovan, seka fka okamzit zastavi pohyb noz $a automaticky vycouva sm rem od p ekéazky.

Nouzovy vypina p
Vypina p(tla ptko STOP) je umist n na ru mim ovlada p. Kdyz stiskn te toto tla ftko kdykoli b hem provozu, seka fka se p estane
pohybovat a okamzit zastavi rotaci noz $

Dvoufazova kontrola p  itomnosti operatora

V manuélnim rezimu jsou vyZzadovany nezavislé finnosti dvou prst$ pro zapojeni noz $ seka [ky. Jakmile jsou nozZe seka fky
zapojeny, musi operator drzet tla itko pro se [eni stla [ené, aby noZze pokra pvaly v praci. KdyZz operator uvolni toto tla ptko, musi
znovu zopakovat dvoufazovy proces zapojeni noz $ aby se obnovila jejich prace.

Uzav ené baterie

Baterie, které pohan ji Robomow jsou kompletn uzav ené, coz zajiS 'Uje, Ze z nich nebudou unikat kapaliny bez ohledu na polohu
baterie.

Obvodovy vypina pa obvodovy drat

Robomow nem %e pracovat bez instalovaného obodovaného dratu aktivovaného pomoci zakladni stanice /obvodového vypina fe.
Pokud je spina pobvodu vypnut nebo nefunguje spravn , Robomow p estane pracovat.

Varovani p ed automatickym vyjezdem seka  [ky

Kdyz ma seka [ka v automatickém rezimu naplanovany vyjezd ze zakladni stanice podle harmonogramu, aktivuje se 5 minut p ed
vyjezdem bzu Ak a provozni sv tlo. Toto varovani oznamuje, Ze se ma vyklidit a zkontrolovat prostor, kde bude Robomow sekat.
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Robomow RL555, RL855, RL2000

Jak p istroj pracuje

* Nez zamete provozovat Robomow, je vyZadovana jednorazova i  nstalace Uzkého dratu, ktery musi byt umist n okolo
okraj $travniku a kolem jakychkoli mist, ve kterych je po  hyb seka fky nezadouci.

e Spolu se seka [kou obdrzite malé koliky, které slouzi k p  ipevn ni obvodového dratu k zemi a jeho udrzovani na mist
pod drovni travy. Drat brzy zmizi pod nov vyrostlou travou a stane se neviditelnym.

e Zakladni stanice je umist na na obvodovém dratu amadv  hlavni funkce:
- Generovat slaby signal, ktery bude probihat drd&  tem (velmi nizké nap ti);
- Dobijet baterie seka fky Robomow.

e Po dokon [eni jednorazové instalace dratu okolo travniku v etn instalace zakladni stanice nastavte tydenni progra m a
m ¥ete zapomenout na se [eni po zbytek sezony!

* Robomow vyjede ze zakladni stanice vden a  as, které jsou naplanovany v tydennim programu auto matického se [eni;
seka [ka pose [e travnik a vrati se zp t do zakladni stanice, aby se dobilaa p ipravila na dalSi provoz.

* Kdyz Robomow vyijizdi ze stanice, automaticky se s pusti signal, ktery je p  enaSen prost ednictvim zakladni stanice; tento
signal vytva i virtudlni ze , ktera je viditelna pouze pro robota Robomow. Tato .Z€ “udrzuje seka fku uvnit travniku a
brani ji v pohybu do prostoru, kde nechcete, aby se  ka [ka pracovala.

Dostate fn velké stromy, do kterych

Zakladni stanice generuje signal, ktery m e Robomow narazit, nevyzaduji,
p enasi obvodovy drat. Stanice také souzi aby kolem nich byl instalovan
k nabijeni baterii robota. obvodovy dréat.

Robomow detekuje signal a
m ni sm r pohybu, jak dorazi
k drétu.

Obvodovy drat funguje jako
neviditelna ze , kterou vidi pouze
robot.

Okolo strom  § které jsou vysazeny
pod urovni travniku, a kv tin je nutné
instalovat obvodovy drat.
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Robomow®

Pohonna jednotka

Obvodovy drat
Pouziva se pro vytvo eni virtualni zdi pro vaseho
robota

Koliky
Pouzivaji se pro zajist ni dratu k zemi

Sestavena zakladni stanice

Kryt z&kladni stanice - Pouziva se pro nabijeni
pohonné jednotky a aktivaci obv. dratu.

Zakladna
Pouziva se k nasm rovani robota k nabijecim
kontakt $n

Bo mi kryt nabijeci stanice
Pouziva se, aby Robomow b hem pnnosti
nevyjel na zékladni stanici.

10

11

12

13

14

15

16

Co je v krabicich?

POUZE RLADO

Podp ra kol - Sou [ast zakladni stanice, ktera
se pouziva jako podp ra kol robota, kdyz vjizdi
nebo vyjizdi ze zakladni stanice.

2 Srouby

Pouzivaji se pro p ipevn ni podp ry kol k
zéakladn .

Prodluzovaci § $ra

Nizkonap ‘ovy kabel, délka: 15 metr $

Si‘ovy adaptér (pouze pro pouZiti uvnit budov)

Koliky pro zékladni stanici
Pouzivaji se pro zajist ni zakladni stanice k zemi

Provozni a bezpe fmostni p iru fka

DVD - video pro nastaveni a provoz

Robopravitko
Pouziva se pro nastaveni vzdalenosti
obvodového dratu od okraje travniku

17

18

19

20

21

22

15

16

POUZE RL555/855

Spojky drat $
Pouziva se pro spojovani drat $(jak je zapot ebi).

Z6novy konektor
Pouziva se k p ipojeni dokon [gného obvodového
dratu k obvodovému vypina [i'zakladni stanici.

2 Sroubky
Pouzivaji se pro p ipevn ni krytu zakladni
stanice k zakladn .

Drzak si "ového adaptéru (+ Sroubky a
hmozdinky) Pouziva se pro p ipevn ni si 'ového
adaptéru ke zdi.

Obvodovy vypina p

Sloupek pro obvodovy vypina p

Udrzuje obvodovy vypina pvertikaln k zemi.
Si'ovy adpatér pro obvodovy vypina  p
Pouzivéa se pro provoz obvodového vypina [e.

Baterie jsou mozné jako p isluSenstvi

Si"ovy adaptér
(pro dobijeni robota)
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Nazvy dil $

Robomow®

D 01 A WN P

. Kontaktni koliky nabijeni
. Drzadlo

. Ru ni ovlada p

. Provozni sv tlo

. Pohonné jednotka

. Narazniky se snima p citlivymi na dotek

Panel ru iho ovlada e

00 N OO O b~ WODN PP

. Tla ptko pro ru i zapojeni noze

. Ru ni ovladani rychlosti - rychle/pomalu
. Naviga pni tla ptko

. Tla itko GO (je )

. Sipky pro volbu menu

. Tla itko STOP (zastaveni)

. Tla pitko C (pro zruSeni/mazanti)

. LCD displej

Zakladni stanice

~N o o B~ WON P

. Kryt

. Z&kladna

. Koliky (5 ks)

. Podp ra pro kola robota
. Srouby (2 ks)

. Bo i kryt

. Srouby (2 ks)

Obvodovy vypina p(stanice)

A W N P

. Tla ptko zapinani/vypinani
. Kontrolka napajeni, blikani indikuje akt. systém
. Indikuje p eruseny/p etrzeny dat

. Indikuje Spatné spojeni obvodovych drat $

nebo obvodovy drét, ktery je p iliS dlouhy.
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Planovani

Kapitola 1 Planovani

Nez za jnete instalovat dréat, p e [t te si, prosim, tuto celou kapitolu a
podivejte se na video, kde jsou ukazky instalace. To vam pom e
stanovit, kde je nejlepSi misto pro zakladni stanici pro obvodovy
drat nebo obvodovy vypina p

1.1 Zvoleni mista pro zakladni stanici

Zé&kladni stanice seka fky Robomow je umist na na obvodovém dratu, v

mist , kde za fina a kon p ,okruh® dratu. Zakladni stanice ma dv

zakladni funkce:

e Vytva i slaby signal, ktery prochazi obvodovym dratem (velmi nizké
nap ti) a ktery slouzi jako ,neviditelna ze “, jez vyty luje hranice
pro seka fku Robomow.

«  Nabiji baterie seka [ky.

Po dokon [eni jednorazového nastaveni obvodového dratu a zakladni stanice
se nastavuje tydenni program. Tento program ur fuje, kdy ma Robomow
provad tse feni b hem celé sezény!

Robomow vyjizdi ze stanice v den a [as navrZzeny v programu automatického
se [eni, poseka travnik a vrati se do z&kladni stanice, kde se nabiji baterie.

Nejprve musite rozhodnout kam umistit zakladni stanici...

» Uvnit travniku, podél vn jSiho okraje (interni umist ni).
nebo

»  Mimo travnik (externi umist ni)

1.1.1 Zvazte nasledujici zalezitosti, abyste Uy CZOSLA - lr;tgalrni umist nf
vybrali nejlepsi misto pro zakladni stanici: (Uvnit travniku podel vn  jSiho okraje)
e Pokud ma travnik vice nez jednu zénu, umist te ] o
stanici v nejv t3i zén Zakladni stanice

« Umist te ji tak, aby nebyla viditelna z ulice.
e Preferujte misto ve stinu
To prodlouZzi Zivotnost baterie
¢ Umist te z&kladni stanici na relativn rovnou

Zakladni
zem. z6na
e VZzadném p ipad by nem la byt umist na svahu.
e Umist te zakladni stanici minimaln 1 metr od Zéna A
roh $
« Umist te zakladni stanici mimo sprchové hlavice. Zakladni z6na
Voda nebo dés "by nem ly robotu ubliZit, nicmén
doporu fujeme umist ni mimo rozpraSova &, aby byla
zajist na maximalni ochrana.
. , e . , L MozZnost B - Externi umist ni
1.1.2 Pokud je nutné umistit zakladni stanici mimo prostor (mimo travnik)
travniku
Externi umist ni zakladni stanice umoz uje, Ze bude Zakladn §
zékladni stanice umist na mimo plochu travniku, v stanice

blizkosti jeho okraje.

Zvazte nésleduijici zaleZitosti p i volb nejlepSiho

externiho mista:

e Zvolte misto blizko okraje travniku.

e P echod mezi travnikem a zakladni stanici by m | byt
hladky, bez vyskovych rozdil $

To umozni seka [ze lehce sledovat drat k zakladni
stanici.

¢ Povrch externiho prostoru by m | byt tvrdy (nap iklad
chodnik, nebo pevna zem). Nem | by nan m byt pisek
nebo kameny.

Tato opat eni zabra uji, aby nemohla kole [ka robota
prokluzovat a aby nedoSlo k uviznuti robota.
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Robomow RL555, RL855, RL2000

1.1.3 Zvoleni mista pro si 'ovy adaptér

e Zakladni stanice by m la byt dostate jm  blizko (15 m/50
stop) od nast nné elektrické zasuvky (120V / 230V).
Napéajeci jednotka (neni ur [ena pro venkovni instalaci)
bude p ipojena do této zasuvky.

e Nizkonap 'ovy kabel o délce 15 metr $(50 stop) se

Vnit ni si "ovy adaptér
p ipevn nykest n

Maximaln
15m
(50 stop)

p ipojuje k napajeci jednotce. Délka nizkonap 'ového Bb(; ﬂi tl):ris;f
kabelu NESMI byt zm n na. uvnit  travniku

e Zvolte spravné misto pro napajeci jednotku (si ‘ovy
adaptér):

Si "ovy adaptér je vhodny pouze pro pouZiti uvnit budov. Zvolte
kryté, suché a dob e v trané misto. Adaptér nesmi byt
vystaven p imému slune mimu sv tlu ani desti.

Prodluzovaci

§ $ra o délce
15m

Pouze pro pouZiti

uvnit budov

1.2 Planovani umist ni obvodového dratu

Obvodovy drat funguje jako ,neviditelna ze “ pro robota, vytva i
hranice zdn travniku a m $e byt instalovan kolem specifickych
oblasti, kde je pohyb robota nezadouci.

Obvodovy drat p idrzuji u zem malé koliky, které jste obdrZeli spolu
se seka [kou. Brzy po instalovani se stane drat neviditelnym diky
rostouci trav , kterd ho p ekryje.

KdyZz Robomow za [in& pracovat, zapne signdl, ktery probiha
obvodovym dratem. Tento signdl udrZuje robota uvnit pracovni zény
a znemoz uje seka [ze dostat se do zon, které jsou ozna feny timto
dratem.

1.2.1 Je vas travnik jedna souvisla oblast?

Pokud jsou plochy travniku souvislé, Robomow
automaticky pose [e vSechny zony, které byly vymezeny
obvodovym dratem.

1.2.2 Je vas travnik rozd len do vice z6n?

Pokud je travnik rozd len plotem nebo chodnikem nebo

jinymi objekty, m ¥e byt nutné rozd lit travnik na vice min 1m ’
z6n. Dal$i zény m $ete vytvo it pomoci nasledujicich (3 stopy) Obvodovy
metod: vypina p

M Eete pouzit jeden obvodovy vypina pnebo jednu
zakladni stanici : Spojte vSechny zény
dohromady do jednoho dlouhého okruhu
obvodového dratu. Obvodovy drat m e byt dlouhy
az 500 metr $(1650 stop) v jednom okruhu.

nebo

M Fete pouzit jak zakladni stanici tak zakladn i
obvodovy vypina p P ipojte jednu nebo vice zén k z6na
zakladni stanici. Krom toho p ipojte dalsi zény k
obvodovému vypina i, ktery je k dispozici jako
p isluSenstvi pro model RL2000.
Obvodovy vypina pje mozné p esunovat z jedné Zéna A
z6ny do druhé.
Robomow musi byt bu dovezen nebo p enesen  \iayimaini délka dratu p  ipojeného k

do spravné zoény. zakladni stanici v jednom obvodu
je 500 m (1650 stop)

Zakladni
stanice

Zakladni
stanice

Zbéna B

Zatimco obrazek
ukazuje dva
odd lené draty,
m lybybytt sn
vedle sebe.
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Planovani

1.2.3 Bude Robomow projizd

mohl pohybovat mezi dv

t zkymi pr $§ezdy, aby se
ma spojenymi zonami?

Uzké pr $ezdy jsou [sti travniku, které propojuji dv v i zony. Si ka
t chto pasu musi byt nastavena nasledujicim zp $obem.

Pokud je pr $ezd ...

ohrani [eny zdi (plotem, budovou atd.) a
jeho §i ka je vice nez 2,0 m (6,6 stop)
NEBO

je okraj pr $ezdu otev eny a jeho Si ka je
v t8inez 1,7 m (5,6 stopy)

ohrani [eny zdi (plotem, budovou atd.) a
jeho §i ka je mezi1,5a2,0 m (4,9 - 6,6°)
NEBO

je okraj pr $ezdu otev eny a jeho Si ka je
mezi1,1-1,7m (3,6 - 5,6

ohrani [eny zdi (plotem, budovou atd.) a
jeho 8i ka je mensi nez 1,5 (4,9 stop)
NEBO

je okraj pr $ezdu otev eny a jeho §i ka je
mensi nez 1,1 m (3,6 stop)

Nastaveni:

Normalni nastaveni, jelikoz
Robomow m $e navigovat mezi
oblastmi p i se [eni.”

(OdkaZzte se na odstavec 2.1.2).

Nastavte tzv. ,uzky pr §ezd".
Robomow projede pr $ezdem,
ale nebude p es n j projizd t,
kdyz bude sekat jednotlivé [asti
travniku, mezi nimiz je pr $ezd.
(OdkaZzte se na odstavec 2.2.2).

Pr $ezd je p ilis tzky.

Vytvo te 2 odd lené zény.

Dostate jn  Siroky pr $ezd. Robomow m %e efektivn
navigovat mezi dv.ma oblastmi, kdyZ se [e travnik.

My chceme, aby Robomow projel tzkym pr §ezdem, aby se

mohl pohybovat mezi zénami.

Ale nechceme, aby pr §ezdem projizd |, kdyz seka kazdou z

t chto zo6n.

Podivejte se do kapitoly 2, instalace zakladni stanice

a obvodového dratu.

Poznamka : Uzké pr $ezdy vyzaduji specialni
nastaveni vstupnich bod $ aby Robomow za fal
sekat v p ilehlych oblastech (podivejte se do
kapitoly 7, nastaveni seka [ky Robomow a pouziti

pokro plych funkci).

1.2.4 Stoji p ise feniseka |re v cest
Sk $)

(Umist ni ,obvodovych ostr

n jaké p ekazky?

« P ekazky, jako nap iklad kv tinové zahony, jezirka, nebo malé
stromky mohou byt p ed seka [kou chran ny pomoci tzv.

,obvodovych ostr ¥k $

Obvodové ostr $/ky jsou vyty fené oblasti travniku, kde neni

Zadouci pohyb seka fky

e Vertikalni p ek&zky, které jsou relativn pevné a které jsou vyssi
nez 15 cm (6 palc 9, jako jsou stromy, sloupy elektrického nebo

telefonniho vedeni, NEMUSEJI byt ohrani feny. Robomow se oto [,
kdyz narazi do takovéto p ekazky.

Nicmén pro jemn jSi a tiSSi provoz, m $ete preferovat vytvo eni
obvodovych ostr &k $okolo pevnych objekt $v pracovnim prostoru.

e Pokud jsou oblasti s p ekazkami ve skupin , m ly by byt vyty feny
pomoci jednoho spojitého obvodového ostr $/ku.

Zakladn i
z6na

Zakladni
stanice

Zakladn i
zéna

Uzky pr $ezd. Robomow projede skrze
pr $§ezd, ale nebude p esn jprojizd t, kdyz
bude sekat jednotlivé  [asti travniku.
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Instalace zakladni stanice a obvodového dratu

Kapitola 2 Instalace zakladni stanice a obvodového dratu

Doporu feni p ed pouZzitim:
B hem instalace obvodového dratu, budete zasunovat koliky do zem .

Aby to bylo jednodussi, doporu jujeme p ed instalaci kolik $posekat
trdvnik a pokropit ho vodou.

Kigldolik&o KKorhitiooanéé

P iprava klagst

Potvr te, Ze jsou vSechny dily pot ebné k instalaci v dosahu (odkaZzte se

na kapitolu s ndzvem ,Co je v krabicich?*, v Gvodni [asti této p iru [ky).

Krom toho budete pot ebovat nasledujici nastroje: Maly Motfipladnyidovy
k iZoayiredikovak

2.1 Instalace obvodového dratu
NeZ budete instalovat obvodovy drat, m li byste naplanovat, kam
chcete umistit drat a zakladni stanici

Umist ni obvodového dratu pro interni polohu zakladni stanice se lisi
od umist ni dratu pro externi polohu zakladni stanice.

2.1.1 Po ate i bod: Obvodovy drat v mist  , kde bude
instalovana zakladni stanice.

. Umist te z&kladni stanici podle vaseho planu, p i emz
zajist te, aby bo i kryt sm oval sm rem dovnit travniku.
Vytahn te z plastového obalu zénovy konektor a drét , ktery je k
n mu p ipojeny.

NEVYNDAVEJTE civku s dratem z obalu. Obal z
um |é hmoty slouZzi jako zasobnik pro drat.

¢ Pokud je zakladni stanice instalovana intern (uvnit travnik 9.

E P ikolikujte za [atek dratu k zemi na mist , kde ma byt Obvodovy drét - neodstra  ujte obal z
umist na zakladni stanice. um_ e hmoty

E Vytahn te 30 cm (12 palc § dratu a nechte ho voln na
mist , kde ma byt instalovana zakladni stanice. Nec(hltze“foucm
Pozd ji na konci instalace bude tato [Ast uzavirat okruh po pate iho
obvodového dratu. mista

E Zam te pokladat drat proti sm ru hodinovych ru [ fek.

E Dale vytahuijte drat z obalu a pokladeijte ho voln na zem, ) )
jak budete prochazet podél okraje travniku. Za mptrit?’sar‘wtqpor'ﬂadat

hodinovych ru p fek

Kapitola 2 - 1
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e Pokud je zékladni stanice instalovana extern (vn travnik §.

E

mp

P ikolikujte za [atek dratu k zemi na mist , ve vzdalenosti 1
metr (3,3 stopy) od travniku.

Vytahn te 40 cm (16 palc 9 dratu a nechte ho voln na
mist , kde mé byt instalovana zakladni stanice. To

umoz uje pozd |Si Gpravy zakladni stanice.

Zam te pokladat drat proti sm ru hodinovych ru i jek v externi
[asti travniku, kde bude zakladni stanice.

e Pokra Jujte v pokladani dratu minimaln 30 cm (12 palc §
sm rem od travniku.

e Vytvo te Gzky pr $ezd, 20 cm (8 palc § Siroky ve sm ru k
travniku, nez bude drat 30 cm (12 palc § uvnit travniku.

Pokra fujte ve vytahovani dratu z obalu a pokladejte ho
voln na zem, jak budete prochazet podél okraje travniku.

Pokra pujte miniméaln 30 cm (12%)
sm rem od travniku.

Vytdhn te 40 cm (16%) dratu z civky v
po [ate mim bodu pro pozd  jSi Gpravy.

Po [ate i bod - 1 m
(3,3“) od okraje travniku

Vytvo te Uzky

pr $ezd, 20 cm (8
palc 9 Siroky ve

sm ru k travniku,
nez bude drat 30

cm (12 palc $§ uvnit
travniku.

Pokra fujte v
pokladani dratu,
podél okraje
travniku s pomoci
Robopravitka.
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2.1.2 Pokladani obvodového dratu

Drat se zaji$ 'Uje k zemi pomoci kolik $ které jste obdrZeli spolu se
seka [kou. Instalujte koliky v rozich a po kazdych n kolika metrech.
V tomto Gvodnim stadiu nastavte minimalni po fet koliku. Pozd ji po
otestovani umist ni dratu, doplnite dalSi koliky.

Pokra fujte v pokladani dratu podle vaseho planu.

Postupn vysunujte ze zasobniku drat a nechte ho lezet, jak se
budete pohybovat po okraji travniku proti sm ru hodinovych

ru p fek.

Poté co odvinete drat, ale p edtim, nez budete instalovat koliky,
pouzijte robopravitko, abyste ur fli vzdalenost dratu od okraje a

p ekazek.

Pokud je prostor vn  travniku Vzdéalenost okraje od dratu

bez p ekazek.
nize nez travnik Kratka vzdalenost
(NEBO p iblizn ve stejné vysce). (30cm /12 palc $
(nap iklad je zde chodnik nebo
kv tinovy zahon)

s p ekazkami
nebo je ve v t3i vySce nez travnik
(nap iklad ze plot atd.)

Dlouhé vzdalenost
(45cm /18 palc §

2.2 Zvlastni p ipady umist ni obvodového dratu

2.2.1 Obvodovy ostr  $vek

Pokra fujte v odvijeni dratu, p i emz se pohybujte od okraje k p ekazce.
Pouzijte ,kratkou vzdalenost” pro p ikolikovani obvodového dratu kolem
p ekazky, jak je ukazano na obrazku (ve sm ru hodinovych ru p [gk).

Poloha obvodového
dratu

Obvodovy drat

Prostor kolem obvodového dratu -
stejnd urove abez p ekazek

Kratka vzdalenost

Prostor kolem obvodového dratu - je
zde ze jako p ekazka

Dlouha vzdalenost

Obvodovy vypina p

Minimalni vzdalenost mezi ostr ~ $vky 1m (3 stopy).
Sm rvytvd eni ostr $/ku: Jinak vyty e prostor jako jeden ostr  $vek.

ve sm ru hodinovych ru p pek.
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Vystraha! Polozeni dratu proti sm ru hodinovych ru p [ek by
zp %obilo, Ze Robomow narazi do p ekazky.

« Dokon fete vymezeni hranic ostr ¥ku a vra 'te se k mistu,
kde jste opustili okraj travniku.

« Draty vedouci k ostr $/ky by m ly byt rovnob zn vedle
sebe am ly by se dotykat.

ALE NEP EK IZUJTE JE!

¢ P ikolikujte oba draty, jak ten vedouci k ostr $ku, tak
ten jdouci od ostr &ku, pomoci stejného koliku.

Robomow nerozezn4 tyto dva draty.

Bude kolem nich sekat, jako by neexistovaly.

Robomow rozpozné pouze jeden drét tvo ici bariéru okolo obvodového
ostr &ku a nevstoupi do této oblasti.

Pokud jsou p ekazky, které maji byt chran ny ve skupin (tedy blizko
u sebe), vyty [ie prostor jako jediny ostr $7ek.

Pokud jsou p ekézky blizko okraje, vy a te je z oblasti vymezené pro
se [eni.

2.2.2 Uzké pr $ezdy
Uzky pr $ezd je [sti travniku, kterd propojuje dv v tSi zony.
Robomow dokazZe sledovat tyto draty, kdyz p ejizdi mezi z6nami, ale
neprojizdi timto pr §ezdem, kdyz se [e jednotlivé [Asti.

¢ Umist te dva draty rovnob Zn vedle sebe podél pr $ezdu
tak, aby byla vzdalenost mezi nimi 20 cm (8 palc 9, tato
vzdalenosti je ozna [ena na robopravitku.

Pokud je vzdalenost mezi draty mensi nez 20 cm, musi byt oblast
rozd lenanadv samostatné zény.

Pokud drét lezi v blizkosti zdi nebo
plotu, udrzujte vzdalenost 65 cm
(25") mezi dratem a zdi.

Vzdalenost 20 cm (8“) mezi
draty. Tato vzdalenost je
obzvlast d dezitd v mist |, kde
Robomow vjizdi do pr §ezdu.

Zakladni zéna

Zakladni zéna

Zakladni zéna

kapitola 2 - 4



Instalace zakladni stanice a obvodového dratu

2.2.3 Jezirko, bazén nebo tekouci voda na okraji tr ~ avniku

NEBO:
travnik vyse neZz 70 cm (2 stopy) nad okolim.
Minimal
¢ Instalujte obvodovy drat minimaln 1,2 m (4 stopy) od vody 1|’r2“ma(2)
nebo jamy.
e M%ete ud lat pl $ek nebo jinou bariéru mezi travnikem a
vodou, aby ji mohl Robomow bezpe jm  detekovat.
E Bariéra by m la byt minimaln 15 cm (6 palc § vysoka. To
bude za jakychkoli okolnosti blokovat Robomow, aby nemohl
p ejet p es obvodovy drat a spadnout do vody.
E Pokud takovéato bariéra existuje, m ¥ete obvodovy drat
instalovat v normalni vzdalenosti 30 centimetr $okolo
ostr &ku nebo 45 centimetr $od okraje travniku.
2.2.4 Svahy
Umist ni dratu na svahu Minimaln
45 cm (15%)
¢ Pokud je svah prudsi nez 15 cm na jeden metr (0,5 stopy
na 3,3 stopy) neinstalujte na n m obvodovy drat.
E Nicmén pokud je zde bariéra (nap iklad plot , ze nebo
p irodni plot), kterd m %e chranit seka [ku p ed sjetim
dol § obvodovy drat m %e byt instalovan i na takovychto
svazich.
Travniky se svahem 1 metr (3,3 stopy)
¢ Robomow m ¥e sekat mista, ktera maji sklon nizsi nez
27% (zhruba 27 cm na 1 metr / 0,9 stopy na 3 stopy). 27 em
*  Tip: Pokud se Robomow naklani od zem , p i zdolavani (0,9)

Sklon max. 27%

svahovitého terénu, je pro n j svah p ili§ prudky. (159

Vyjm te takovyto prostor, z prostoru, kde ma Robomow
provad t se [eni

2.3 P ipevn ni obvodového dratu k zemi

« Neni nezbytné zahrabat obvodovy drat, a [koli to je mozné
ud lat az hloubky 10 cm (4 palce).

« P izatloukani kolik $do jeho kone mé hloubky zajist te,
aby kolik pevn drzel drat.

VAROVANI!
Chra tesio [!
Chra te siruce!

P i zatloukani kolik $pouzivejte adnou ochranuo [ a
navlékn te si vhodné pracovni rukavice. Tvrda nebo
vysuSend zem m %e zp $obit, ze se p i zatloukani kolik
p elomi.

KdyZ pokropite travnik vodou, zasunovani / zatloukani
kolik $do zem bude jednodussi a bezpe m jsi.
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2.4

e Koliky instalujte ve vzdalenostech, které udrzi drat pod travou a
kdy nebude hrozit, Ze p es drat n kdo klopytne.

e Obvodovy drat i koliky budou zanedlouho neviditelné, jelikoz je
zakryje nov vzrostla trava.

¢ Pokud je zapot ebi dalSi drat, aby bylo mozné dokon fit instalaci,
p ipojte ho pomoci vodot snych spojek, které jste obdrzeli spolu
se seka [kou. (Odkazte se na odstavec 10.7 - spojovani
obvodovych drat $

! D #LEZITE !

Pouzivejte pouze spojky, které jste obdrzeli se seka kou.

Ani sto fené draty ani Sroubova svorka, které jsou izolované pomoci
izola i pasky, nezajis 'Uji dostate mé spojeni.

P &ini vihkost by zp $obila, Ze by takovéto vodi e zkorodovaly, coz
m ¥e pozd ji vést k p eruSeni obvodu.

Navrat k zakladni stanici — dokon  [eni
instalace obvodového dratu

Jakmile bude okruh obvodového dratu dokon fen a p ikolikovan k
zemi, dokon pite instalaci tak, Ze p ipojite po [ate i a koncovy
obvodovy drat k desce zakladni stanice.

¢ Vezm te do ruky oba konce obvodového dratu: po [ate i [ast
dratu ma na konci p ipojen zénovy konektor.

e Zkra te konec dratu, na kterém neni konektor, aby byly oba
konce stejn dlouhé. Odstra te kousky dratu, pokud p e mivaji a
odizolujte 5 mm (0,2 palce) na konci dratu.

¢ P ikolikujte oba konce obvodového dratu k zemi s pouzitim
jednoho koliku a ponechte dostate mou délku dratu volnou.

Zato [ie do sebe volné [Asti.

* Navlékn te sto [ené konce drat $do st edniho otvoru v zakladni
stanici.

* Vlozte konec dratu bez konektoru do volného otvoru konektoru.
Pouzijte maly plochy Sroubovak, pro utazeni a zajist ni dratu v
konektoru.
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2.5 Montéaz zakladni stanice
2.5.1 PoloZeni a upevn ni si "ového kabelu

Bezpe most

Zabra tezran ni!

Si'ovy kabel by m | byt vzdy bezpe [ p ipevn nk zemi!
Musi byt instalovan tak, aby p  es n j nemohl nikdo klopytnout.
Si'ovy kabel by m | byt instalovan POUZE nam  kké povrchy.
Pokud nem %e byt bezpe ln p ipevn n, je nutné zajistit, aby
NEBYL polozen na tvrdy povrch (nap . chodnik, vjezd).

Montaz zakladni stanice

Kryt

Zakladna

5 kolik $
2 Srouby
Bo i
kryt
2 Srouby
Podp ra pro

kole fka robota

e« P ipevn nibo miho krytu k zakladn

Zarovnejte t i otvory v bo jim krytu s t emi vystupky v zakladn .
Zatla jte bo mi kryt pevn dol $k zakladn , dokud nezacvakne na
svém mist . Zakladna

Bo mi kryt
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P ipevn ni podp r kol k zakladn

Zarovnejte podp ru kola robota se zakladni stanici. P itla [ie
zakladnu dol § dokud nezacvakne na svém mist .

Nato fie zakladnu s podp rou a vloZte Sroub do otvoru v podp e
pro kola robota. Stejny postup opakujte na druhé stran .

Utahn te lehce Srouby pomoci k izového Sroubovaku.

P ipojeni krytu zakladni stanice k zakladn

Zarovnejte dv uchytky na spodni [asti krytu s jim odpovidajicimi
otvory v spodni p edni [asti zakladny.

Zatla jte Gchytky opatrn do otvor $

Sou fasn p ipojte konektory obvodového dratu a prodluzovaciho
si 'ového kabelu do desky zakladni stanice.

Oto fte krytem sm rem k zékladn

Ov te, Ze kabel jdouci od si 'bvého adaptéru zapadl do drazky v
zékladn

P iSroubujte horni [ast krytu po obou stranach k zakladn .
Pouzijte dva Srouby, které byly sou [asti dodavky.
Utahn te lehce Srouby pomoci k izového Sroubovaku.

Pe piv , polozte prodluzovaci § %u k si 'bvému adaptéru.
Zam te u zakladni stanice a drat ve te k hlavnimu si 'obvému
adaptéru.

Kryt

Prvni Sroubek ze
dvou

Zakladna

kapitola 2 - 8



Instalace zakladni stanice a obvodového dratu

2.6 Umist ni zékladni stanice
P i umis "ovani zakladni stanice na obv. drat pouzijte robopr  avitko.
Vn jSi prostor okolo travniku - stejna

2.6.1 Pokud je zakladni stanice umist  na na travniku drove abezp ekazek
— interni umist  ni

e Aby bylo umist ni z&kladni stanice na obvodovém drétu p esné,
pouZzijte robopravitko.

Kratka vzdalenost na
E Pokud je vn jSi prostor okolo travniku bez p ekazek robopravitku

nebo kdyZ je ve stejné relativni vySce jako obvodovy
drat O pouzijte krat3i vzdalenost na robopravitku

(30cm/12 palc § Bo i krytsm  uje

dovnit travniku

E Pokud jsou okolo travniku bariéry (budova nebo plot

atd.) nebo kdyz je v jiné relativni vySce neZ obvodovy Vi &1 prostor okolo travniku - je zde
drat O pouzijte del3i vzdalenost na robopravitku ze nebojinap ekazka
(45cm/18 palc §

¢ Umist te zakladni stanici u okraje travniku tak, aby bo i kryt
sm oval sm rem dovnit travniku.

Bo i kryt
sm uje dovnit  Dlouh4 vzdalenost
travniku na robo pravitku

Zakladni stanice je
umist na s posunem

2.6.2 Pokud je zékladni stanice umist  na mimo travnik doprava od drétu
— externi umist ni 45 cm (18) —
, , ; . ; . dlouh& vzdalenost
¢ Umist te zakladni stanici tak, aby vzdalenost mezi na robopravitku

podp rou kol robota a obvodovym dratem uvnit travniku
byla 45 cm (18 palc 9. To je nejdelSi vzdalenost na
robopravitku.

¢ Umist te zakladni stanici s posunem 10-20 cm (4-8
palc § sm rem doprava.
Oba draty jsou velice blizko, coz mé vliv na sniméni, které
provad ji snima e drat $robota. Proto by m la byt stanice
posunuta.
P esny posun bude pozd ji upraven p i finalnim testovani
instalace.

¢ Doporu fuje se umistit zakladni stanici minimaln
30 centimetr $(12 palc § p ed koncem externiho
pr $ezdu.

To umoz uje seka fre jednodussi p istup k zakladni stanici.

¢ Odstra te z pr §ezdu vesSkeré p ekazky. Ov te, ze je
pr §ezd rovny a hladky bez vyskovych rozdil $a ze je
povrch pevny.
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e Vytvo te ,Uzky pr §ezd" pomoci drat $vedouci od extern umist né
zékladni stanice k travniku a zp t

Po [ate mi (odchozi) a koncova (p ichozi) fast obvodového dratu
bude tvo it tento pr §ezd.

2.7 Testovani umist ni zakladni stanice

2.8

¢ P ipevn te zakladni stanici na misto: PouZijte kladivko a zatlu fie 5
kolik $ Zam te tim, Ze zatlu fete fAste m pouze 2 zadni koliky.

Pozd ji, poté, co otestujete umist ni, m $e byt zapot ebi upravit polohu
zéakladni stanice. Po otestovani polohy zakladni stanice m $ete zatlouci
vSech 5 kolik $zcela do zem .

e Test je stejny pro interni i externi umist ni zakladni stanice:

E P ipojte konektor prodiuZovaci 3 %y (nizkonap ‘ovy kabel
dlouhy 15m) do konektoru si 'bvého adaptéru (obr. naho e).

E Zapojte si 'bvy adaptér do b Zné doméaci zasuvky s 120/230 V
st idavého nap ti.

I D #LEZITE ! Si'bvy adaptér je vhodny pouze pro pouZiti uvnit budov.
M [ by byt p ipevn nke st n na krytém, suchém a dob e v traném
mist . NEM L by byt vystaven p imému slune mimu sv tlu ani desti.

Pouze pro pouziti
Blikajici zelena kontrolka napajeni indikuje, Ze systém funguje spravn . uvnit  budov

Na ovladacim panelu jsou dalsi kontrolky: kontrolka nabijeni a kontrolka
signalizujici rozpojeny/p eruseny obvodovy drat.
Zéakladni stanice ma funkci automatického vypnuti, coz eliminuje
nutnost vypinat stanici po kazdém pouziti. Zakladni stanice se vypne,
kdyz seka [ka dojede do stanice na konci pnnosti.

Nastaveni v zon bez zakladni stanice

Obvodovy vypina pMUSI byt
namontovan vertikdln __, aby z $stal
odolny proti vod

Zbna bez zakladni stanice je travnik nebo oblast travniku,

ktera neni p ipojena k zakladni stanici. Pouze pro pouZiti
uvnit budov

V't chto oblastech by m | byt instalovan obvodovy
vypina p Obvodovy vypina pse dodava pro verze
RL555/RL855 a jako volitelné p isluSenstvi pro verzi
RL2000.

Zbéna A

Pokud je zapot ebi, m #ete obvodovy vypina p
jednoduse p emistit do jiné zény. Draty vedouc i od travniku k
obvodovému vypina [ jsou

t sn vedle sebe a dotykaji se

kapitola 2 - 10
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2.8.1 Volba umist ni obvodového vypina [
KdyzZ se budete rozhodovat kam umistit obvodovy vypinah m li byste
zvazit nasledujici zalezitosti:
¢ Obvodovy vypina pby m | byt instalovan mimo obvod zény bez
zéakladni stanice.
e Zvolte misto, které je jednodusSe dostupné.
¢ Preferujte suché a kryté misto.

¢ Obvodovy vypina pmusi byt instalovan ve vertikalni poloze.

Vertikalni poloha obvodového vypina [e zajis 'Uje, Ze z $tane odolnym
proti vod .

« Obvodovy vypina pje dodan se si 'bvym adaptérem, ktery musi
byt instalovan uvnit budov. Zvolte misto, které je v blizkosti
elektrické zasuvky.

2.9 Umist ni obvodového vypina |e

« Konektor obvodového vypina [ se jednoduSe p ipev uje a
odmontovava. To umoz uje rychlé p emist ni z jedné zény na
jinou.

* M $ete pouzit delSi sloupek, ktery se p ipoji k zadni fasti
obvodového vypina [, aby bylo mozné sloupek jednoduse
zasunout a vytdhnout ze zem .

* Obvodovy vypina pm $ete namontovat na svislou podkladovou
plochu, jako je ze nebo zabradli. Pouzijte t i malé vystupky na
zadni stran  Kkrytu vypina [e.

2.10Instalace obvodového dratu

Instalace obvodového dratu je tém  stejna pro zénu se zakladni
stanici jako pro zénu bez stanice.

P esto jsou jisté specialni pokyny pro p ipojeni
obvodového vypina [& k obvodovému dratu.
. . , , Zénovy konektor
V mist instalace obvodového vypina e.
¢ P ikolikujte/p ipevn te po f[ate mi [ast
obvodového dratu v blizkosti obvodového
vypina [e.
» Polozte obvodovy drat od obvodového
vypina [ sm rem k travniku.

Pamatujte si, Ze musite nechat ur fitou [ast

dratu na za [atku volnou, aby bylo mozné Sm 1 pokladani dratu
pozd ji ukon it okruh. (proti sm  ru hodinovych
ru [i [ek)

. Zam te pokladat drat proti sm ru hodinovych

ru p fek.
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2.11 Dokon [eni a testovani instalace

Jakmile je okruh obvodového dratu dokon [en a drat je
p ikolikovan k zemi, dokon [ite instalaci tak, Ze p ipojite Dokon [eni okruhu obvodového
konec a za [atek obvodového dratu k obvodovému vypina |i. dratu u obvodového vypina  fe

¢ Na konci okruhu obvodového dratu mate nyni dva draty :
jeden, kterym za [iné okruh, a druhy, kterym okruh kon p.
Polozte tyto dva draty tak, aby sm ovaly k obvodovému
vypina p a p ikolikujte je k zemi tak, ze pouZijete jeden kolik
pro oba draty.

2.12 V mist instalace obvodového vypina |[e:

e Zkra te konec dratu, na kterém neni konektor, aby byly
oba konce stejn dlouhé a zato [ie draty do sebe.

¢ Odizolujte 5 mm (0,2 palce) na konci dratu, ktery neni
p ipojen k zdnovému konektoru.

* Vlozte tento konec dratu do volného otvoru konektoru a
utdhn te drat Sroubkem.

e Zastr fie z6novy konektor do obvodového vypina e (viz
obrazek).

« Vezm te do ruky obvodovy vypina pa zma [kn te dv dchytky na
stran , PmZ ho uvolnite ze zadniho krytu.

e Zapojte zastr [ku kabelu od si 'bvého adaptéru do desky
obvodového vypina [e. Znovu p ipevn te p edni [ast vypina [e k
zadni.

e Zapojte si 'bvy adaptér do b zné domaci zasuvky s 120/230 V
st idavého nap ti.

I D #LEZITE ! Si'bvy adaptér je ur fen pouze pro pouZziti uvnit budov.
Zvolte kryté, suché a dob e v trané misto, které NENI vystaveno
p imému slune mimu sv tlu ani desti.

Pouze pro pouziti
uvnit budov
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e Stiskn te tla pitko zapinani na obvodovém vypinap . Blikajici kontrolka

Blikajici zelena kontrolka napéajeni vedle tla [itka zapinani indikuje, ze je
NI . . " systém zapnuty
indikuje, Ze systém funguje spravn .

e . o Tla ftko
Na ovladacim panelu jsou dalSi kontrolky: kontrolka zapinani

signalizujici rozpojeny/p eruseny obvodovy drat a

kontrolka signalizujici Spatn spojeny obvodovy drat. Indikuje rozpojeny/

p eruSeny drat

Indikuje problém s
p ipojenim drat $
nebo drat, ktery je
p ili§ dlouhy.

Obvodovy vypina pma funkci automatického vypinani. Neni nutné
ho vypinat po kazdém pouziti. Obvodovy vypina pse sam vypne po
12 hodinach pnnosti. Vypina pje mozné rum vypnout, kdyz
stisknete tla ptko zapinani a budete ho drzet 3 sekundy stla [ené.
Po [kejte, nez zazni zvukovy signal, ktery oznamuje, Ze je vypina p
vypnut.

Obvodovy vypina pm e byt pohan n pomoci nabijeci baterie
(dostupna jako p isluSenstvi).
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P iprava seka fky Robomow

Kapitola 3 P iprava seka |[ky Robomow

3.1

3.2

NeZ poprvé pouzijete seka fku Robomow, je nutné provést n kolik
tvodnich jednoduchych nastaveni. Jakmile dokon pte p ipravu, bude
seka [ka nastavena a p ipravena k se [eni travniku.

VloZeni pojistky pohonné jednotky

VaSe seka [ka je p epravovana s vyjmutou pojistkou pohonné
jednotky. Tato pojistka je zabalena v plastikovém sa [ku, ktery je
p ipojen k horni stran pohonné jednotky.

« Vyndejte pojistku z plastikového sa [ku, ktery je p ipojen k
horni stran pohonné jednotky.

¢ Vyjm te pohonnou jednotku z robota.

« VloZte pojistku do drZzaku pojistky.
Pojistka m $e byt vioZena v obou sm rech.

e« Opatrn zasu te pohonnou jednotku do seka [ky Robomow.

Seka [ka se nasledn aktivuje (probudi).

Pohonné jednotka je nabita z tovarny a ma dostatek energie pro
provedeni po [ate miho nastaveni a zkuSebni jizdy.

I D #LEZITE ! KdyZ bude dokon [eno po [te i nastaventi, je
nezbytné pohonnou jednotku nabijet minimaln 20 hodin, nez bude
mozny prvni provoz seka [ky.

Odkazte se na kapitolu 6, nabijeni.

Nastaveni statu a prvni kalibrace

Robomow pouziva sofistikovany naviga mi systém. Stroj je vybaven
za izenim, které funguje jako kompas a reaguje na magnetické pole
Zem . Aby bylo mozné nastavit rozptyl magnetického severu, je
nezbytné kalibrovat robota na vasi geografickou polohu.

To je jednorazova procedura a neni nutné ji opakovat, pokud nebude
seka [ka p emist na o stovky kilometr $na jiné misto.

Proces kalibrace je jednoduchy. Seka [ka se vas p i prvnim pouziti v
automatickém rezimu zepta na polohu a provode vas celym procesem
nastaveni.

* Vyjm te ru mi ovlada pz drzaku a uchopte ho ob ma rukama.

Pro vyjmuti ru niho ovlada [e zatla fie prstem na zoubkovani na
ovlada p.

Robomow mé bezpe mostni funkci, ktera umoz uje pouzivani robota
pomoci ru miho ovlada fe pouze tehdy, kdyZ je vyjmut z drzaku.
Nésledn , kdyz chcete obnovit automaticky rezim, je nejprve nutné
vrtit ovlada pdo drz&ku a upravit ho tak, aby byl zarovan z horni fasti
seka fky.
« Pouzijte naviga i tla ptko na ru mim ovlada p, abyste
mohli idit robota do n jaké vnit ni rovné [asti travniku.

E Stiskn te navigamitlafptko a i te robota pozadovanym
sm rem.

ID#.EZITE ! Sm r dop edu a dozadu odpovida vasi poloze, kdyZ
stojite za robotem.

VloZte pojistku do drzaku
pojistky. Pojistkam $¥e byt
vloZzena v obou sm rech.

Kontakt y

Vyjm te pohonnou jednotku
ze seka fky Robomow
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Pokud je trava extrémn

Znovu vloZte ru i ovlada pdo drzaku.

vysoka , nastavte vySku se [eni a
vzdélenost od povrchu zem do nejvySSi polohy.

Upravte ru i ovlada pa kabel, ktery k n mu vede, tak, aby byl

ovlada pzarovnan s horni stranou robota.

V zékladni z6n - potvr te Ze je zakladni stanice p ipojena k
si 'ovému adaptéru. V zén bez zakladni stanice, stiskn te
tla ptko zapinani na obvodovém vypina [ pro aktivovani

obvodového dratu.

Stiskn te tla ptko ,GO“
nasledujici kroky:

a prove te

Pokud se b hem kalibrace zobrazi po stla feni
tla ptka ,GO" n jaka zprava, odkazte se na
kapitolu eSeni problému v této p iru [ze
(kapitola 8).

Zbna zakl. MAX
Zmackni GO

Nastav zemi
Zmackni GO

Neni nastaven! <-<-<-
Zmackni GO

Pomoci Sipek vyberte

vas stat. Drzte tla [tko

stla fené pro rychly
posun.

Zprava m $e byt nap iklad: ,Zkontroluj signal
nebo ,Zacni uvnitr* nebo ,Neni signal*.

Robomow vés pomalu provede celym Czech Republic
procesem kalibrace. Potvrdit

Stiskn te GO pro
potvrzeni vyb  ru

Bu tetrp livi a prove te kalibraci az do
Uplného konce, obvykle to trva n kolik minut.

V pr$% hu kalibrace na zobrazovacim panelu
blikaji zpravy, abyste po [kali (,Cekej").

Pozadovana kalib
Zmackni GO

N kdy se m e stat, Ze se prvni pokus o
kalibraci nezda i. V takovémto p ipad se
zobrazi zprava ,Zkus znovu kdeko “. To je

obvykle v d $ledku interference kv i blizkym Stiskn te GO Proces

1

Aktivujmotory '
za [ne a bude trvat !
1

kovovym objekt $n nebo drat $n umist nym v Zmackni GO p iblizn  1-2 minuty.
zemi. . mmmmmsmsomsom e !
¢ Pokud se zobrazi zprava ,Zkus znovu kdeko*, . ,
Y ~ ’, .. , 1 1
posu te roboga na jiné rovné misto [nlnlrpa!n Test prosel ! Stiskn te tla fitko ,C* |
3 metry od mista, kde byl pokus netsp 3ny a Zmackni C ' i

opakuijte proces kalibrace.

Pokud je proces Usp 3Sny, zadné dalsi interference
nebudou mit na kalibraci robata G pnek.
Z6na zakl. MAX

1
1
Zmackni GO ' na se [eni. !
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3.3 Nastaveni vysky se feni a vzdalenosti od povrchu zem

Vystraha! P edtim nez se pokusite zdvihnout robota nebo d lat

jakékoli upravy na robotu, vzdy vyndejte pohonnou je dnotku.

2.3.1 Nastaveni vysky se feni
NoZe pro nizky st ih: 26 — 63 mm (1 — 2,5 palce).

Nizky st ih s pouzitim malych kole [ek (neni k dispozici v USA): 20 —
57 mm (0,75 — 2,25 palce).

NoZe pro vysoky st ih (zakaznici z USA): 38 — 89 mm (1,5-3,5
palce).

E Oto [te ndbojem p edniho kola ve sm ru hodinovych ru p ek
(pro nizsi st ih) nebo proti sm ru hodinovych ru ji fek (pro
vysSi st ih).

Kazdé kliknuti znamena 6 mm (1/4 palce) vysky se feni.

Timto postupem sniZujete nebo zvy3ujete p edni kolo.

Varovani!

Nebezpe [ vdZzného zran ni!

Nikdy nezdvihejte seka [ku ani se nepokousSejte upravovat vySku
se [eni b hem provozu. Noze jsou velmi ostré a mohou zp  $obit
t Zké ezné atrzné rany.

Kdyz pracujete v blizkosti noz ~ § pouzivejte pevné rukavice.

3.3.2 Nastaveni vzdalenosti od povrchu zem

e Vytahn te Gchytku pro Gpravu vzdalenosti od zem , ktera je
umist na ve sk ini pohonné jednotky.

e Posu te Uchytku nahoru — pro zmenSeni vzdalenosti od zem .
Posu te Gchytku dol $ — pro zv tSeni vzdalenosti od zem .

« Pokud ma vas robot malé kole [ka (neni k dispozici v USA) ma
Uchytka jeSt jednu nizsi polohu.

Doporu fuje se nastavit maximalni vzdalenost (Gchytku do polohy
nejblize podlaze sk in pohonné jednotky).

Pro evropské travniky a pro travniky, kde je st ih extrémn nizky,
mén nez 5 cm (2 palce). M e nastaveni na nejmensi Grove
fungovat nejlépe.

Ve sm ruhod. ru p fek - nizsi st ih

Protism ru hod. ru p ek - vysSi st ih

Zadni nastaveni vzdalenosti od zem e
umist no ve sk ini pohonné jednotky.

Vzdalenost m %ete nastavit, kdyz
vytahnete Uchytku, jak je ukazano a
posunete ji nahoru nebo dol  $
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3.4 Testovani nabijeci polohy zakladni stanice
a obvodového dratu

Aby bylo mozné jednoduSe nastavit polohu z&kladni stanice,
pouzijte dva koliky pro po fate mi nastaveni. Po dokon feni zkousky
instalujte vSech 5 kolik $

« Vyjm te ru mi ovlada pz drzaku a uchopte ho ob ma
rukama.

¢ Pouzijte naviga mi tla ftko na ru mim ovlada fp pro izeni
robota: nave te ho dovnit travniku tak, aby felem

sm oval k obvodovému dratu minimaln  3m (10 stop) od
zéakladni stanice.

e Znovu vloZte ru mi ovlada pdo drzaku

Upravte ru i ovlada pa kabel, ktery k n mu vede, tak, aby byl
ovlada pzarovnan s horni stranou robota.

e Ov te, Ze je [ast obvodového dratu vedouci k zakladni stanici
p ikolikovana a zajiSt na k zemi. Spravné p ipevn ni je nutné.

e Ov te, zda blika kontrolka napajeni na zakladni stanici.

e Stiskn te Sipku nahoru na
ru mim ovlada p jednou a na Zb6na zakl. MAX
displeji se zobrazi textova zprava Zmackni GO

,Jdi do stanice" a nasledn
stiskn te tla ptko GO.

Jdi do stanice
Zmackni GO

¢ Robomow se za me pohybovat
sm rem k zakladni stanici.

e B Zte za robotem a kontrolujte, jestli spravn zaparkuje v
zékladni stanici: Zkontrolujte, Ze je kontakt mezi kovovymi
kontakty na seka [ze a kovovymi desti fkami pod krytem zékladni
stanice.

E Pokud se kontakty robota zcela nedotykaji desti ek, mirn
posu te zakladni stanici, aby se robot dostal do spravné
polohy pro nabijeni.

¢ Po dokon feni testu, zatlu fie vSech 5 koliku do zem , abyste
zajistili zakladni stanici na mist .

3.5 Zkouska polohy obvodového dratu pro
se [eni okraje

To determinuje, jestli jsou zapot ebi mirné Upravy v poloze
obvodového drétu.

Po dokon feni zkousky, zatlu fie vSechny koliky, aby byl drat
pevn abezpem zajist nk zemi.
¢ Vyjm te ru i ovlada pz drzaku a uchopte ho ob ma rukama.

¢ Pouzijte naviga mi tla ftko na ru mim ovlada fp pro izeni
robota: navigujte ho tak, aby sm oval k obvod. dratu.

E Pro RL2000: Hned za zakladni stanici.

E Pro zénu bez zakladni stanici nebo verze
RL555/RL855: Umist te robota na jakykoli okraj na
travniku.

Ujist te se, Ze je obvodovy vypina pvypnuty.

1

1

! PouZijte Sipku nahoru
1 jednou, dokud se na

| obrazovce nezobrazi
! zprava ,Jdi do stanice"
1

Umist te robota
tak, aby sm oval k
dratu, vmist za
zakladni stanici
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e VloZzte ru mi ovlada pzp t do drzaku.

Upravte ru i ovlada pa kabel, ktery k n mu vede, tak, aby byl
ovlada pzarovnan s horni stranou robota.

e Pro Robomow RL2000 se i te
pokyny nize pro za [atek testu:

ouZijte Sipku nahoru,

okud se na obrazovce
nezobrazi

zprava ,Jdi do stanice"

29

Zona zakl. MAX
Zmackni GO

Jdi do stanice

Zmackni GO
Rucni
Pro Robomow RL555/855, uzivat volby
stiskn te tla [itko Sipka dol $
pro posun k moznosti ,Rucni
i by “a i k
lrJoZtla\é)&tl; volby “a i te se pokyny Nastaveni
Zmackni GO

PouZijte Sipku dol  $
dokud se na obrazovce

! 1

: 1

Nastaveni zon . ; |

' nezobrazi 1

1

! !
1

| 1

Zmackni GO zprava ,Umisteni

dratu”

Umisteni dratu
Zmackni GO

Umisteni dratu
Zmackn GO k test

e Jd te po boku robota a sledujte , jestli jede nad dratem.

e Pokud bude seka [ka v jakémkoli mist p ili§ blizko vn jSimu
objektu (nap iklad zdi nebo plotu), nebo pokud naraznik narazi
do objektu, posu te mirn drat sm rem dovnit travniku, aby zde
Robomow nem | problémy s p ekazkou.

e ZkouSku opakujte, dokud nebudete spokojeni s rozmist nim
dratu.

¢ Kdyz dokon [ite zkousku, dopl te koliky do vSech [asti, kde je
drat nad travnikem nebo kde je nad drovni zem .

« I Nynije las zkontrolovat celou instalaci dratu, aby p esn j

nikdo nemohl klopytnout. Jakakoli zdvizena nebo volna [ast
dratu by m la byt p ipevn na a zajis§t na pomoci dalSich kolik $

V p ipad pot eby zakupte dodate mé koliky.
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Proces se feni — automaticky a manualni provoz

Kapitola 4 Proces se [eni — automaticky a
manualni provoz

4.1 Pro zvySeni bezpe mosti
e Manualni provoz je deaktivovan, kdyZ je ru i ovlada pv drzaku.
E Pro manudlni provoz: Vyndejte ru i ovlada pz drzaku.

e Automaticky provoz je deaktivovan, kdyz je ru mi ovlada pvyjmut
z drzéku.

E Pro automaticky provoz: Znovu vioZte ru i ovlada pdo
drzaku.

Upravte ru i ovlada pa kabel, ktery k n mu vede, tak, aby byl
ovlada pzarovnan s horni stranou robota.

4.1 izeni seka [ky — vSeobecné pokyny

N které pnnosti p i se feni vyZzaduji, abyste s robotem dojeli na r &na
mista travniku.

« Vyndejte ru mi ovlada pz drzaku.

e Drzte ru ni ovlada pv obou rukou tak, abyste m li v dosahu
tla ptko STOP

* Pohyb seka fky m #ete ovladat pomoci naviga miho tla fitka
ve sm ru, ve kterém se ma Robomow pohybovat.

izeni robota pomoci naviga miho tla fitka vyzaduje pouzit mirnou silu.
Stla fte jemn tla ftko. Pomalu posu te prst ve sprdvném sm ru.

Tla ftko je vSesm rové. Umoz uje provad t mirné ale i ostré zata [ky az po
kompletni oto [eni.

e Prozm nu rychlost: Stiskn te tla itko pro zm nu rychlosti
pro p epinani mezi rychlym a pomalym pohybem.

izeni ukon pte, kdyz uvolnite naviga mi tla fitko.

4.3 Vyjeti

.Vyjezd“ je po f[ate mi krok procesu se [eni. P i vyjezdu Robomow
automaticky zapne obvodovy spina pv ovladacim panelu zakladni
stanice.

4.3.1 Automaticky provoz

Jakmile nastavite tydenni program (viz kapitola 5) Robomow
automaticky vyjede a za e sekat vas travnik v den a [as, ktery jste
naplanovali.
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4.3.1 Manualni start

Manualni start se pouziva, kdyz se seka travnik v nenaplanovany fas
nebo kdyZ je zapot ebi z travniku vyklidit lidi nebo p ekazky p ed
naplanovanym fasem.

E Pro iniciovani manualniho startu stiskn te jednou tla [itko GO.

Pokud jeSt nebyly nastaveny vstupni body, Robomow vas pozada,
abyste zvolili aktualni vstupni bod.

Robomow vyjede ze zakladni stanice a za e sekat okraj: automaticky
dokon p jeden okruh okolo obvodového drét a vrati se zp t do zakladni
stanice.

Kratce z $tane ve stanici, ale poté vyjede zp t, aby mohl posekat vnit ek
travniku.

Robomow automaticky determinuje vstupni bod z obvodového dratu
dovnit trdvniku. Na displeji ru miho ovlada fe se zobrazi zprava ,Hledam
vstupy“, zatimco bude Robomow hledat misto vstupu na travnik.

4.4 Navrat k zakladni stanici

4.4.1 Autotomaticky provoz

Robomow se automaticky vrati po skon feni se feni do zakladni

stanice.

4.4.2 Manualni volba ,Jdi do stanice”

M %ete kdykoli odeslat robota do zékladni stanice z jakéhokoli mista

travniku.

E

E

Ru mi ovlada pby m | byt v
umist n v drzaku.

Ujist te se, ze je zakladni
stanice zapnuta.
Zéna zakl. MAX

Nasm rujte Robomow sm rem Zmackni GO

k jakékoli [asti obvodového
dratu (ale NE k obvodovému
ostr $ku nebo p ekazce, ktera
byla vyjmuta z obvodu).

Jdi do stanice

Prove te nasledujici sekvenci:
I Zmackni GO

4.4.2 Manualni nabijeni robota pomoci ru miho ovlada [e

¢« Je te srobotemrufm do zdkladni stanice za pomoci
naviga iho tla ftka na ru mim ovlada p.

¢ Jakmile dorazite do stanice, vloZte ovlada pzp t do drzaku.

Upravte ru i ovlada pa kabel, ktery k n mu vede, tak, aby byl ovlada p
zarovnan s horni stranou robota.

« Potvr te, Ze se na displeji zobrazi ikona pro nabijeni, coz
indikuje Usp Sné zaparkovani stroje ve stanici.

ouzijte Sipku nahoru,

okud se na obrazovce
nezobrazi

zprava ,Jdi do stanice”

29
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4.5 Aktivace obvodového vypina |e
(zéna mimo zékladni stanice)

I D#LEZITE ! Se fenivzén mimo zakladni stanici vyZaduje
p edchozi nastaveni takovychto zén. Pokud neni zéna, k  terd ma
byt sekana, dosud definovana, ud lejte to nyni .

Aby mohl Robomow pracovat v zon mimo z&kladni stanici: musi byt
zapnut obvodovy vypina pa seka [ka by m la byt uvnit aktivniho
obvodového dréatu.

< Ov te, Ze je obvodovy vypina pp ipojeny k zén , ktera ma byt
posekana.

e Stiskn te tla fitko zapinani, pro zapnuti obvodového vypina [e.
Ozve se zvukovy signdl, Ze je obvodovy vypina pzapnut.

Zelena LED za e blikat, coZ oznamuje, Ze vypina pfunguje
spravn .

E Pokud blika jedna z fervenych kontrolek, mohlo dojit k
n jakym problém $n.
Vice informaci naleznete v kapitole 8, eSeni problém $
E Pokud se na displeji robota objevi zprava ,Neni signal®,
zZnamena to, Zze neni obvodovy vypina pzapnuty. Ov te, Ze

jste vypina p adn p ipojili k obvodovému dratu pomoci

. P Neni signal!
malého zeleného konektoru. ent signa

4.6 Umist ni seka [ky Robomow na travniku.

Nebezpe [i vazného nebo smrtelného zran  ni.

Tento stroj je vybaven ostrymi rotujicimi nozi.

P i praci v automatickém rezimu udrzujte d ti, zvi ata a dalSi
osoby v bezpe mé vzdalenosti od seka [ky. Kdyz je seka ka v
chodu, nenechaveijte ji nikdy bez dozoru.

Nikdy nedovolte lidem ani zvi  at $m, aby jezdili na seka [cte
nebo ji stali v cest , kdyz se pohybuje.

* Navigujte robota do prostoru travniku.

E Vyndejte ru i ovlada pz drzaku.
E Poutzijte naviga i tla fitko k izeni robota.
E Poutzijte tla itko pro zm nu rychlosti pro p epinani mezi

rychlym . a pomalym pohybem.

e Umist te robota do pozice minimaln 1 m (3 stopy) od
obvodového dratu.
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4.7

4.8

4.8

Se [eni okraje (z6na bez zakladni stanice)

Robomow za jne proceduru se [eni tim, Ze pose [e travu na okraiji:
podél obvodového dratu. To vytvo i fisty rovny st ih okolo
obvodového dratu. Se [eni okraje minimalizuje pot ebu

dodate mého se [eni podél zdi a dalSich p ekazek. Robomow vzdy
seka okraj proti sm ru hodinovych ru p fek, automaticky najde okraj
(obvodovy drat), poseké ho a poté za me sekat uvnit travniku, aby
dokon fil se feni.

e Ov te, Ze zOna, ktera ma byt posekana je jiz definovana
robotem. Pokud neni zéna dosud nastavena, prove te to nyni
(podivejte se do kapitoly 7.2, pracovni [as).

Vychozi bod!

yelo robotasm ujek
obvodovému dratu

e Vlozte ru mi ovlada pzp t do drzaku.

Upravte ru i ovlada pa kabel, ktery k n mu vede, tak, aby byl
ovlada pzarovnan s horni stranou robota.

* Pouzijte Sipku dol $pro posun v menu, abyste zvolili z6nu,
kterd ma byt posekana a poté stiskn te tla itko GO pro se feni
okraje.
Vychozi bod!

Snimani (se [eni)

Robomow se [e travnik a p itom provadi systematicky pohyb
zaloZeny na snimani, dokud nepose [e cely travnik. Robot seka po
vychozi maximalni dobu nebo po dobu, ktera byla nastavena
(podivejte se do kapitoly 7, uzZivatelské nastaveni a pokro [ilé
funkce). Maximalni doba (MAX) je typicky 2-3 hodiny se [eni podle
typu travy a podminek.

Vynechani se [eni okraje

Pokud vyZaduje vas travnik vice nez dv  jinnosti tydn , doporu Juje
se vynechat se [eni okraje pomoci nasledujicich krok $

¢ P esu te Robomow na jakékoli misto uvnit travniku minimaln
1 m (3 stopy) od obvodového dratu.

! .

! P ipraven zobrazovat v

1 . 2 ae .
| automatickém reZimu. Stla  fenim
1
1
1
1

Zona B: 1:40

im
(39

Zmackni GO tla litka GO se dostanete na dal3i
obrazovku.
. |
Znovu zmackni GO | Se [eni okraje bude vynechano,

pro vynech ok r

1
1
1 kdyZ znovu stisknete tla  [itko GO, |
1 jinak bude robot sekat okraj '
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4.10 Dokon f[eni se feni (zéna bez zakladni stanice)

Kdyz Robomow dokon [ fazi se feni, z $tane na travniku. Poté s
nim musite odjet k jeho skladovaci/nabijeci stanici.

Po dokon feni se na displeji zobrazi.

Cas ukoncen

Dobij baterii
Zmackni GO

Zmackni GO

P i se [eni v maximalnim rezimu (MAX) P i se [eni v rezimu p ednastaveného [asu.

Pokud ub hne 20 minut po dokon feni se feni a pokud se robot
od té doby nepohne:

E Displej robota se vypne.

E Robomow se p epne do klidového rezimu.

To je funkce, kterd umoz uje Set it energii. Robomow se vzdy
automaticky p epne do klidového rezimu po 20 minutach, kdy je

neaktivni.
Robota vzbudite, kdyz stisknete tla fitko GO nebo vyjmete ru mi
ovlada pz drzaku.
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4.11 Ru i se [eni

Krok 1
Je moZné také aktivovat noze ru m , aby mohl Robomow posekat
malé oblasti.
Pro zvySeni bezpe mosti ma seka [ka p idavny bezpe mostni prvek:
Pro aktivaci ru miho se [eni je nutné stisknout dv tla fitka
sou fasn .
Stroj je vybaven dvoufazovym systémem OPC (Operator Presence
Control — kontrola p itomnosti operatora) pro vasi bezpe fmost.
« Pouzijte pravy palec a stiskn te tla pitko ,,C* (krok 1).
e Drzte tla ptko ,C“ stla [ené a zarove stiskn te tla fitko pro
se feni levym palcem (krok 2).
¢ NoZze seka [ky za mou pracovat.
Krok 2
¢ Uvoln te tla ptko ,C".
Ale drzte stla fené tla fitko pro se [eni (krok 3).
¢ Pouzijte naviga mi tla ptko pro izeni robota.
¢ Kdyz budete chtit zastavit jizdu robota, uvoln te naviga i
tla ptko.
e Pokud bude p ijizd aktivovan snima pv narazniku, se [eni se
automaticky zastavi.
e Se [eni ukon pie, kdyZ uvolnite tla ptko pro se [eni.
¢ Proop tovné aktivovani zaciho noze opakujte kroky 1-3.
Krok 3
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Kapitola 5 Nastaveni tydenniho programu
(pouze pro RL2000)

5.1 Nastaveni tydenniho programu se  [eni

Nikdy nenechte robota pracovat bez

Rucni
dozoru. et volb
. » P . uzivat vo
M %e dojit k vdZnému zran ni. y

Pokud neni nastaveno aktualni datum a LR EELELE D
n $lo k ch i ieiich i Pomoci Sipek nahoru
as ebo,dos 0, chyb . P Jej, ¢ Nastaveni | nebodol $zobrazte |
nastaveni, terminy naplanované pro . 1volbu ,Moznosti dokov* !
T L Zmackni GO 1 P |
automaticky vyjezd nebudou spravné. ;a poté stiskn  te tla fitko :
1

Nespravné terminy vyjezdu mohou byt | /GO"

nebezpe mMé, pokud jsou v prostoru, kde
je provad no se [eni, p itomnyd ti,
zvi ata nebo dalSi osoby.

Moznosti dokov
Zmackni GO

Tydenni program
Pro nejlepsi vysledky se feni nastavte tydenni Zmackni GO
program tak, aby Robomow a zavlazovaci
systém neb Zzely zarove .

Vyndejte ru mi ovlada pz drzaku. Nastav program

¢ Postupujte podle nasledujicich krok $pro Zmackni GO
nastaveni tydenniho programu robota.

e Stiskn te tla pitko ,C", kdykoli se budetechtit ~ =-------momm———m———o -

vratit o krok zp t. PUSCPSN | Pomoci Sipek zvolte den, pro '
| ktery chcete nastavit program a |

1

1

Zmackni GO ! stiskn te tla [tko ,GO"
Poznamka: Tato volba se zobrazuje pouze oiaiaintelet ittt
poté, co je provedeno Nastaveni vstupnich ) . ) 1 Pomoci Sipek zvolte vstupni i
bod $ (viz kapitola 7.4.1). M ¥ete nastavit Vstupni bod: Cyclicky | bod pro programovany dena |
specifické vstupni body nebo ,cyklické Potvrdit 1 stiskn te tla [itko ,GO". !
vstupy“, coz znamend, Ze seka [ka pouziva b e H
vSechny vstupni body nastavené v cyklickém | o _______.
rezimu. ) | Pomoci Sipek zvolte pracovni 1
Pracovni cas: 2:00 ! fas pro dany den astiskn te |
Potvrdit ! tla ftko ,GO". !
Odjet: 00:00 : Pomoci Sipek zvolte  [as |
Potvrdit | vyjezdu a stiskn te ,GO“po |
! nastaveni vSech fslic. !

Odjet: 12:30
E Stiskn te tla ptko ,GO"*b hem 10 Nasl cis.

sekundového [asového limitu pro
zobrazeni zkratky nastaveni tydenniho

Pomoci Sipek zvolte danou

1
1 1
programu. _ | volbu astiskn te ,GO*.V i
Rezim Okr+Sek ! tomto menu jsou 3 volby ,okr |
Potvrdit ! + sek”, ,seceni” .a ,nic". '
1 Pokud zvolite moznost ,nic*, 1
' vymaZete aktivni den. '
Nespravné terminy vyjezdu mohou byt nebez- F:::::EE?:::::::::::::“}
pe mé, pokud jsou v prostoru, kde je provad no PUSCPSN 1 Pomoci Sipek zvolte danou :
se [eni, p itomny d ti, zvi ata a dalsi osoby. Zmackni GO 1 volbuastiskn te,GO% |
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5.2 Nastaveni aktualniho fasu

Po nastaveni tydenniho programu, vas Robomow automaticky
pozada, abyste nastavili aktualni fas.

I D dezité! Hodiny robota pracuji ve 24 hodinovém rezimu. Nap iklad
2 hodiny odpoledne je 14:00, 7 hodin dopoledne je 7:00.

Nebezpe [ vazného zran ni!

yas automatického vyjezdu bude p  esny pouze, pokud je
nastaveno p esné datum a fms. Pokud neni aktualni fas
nastaven p esn nebo neni nastaven v $bec, nebude p esny
ani ms pro automaticky vyjezd.

Nastavit cas
Zmackni GO

PUSCPS N
Zmackni GO

| Pomoci Sipek nastavte fas a
Utery 00:00 ' stiskn te tla fitko,GO" pro

1 p echod na dalsi fslici. (Tla Htko

| Cse pouziva pro navrat zp t).

1

Nasl cis.

Utery 11:30
Nasl cis.

5.3 RuSeni aktivniho dne
Jsou dva zp $oby, jak zrusit aktivni den:
e« B Zte do menu tydenniho programu.

« Pomoci Sipek zvolte den, ktery chce zrusit a stiskn te tla ptko
GO.

1. zp $ob
E B Zte do menu ,ReZim“.
E Zvolte ,nic" pro zruSeni.
2.zp &ob
E B Zte do menu ,Vyjezd“.

E Zm te [asna 00:00.

Kapitola 5 - 2



Nastaveni tydenniho programu (pouze pro RL2000)

5.4 Zobrazeni tydenniho programu

M Fete si p at zobrazit tydenni program,

ktery je nastaven pro robota. Jsou dv ) Rueni
moznosti, jak to provést. Vyndeijte ru i uzivat volby
ovlada pz drzaku a prove te kroky
zobrazené v diagramu: jmmmmmmmmmm oo 1
) ! Pomoci Sipek zobrazte volbu |
Nastaveni 1 ,Moznosti dokov“ a poté 1
Zmackni GO | stiskn te tla Htko ,GO* i
1

Moznosti dokov
Zmackni GO

Tydenni program
Zmackni GO

1. zp $0ob — pomoci ru miho ovlada [

E  Vyndejte ru i ovlada pz Tydenni program
drzaku. Zmackni GO

E Pomoci nasledujicich krok $
m $ete zobrazittydenni e

program. Nastav program i Pomoci Sipek zobraztedalsi |
) , obrazovku ,Zobrazit progr*, '
Zmackni GO ! nez se zobrazi |ms. !

Zobrazit progr
Zmackni GO

: Tato obrazovka se bude |
PUSCPS N | zobrazovat 10 sekund a poté |
- ! zmizi (+ znamena aktivni den). !

2.zp $ob — pokud je robot v zakladni oL
stanpici P ) PUSCPSN Tato obrazovka se bude

1
+ - 4+ - - - % zobrazovat 10 sekund a poté :
E Drzte Sipku nahoru nebo dol $ zmizi (+ znamena aktivni den). |
stla fenou 10 sekund a zobrazi R H
se tydenni program.

Symbol ,+* znamena aktivni den. PUSCPS N | Stiskn te tla fitko GO znovu h

RADA: KdyZ znovu stisknete oot - -t | b hem 10 sekundového
tla itko ,GO" b hem 10 | intervalu a zobrazi se zkratka
sekundového zobrazeni se zobrazi ! nastaveni tydenniho programu

zkratka nastaveni tydenniho
programu:

PUSCPS N
Zmackni GO
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5.4.1 Zvlastni zpravy p i zobrazeni tydenniho programu

Zobrazeni tydenniho programu poskytuje d $ezité informace o
poslednich 7 dnech prace robota. Zvlastni pismena, pod specifickymi
dny poskytuji tyto informace.

Pouzijte nasledujici tabulku, kterd vam poskytne vyznam jednotlivych
pismen zobrazenych v okn .

Znak

Vyznam

+

Aktivni den

Vynechano kv $i nizkému nap ti baterie
Robomow nevyjel z dokovaci stanice v naplanovaném fase kv $i nizkému nap ti
baterie.

Relevantni pouze, kdyZ je nastaven pracovni [as.

Vréatil se do stanice d ive kv $i nizkému nap ti baterie
Robomow nedokon [il provoz a vratil se zp t do dokovaci stanice kv $i nizkému
nap ti baterie.

Vynechano, protoze nebyl kontakt se zakladni stanici nebo nebylo Zadné nabijeci nap ti.
P eruSeni napéjeni, nebo kdyz je seka [ka umist na mimo dokovaci stanici
v [ase planovaného vyjezdu)

Vynechéano kv $i volb uzivatele
Nap iklad, pokud uZivatel zvolil volbu vynechani p istiho vyjezdu nebo
nastavil automaticky vyjezd na ,vyp“ (vypnuto).

Vynechéano, protoze zde nebylo Zadné nabijeni v planovaném [ase vyjezdu, p estoze zde
bylo nap ti.
Obvykle, kdyz je Robomow v zakladni stanici, ale ru ni ovlada pneni v drzaku

Vynechano kv $i desti
Robomow nevyjel z dokovaci stanice v naplanovaném [ase, protoze detekoval
deés*"

Vratil se do stanice d ive kv $i desti
Robomow nedokon il provoz a vratil se zp t do zakladni stanice kv $i desti,
ktery detekoval b hem pnnosti.
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Kapitola 6 Nabijeni
adné nabijeni pohonné jednotky je nanejvys d $ezité!

Pochybeni p i dodrzovéani pokyn $pro nabijeni mé za nasledek Spatny
vykon a kratkou Zivotnost pohonné jednotky

Nebezpe [ Urazu, zran ni elektrickym proudem! Si  "ovy adaptér
je ur fen pouze k pouziti uvnit  budov.

Nikdy nepouzivejte si "ovy adaptér ani nenabijejte robota v
prostorech s extrémni vihkosti nebo kde je pravd podobny
kontakt psticim proudem.

Nikdy nepouzivejte si "ovy adaptér, kdyz je vedeni poSkozené.
Pouzivejte pouze si "ovy adaptér doporu [eny pro vaSeho robota.

Pouze pro pouZiti
uvnit budov

ID dlezité! Si'bvy adaptér je vhodny pouze pro pouZiti uvnit budov.
Je nutné umistit si 'ovy adaptér na zakrytém, suchém mist , které by
m lo byt dob e odv travano a adaptér by NEM L byt vystaven

p imému slune mimu sv tlu ani desti. NEBALTE si 'bvy adaptér do
plastikového obalu, jelikoz by doslo k jeho p eh &ti.

Robomow se bude automaticky dobijet v zakladni stanic na
konci kazdého se [eni. Pro pohonnou jednotku je nejlepsi, aby z $tala
zapojena do sit , kdykoli neni pouzivana, b hem celé sekaci sezény.
Absolutn NENI zapot ebi se znepokojovat: nedojde k zadnému
p ebiti, p eh ati ani poSkozeni pohonné jednotky.

Po dokon [eni denniho se [eni je velmi d $eZité p evézt robota
na misto skladovéani a zapojit ho do nabije [ky. To by m lo byt
provad no, jakmile to bude mozné, nejlépe do 6 hodin od konce
se feni.
P .
Nabijeni trva p iblizn 20 hodin, v zavislosti na podminkach. (E" Znanﬂaecn"évg'k[gﬂmse feni

vnit niho prostoru, ,M“ znamena
pouze se [eni vnit niho prostoru

6.1 Nabijeni v zakladni stanici

Zakladni stanice je primarni nabijeci misto, kdyz Ro  bomow Dal3i planovany vyjezd
zaparkuje (dokuje) v zékladni stanici. (dena [ms)

¢ Kdyz se nabiji pohonna jednotka v zakladni stanici, zobrazi se na o
displeji jedna z nasledujicich obrazovek. Aktuaini - fBs

E Pokud je Robomow zaparkovan (dokuje) ve stanici a je
nastaven tydenni program:
11:28 PO 10:30 E

Zmackni GO
lkona baterie
E Pokud je Robomow zaparkovan (dokuje) ve stanici a Manualni start

tydenni program NENI nastaven nebo kdyz je vypnut Zmackni GO
automaticky vyjezd:
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6.2 Nabijeni pohonné jednotky pomoci domovni
si "ové zasuvky
Pohonna jednotka m &e byt nabijena pomoci si ‘bvého adaptéru
umist ného uvnit budovy, ktery je p ipojen p imo do nabijeci zasuvky
robota.

« Nez vezmete robota na misto, kde bude provad t praci, odpojte
nabijeci konektor z drzaku ru miho ovlada fe.

E Nasledujici zprava se zobrazi, kdyZ je konektor vytazen z
nabijeci zasuvky robota. Stale nabijet
kdyZ ne pouz
i (Pokra ujte v nabijen,
1 kdyZ neni pouzivan) !
P !
E Stiskn te n jaké tla fitko ru niho ovlada fe, aby se zobrazilo

menu ru fnich uzivatelskych voleb.

e Zapojte si 'bvy adaptér do b Zné domaci zasuvky s 120/230 V
st idavého nap ti.

e Zapojte vystupni konektor od si 'ového adaptéru do nabijeci
zasuvky na zadni stran ru miho ovlada fe.

e Zlehka poloZzte ru mi ovlada pdol § aby z %tal voln na nabijecim
kabelu.

ID Yezité! NEPOKOUSEJTE se zatla it ru i ovlada pdo drzaku. M |
by byt voln poloZen na tomto mist .

Ikona baterie
E Na displeji se zobrazi zprava, Ze za [alo nabijeni.

Na ikon baterie se postupn zapl uje bilé misto s tim, jak se baterie
nabiji Nabijeni

E Jakmile je baterie nabitd, zm ni se zprava: ktera vas
upozor uje, abyste ponechali si 'bvy adaptér p ipojeny do
p iStiho pouziti.
Pripraven
Stale nabijet
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6.3 Jak a kdy nabijet a vystrahy p i nabijeni

6.3.1 Pohonna jednotky by m la byt p ed za [Atkem
jakékoli prace vzdy zcela nabiti
e Ov te, Ze je p ed provozem pohonna jednotka zcela nabita.

*  Zkontrolujte, Ze nic nezp $%obuje nadbyte mou spot ebu energie
jako: tupé noZe nebo trava akumulovana v okoli noz $

To dokonce zvysi energickou U pnnost.

6.3.1 Robomow pracuje ve dvou provoznich rezimech
Systém pro izeni vykonu robota pomahé chranit jeho baterie.
e Robomow by m | byt vZdy bu nabijen nebo by m | pracovat.

E Pokud Robomow nepracuje ani neni nabijen, upozorni
uZivatele, aby nechal robota nabijet.

E Pokud neza me nabijeni robota b hem specifického
[asového obdobi, vstoupi do rezimu ,hlubokého spanku®,
aby se Set ila baterie.

mp

Aby se Robomow probudil z hlubokého spanku, vyndejte
pohonnou jednotku, nechte ji 10 sekund vyndanou a poté ji
znovu vloZte do robota.

6.4 Mimosezénni uskladn ni stroje

P iprava robota na mimosezonni uskladn ni.
« Kompletn nabijte pohonnou jednotku.

¢ Vyndejte pohonnou jednotku z robota a uskladn te ji na suchém
mist p i pokojové teplot .

Pohonna jednotka smi byt ponechana v garazi nebo v k $n , pokud
neklesne teplota pod -20°C (-4°F).

e B hem skladovani nabijejte pohonnou jednotku kazdé 3 m sice.

ID dlezité! Pro dalsi informace ohledn uskladn ni p es zimu se
prosim odkaZte na bod 10.9.
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Kapitola 7 Nastaveni robota a pouzivani
pokro plych funkci
7.1 Rulbml uzivatelske Rucni ! Stiskn te tla [itko GO 1
VO y . | pro zobrazeni volby '
uzivat volby ' _Nastaveni”. i
* Vyndejte ru i ovlada pz drzaku. N )
Na displeji se objevi ,Rucni uzivat e
n 1
volby". | Pomoci Sipky nahoru |
Nastaveni : nebo dol $se m ¥ete
hybovat v tomt '
« Stiskn te jednou tla fitko ,GO* Zmackni GO imerrﬁ an%aaﬁic%mvgeb i
pro zvoleni ru mich uzivatelskych R e E e !
voleb a dostanete se na dalsi
obrazovku ,Nastaveni*).
»  Pomoci Sipky nahoru/dol $se Informace
pohybuje v menu ru mich Zmackni GO

uzivatelskych voleb.

Moznosti dokov
Zmackni GO

. Obecna pravidla pro pOhyb \' . ',:k;n-i :j;s-tl;p-n-e-p-r; -3
menu . !
~ Servis iuiivatele. P istup pouze |
E Pro zvoleni poloZzky menu Zmackni GO 1 s pouzitim hesla !
nebo potvrzenivoby — mm-——————-——-o--- !

stiskn te tla fitko ,GO".

Pro navrat do hlavniho menu pouzijte tla ptko ,C“.

m Iy

Pro pohyb mezi jednotlivymi moznostmi v daném menu a pro
p epinani mezi aktivaci nebo deaktivaci volby (Ize-li aplikovat)
pouZijte Sipku nahoru nebo dol $

Kdyz se chcete dostat do volby, ktera méa byt zvolena, stiskn te
tla ptko ,,GO" pro jeji zvoleni nebo potvrzeni.

7.2 Nastaveni

Robomow nabizi n kolik moZnosti v menu nastaveni. Menu nastaveni je
branou pro v3echny nésledujici moznosti.

e Zobrazte na displeji volbu ,Nastaveni“.

e Stiskn te tla fitko ,GO" pro vstup do menu nastaveni, kde m &ete
listovat ve volbach, které jsou v tomto menu.

.Nastaveni zén“ je prvni volbou, ktera se zobrazi.

» PouZijte Sipku nahoru nebo dol $pro prochazeni v seznamu, dokud se
vam nezobrazi volba, kterou si p ejete nastavit.

E Stiskn te tla ptko ,GO" pro zvoleni dané volby. Poté m ete
za pit nastavovat tuto volbu.
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Nastaveni Nastaveni zon
Zmackni GO Zmackni GO

1

1 Stiskn te tla Htko ,GO* pro vstoupeni
| do menu nastaveni Nejprve se zobrazi
1
1

1
' Detska poj  vyp
1

volba ,Nastaveni zon“. !

Zmackni GO

Zvuk zap
Zmackni GO

Pomoci Sipky nahoru nebo dol  $se
m $ete pohybovat mezit mito
poloZzkami menu nastaveni.

Umisteni dratu
Zmackni GO

Jazyk
Zmackni GO

Kdyz stisknete tla {tko ,GO" budete
moci zm nit nastaveni prav T hvb
zobrazené volby. yp ponybu

e e Zmackni GO

Sire jizdy
Zmackni GO

Rychly okraj vyp
Zmackni GO

Aktiv nabij  zap
Zmackni GO

Rezim ECO
Zmackni GO

Typ signalu
Zmackni GO

Noze vymeneny
Zmackni GO

Dest snimac
Zmackni GO

Poj kradez
Zmackni GO
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7.2.1 Nastaveni zon

y _ _ Pracovni cas
Nastaveni zon se pouziva pro nastaveni voleb pro specifické pnnosti

u specifickych zén na vaSem travniku. Zmackni GO
¢ Kdyz bude na displeji zobrazeno ,Nastaveni zon“ stiskn te
tla fitko ,GO".
« Pomoci Sipky nahoru nebo dol $zvolte specifickou zénu, kterou
chcete nastavit. Ucit okraj
« Stiskn te tla pitko ,GO". Zmackni GO
Nast. st. okr.
Zmackni GO

Pracovni cas

Pouzijte volbu pracovni [as pro nastaveni provozni doby, ktera ma
byt jind nez vychozi maximalni (MAX) fas prace.

M ¥ete pouzit volbu pracovni fas pro 3 r &né zény. Kazda ze
zvolenych z6n m &e mit r &ny pracovni [as. To je velmi uzite mé,
kdyz maji zény rozdilnou velikost a tim padem vyzaduji r &né doby
pro se feni.

. E Pro zénu se zakladni stanici (pouze pro RL2000) se
nastavenim pracovniho fasu nastavuje provozni fas
pouzivany p i manualnim vyjezdu ze zékladni stanice.

M %ete také nastavit specificky pracovni fas pro ur fitou pnnost, To

se nastavuje jako sou fAst nastaveni automatického tydenniho
programu (viz kapitola 5).

:Stiskn te tla Htko ,GO" a pomoci
Z6éna zakl.: MAX | Sipek vyberte provozni  fas.
. | yasovy rozsah je od 20 minut po
Zmackni GO ! maximaln 2 hodiny.

Zo6na zakl.: 2:00
Zmackni GO
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Pouze pro zény bez zakladni stanice:

Pouzijte volbu pro u feni se okraje, abyste nastavil (nau [ili) robota
sekat okraj, ktery je rozdilny od vychoziho nastaveni robota (1,5 az 2
okruhy okolo obvodového dratu). Nap iklad si m ¥ete p at, aby se
nau fil provad t se feni okraje ve vzdalenosti jednoho celého okruhu.

Nov nau fenéa vzdalenost z $tane, dokud se robot nebude u it znovu
sekat okraj nebo dokud nezm nite nastaveni na vychozi nastaveni.

E
E

mp

Ucit okraj

Umist te robota, aby mohl za [it sekat okra,j.

Vlozte ru mi ovlada pzp t do drzaku.

Upravte ru i ovlada pa kabel, ktery k n mu vede, tak, aby byl

ovlada pzarovnan s horni stranou robota.

Provad jte kroky, které jsou popsany nize, aby se robot

za [al u it okraj.

Robot pojede okolo obvodového dratu. B Zte za nim a
stiskn te tla ptko ,STOP*, kdyZ dojede do poZzadované

vzdalenosti.

Rucni
uzivat volby

Nastaveni
Zmackni GO

Nastaveni zon
Zmackni GO

Z6na zakl.
Zmackni GO

Zona B
Zmackni GO

Pracovni cas
Zmackni GO

Ucit okraj
Zmac GO pro ucen

Uceni okraje
STOP pro nast

| Pomoci Sipky dol $se pohybujte v
: menu, dokud se nezobrazi volba
+Rucni uzivatelské volby* a poté

1
| stiskn te tla dtko ,GO"
1

menu, dokud se nezobrazi zéna,
jejiz vzdalenost okraje chcete
robota nau fit.

| Stiskn te jednou Sipku dol  $ aby
: se zobrazila volba ,U pt okraj*.

________________________

| Robot pojede nad obvodovym

| dratem. Jd te za nim a stiskn te
| tla [itko ,STOP*, kdyz dosahne

! pozadované vzdalenosti.
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Nast. st. okraj

Pouziti funkce nastaveni vychoziho okraje zm ni nastaveni se feni
okraje ve specifické zén na tovarni nastaveni.

7.2.2 Detska poj

D tska pojistka je bezpe mostni funkce, ktera brani d tem a dalSim
neautorizovanym osobam aktivovat robota.

Pokud je nastavena d tskéa pojistka, Robomow za me pracovat
POUZE po jeho odemknuti.

ID #LEZITE! D $azn se doporu fuje aktivovat tuto funkci. Tato
funkce brani d tem a osobam, které nejsou dob e obeznameny s
pouzivani robota, seka [ku aktivovat .

* Pojistku m ¥ete odemknout nasledujicim zp $obem:

E Stiskn te tla fitko Sipka nahoru  a nasledn tla fitko

7.2.3 Zvuk

Pokud nastavite zvuk na ,vyp“, vypnete vSechny zvuky, které
nesouvisi s bezpe mosti. Zvuky souvisejici s bezpe mosti z $tanou
zapnuty.

7.2.4 Umisteni dratu

Volba umist ni dratu slouzi k otestovani polohy obvodového dratu v
rezimu ,okraj*“. Tuto fnnost provad jte s vypnutymi Zacimi motory.

Tato volba brani poskozeni obvodového dratu poté, co bylo
dokon feno jeji po [ate mi nastaveni.

7.25 Jazyk

Pouzijte tuto volbu, pokud si p ejete zobrazeni v jinych jazycich.

7.2.2 Typ pohybu

PouZzijte volbu typu pohybu pouze, pokud si p ejete, aby
se robot pohyboval podle nahodilého, nepravidelného

vzorce. Tento typ pohybu p i se [eni nahradi vychozi

pohyb robota izeny kompasem.

P i ,nahodném* pohybu je pohyb robota nepravidelny, takze se
otevira v r &nych ahlech, kdykoli dorazi k obvodovému dratu p narazi
do p ekazky.

ID #L.EZITE! Doporu fuje se zm nit tuto funkci na ,nahodnou“ pouze v
p ipad , Ze cizi mistni interference zp $obuiji, Ze robot podle
kompasu jezdi stéle ve stejném sm ru bez postupu.
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7.2.7

7.2.8

7.2.9

7.2.10

Sire jizdy

PouZzijte volbu §i e jizdy, kdyz budete chtit zm nit pohyb p i se feni
robota. To m $e byt vyhodné u n kterych travnik $

¢ Pokud seka [ka neustale jezdi dop edu a dozadu podél jedné
drahy, doporu fuje se zv tSit hodnotu Si e jizdy.

Rychly okraj

PouZzijte volbu rychly okraj, kdyz budete chtit zm nit rychlost, kterou
robot pouziva p i jizd po okraji. (Tato volba je dostupné pouze pro
verzi RL2000, pro zénu se zakladni stanici).

Tato volba je vhodn4, pokud je obvodovy drat dlouhy a rovny. Pokud
je k ivolaky nebo zvn ny, NEDOPORU yUJE se pouzivat tuto volbu.

Aktiv nabij

Pouzijte volbu aktivace nabijeni pro zapnuti menu moznosti dokovani
zakladni stanice.

Pokud tuto volbu deaktivujete, moznosti dokovani z &tanou skryté.

Rezim ECO

Pouzijte volbu ekonomického rezimu, kdyz budete chtit
provozovat robota s minimalni energii pot ebnou pro
se [eni travy a adrzbu travniku.

Jako vychozi nastaveni je ekonomicky rezim deaktivovan,
nastaven na ,vyp“ (vypnuto). Provoz v ekonomickém
reZzimu snizuje hlu most robota b hem provozu a

umoz uje delSi pracovni Useky.

Doporu fuje se pouzivat ekonomicky rezim pouze v
zbénach se zakladni stanici, kde je se [eni [ast jSiase [
se niz§i trava. Pokud Robomow detekuje vysokou travu,
automaticky zvysi vykon Zacich motor § aby bylo

umozn no se feni vysokeé travy.

Rezim ECO
Zmackni GO

vyp
Zmackni GO

zap
Potvrdit
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7.2.11 Typ signalu

PouZzijte volbu typ signalu pro zm nu frekvence obvodového dratu z Typ signalu
typu A, ktery je vychozim typem signalu, na typ B. Zmackni GO
Typ A
Potvrdit

¢ Aby bylo mozné p epnout signal na typ B, odmontujte ,signalni“
m $tek z desky zékladni stanice/obvodovych vypina p %viz
obrazek).

ID #LEZITE! Uschovejte signalni m  $stek na bezpe mém mist pro
p ipad, Ze ho budete chtit pozd ji znovu zapojit.

« Kdyz budete chtit vratit nastaveni na vychozi typ A, zapojte
m $tek do desky zékladni stanice/obvodového vypina fe.

Typ signalu je obvykle nutné zm nit kv $i interferenci signalu
obvodového dratu. M $e byt zp $obena signalem z jiného dratu na
sousednim pozemku (kdyZ soused pouziva robotickou seka [ku) nebo
jakymkoli jinym elektrickym p istrojem, ktery pouzivéa stejnou
frekvenci.

¢ Mozné p iznaky interference:

mp

Pokud seka [ka uhyba, kdyz jede po dratu.

>

Pokud seka fka m ni sm r, aniz by dojela k dratu.

>

Pokud seka [ka p ejede obvodovy drat a dostane se mimo
vyty fenou oblast.

mp

Jestlize se na displeji robota zobrazi zprava ,Zacni uvnitr,
p estoZe je Robomow uvnit vyty [ené oblasti a obvodovy
drat je p ipojen se spravnou polaritou.
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7.2.12

7.2.13

7.2.13

Noze vymeneny

PouZzijte volbu noZze vym n ny povym n noz $ To restartuje
po ptadlo pro upominky, takze dalSi upominku na vym nu noz $
obdrzite po dalSich 200 provoznich hodinach. (DalSi informace
ohledn vym ny noz $naleznete v bodu 10.3).

Dest snimac

Funkce de$ 'ového senzoru umoz uje seka [te detekovat dés "a
vynechat nebo ukon fit pinnost, kdyZ je detekovan dés "

V menu des 'bvého senzoru jsou t i mozZnosti:

¢ Dest snimac zap/vyp (deS 'bvy senzor zapnut/vypnut) — Pokud
vypnete des 'bvy senzor umoznite praci robota i v desti nebo za
vlhkych podminek.

e Cteni — Zobrazeni aktualniho ode fiu senzoru.
* Nastaveni citl — nastaveni citlivosti des$ 'bvého senzoru.

Vychozi nastaveni citlivosti je 9. To znamena, Ze ode [et pod 9 zp $obi,
Ze Robomow detekuje dés "a ukon p praci.

Poj kradez Poj kradez
Volba pojistka proti kradezi vdm umozni nastavit kéd, ktery musi Zmackni GO
byt zadan, aby mohl byt Robomow aktivovan.

Budete vyzvani, abyste zadali fty mistny kéd podle vasi
volby, ktery bude slouzit jako osobni bezpe mostni kéd.

Poj kradez  vyp

Zmackni GO

e Vpipad zm ny stavajiciho hesla budete nejprve
upozorn ni, abyste zadali staré heslo. Zmen h_eSIO
Zmackni GO

ID #LEZITE! Poznameneijte si kod pro budouci pouZiti.
V kapitole 9 vtéto p iru fre je poskytnuto vhodné misto, kde si
m ¥ete poznamenat bezpe mostniho kod pojistky proti kradezi.
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7.3

7.4

Informace
Informace Zmackni GO
Stiskn te tla ptko ,GO", kdyZ je zobrazena volba
informace pro vstup do tohoto menu, kde si
pomoci Sipek m ete vybrat n ktera z nasledujici
podmenu.
Celkovy cas
Zmackni GO
Baterie
Zmackni GO
! i
1 1
1 1
! |
' ! Teplota
1 .
: Stisknutim tla  ftka ,GO*, kdyzZ je zobrazen text : Zmackni GO
1 JInformace®, se dostanete do tohoto menu a :
| m $ete se pohybovat mezi nasledujicimi volbami. !
1
____________________________________ 1
Konfigurace
Zmackni GO

Nabijeci napeti
Zmackni GO

Duv posl zastav
Zmackni GO

Moznosti dokov Moznosti dokov
Zmackni GO

Pouze zakladni stanice

Stiskn te tla ptko ,GO", kdyZ je zobrazena volba

< X L Tydenni program
moznosti dokovani pro vstup do tohoto menu, Y prog

) P i Zmackni GO
kde si pomoci Sipek m $ete vybrat n ktera z mackni
nasledujici podmenu.

Cas: Po 10:35
Zmackni GO

Vstupni body
Zmackni GO

Stisknutim tla ftka ,GO*, kdyzZ je zobrazen text
,Moznosti dokov", se dostanete do tohoto menu a

Program zap
Zmackni GO

Presk nasl star
Zmackni GO

! Indikuje celkovy po et |
! provoznich hodin, kdy byl !
1 robot v provozu. 1
1 1

1 Indikuje posledni provozni '
1 dobu baterie a aktualni !
: nap ti baterie. i
1 1

Zobrazuje teplotu motor  $
uvnit robota

_____________________ |
: (D $vod !
' posledniho zastaven) |
:Zobrazuje p fifny poslednich |
1 10 zastaveni. !
]

1 start) '
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7.4.1 Vstupni body

Vstupni body jsou specifické body na obvodu, kde Robomow opousti
okraj a vjizdi dovnit travniku, aby posekal vnit ni prostor.

Robomow je dodavan s nastavenymi vstupnimi body. Pro b zné tvary
travniku neni nutné specifikovat vstupni body.

¢ Pokud mé vas tvarnik ,zvlastni tvar, m &ete zapnout volbu
»vstupni body*.
e To zlepsi pokryti travniku p i se feni.

Funkce vstupnich bod $pouziva 3 vychozi vstupni body: u zakladni
stanice, ve 30% a 60% délky dratu. Robomow pouziva tyto vstupni body
v cyklickém po adi. Neni mozné nastavit vstupni bod pro specificky den.
¢ Pokud nejsou vstupni body nastavené z tovarny vhodné pro vas
travnik, zvolte volbu pro nastaveni vstupniho bodu. Timto
zp obem m Fete nastavit alternativni vstupni body a ur [it
naplanovany den vaSeho tydenniho programu pro kazdy z t chto
bod $

Vyberte volbu ,Vstupni body* a stiskn te tla fitko ,GO". Poté se
m $ete Sipkami pohybovat v menu a volit z nasledujicich podmenu.

Vstupni body
Zmackni GO

Stisknutim tla fdtka ,GO, kdyZ je zobrazen
text ,Vstupni body*“, se dostanete do tohoto
menu a m ¥ete se pohybovat mezi
néasledujicimi podmenu.

Nastav vstup bodu
Zmackni GO

Zpet k tov nast e
Zmackni GO i (Zp tnatovami 1

! nastaveni)

Vstupni body  vyp
Zmackni GO
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Nastav vstup bodu

Je mozné mit az 4 vstupni body. Z&kladni stanice je vzdy zahrnuta a
je vzdy definovana jako vstupni bod pslo jedna:

E Umist te robota do zakladni stanice, p i flemz zajist te, aby
byl ru mi ovlada pv drzaku.

E Prove te kroky uvedené niZe pro nastaveni vstupnich bod $

Kdyz je seka [ka v dokovaci stanici , zobrazuje
jedna z nasledujicich moZznosti.

Pomoci Sipky dol $se pohybuijte v

1
11:28 Po 10:30E Manualni start '
| menu, dokud se nezobrazi
1
1
1

Zmackni GO Zmackni GO

,Moznosti dokov*

Moznosti dokov
Zmackni GO

Tydenni program

Pomoci Sipek se pohybuijte v menu, '
Zmackni GO :

dokud se nezobrazi ,Vstupni body*

Vstupni body
Zmackni GO

Nastav vstup bodu
Zmac GO pro ucen

Vstupl: Dok T T H
Stiskn te tla [tko ,GO" a seka [ka za fne |

1
1

Zmac GO pro dals ' jet po obvodovém dratu. !
1

Jd te za seka [kou a stiskn te ,GO"v

I 1

Vstup2z4 [ p . |

I mist , kde chcete mit nastaven vstupni .

Zmack GO k nast : bod. |
I 1

Vstup 3z 4 | Stiskn te ,GO" pro nastaveni dalSich '
1 . .
Zmack GO k nast ; bod $nebo nechte robota dokon  fit okraj. |

E Pokud chcete mit 2 nebo 3 body -> stiskn te tla ptko ,STOP*

kdykoli b hem procesu.

E Pokud nechcete [ekat, nez dojede Robomow k zakladni
stanici -> stiskn te tla itko ,STOP* kdykoli b hem procesu.

E Pokud za mete proces, kdyZ je na displeji zobrazeno
.Manualni start“ a pokud jste jiz d ive zvolili vstupni body ->
Robomow vas pozada, abyste zvolili vstupni bod.
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Zpet k tov nast

Pouzijte volbu zp t na tovarni nastaveni pro navrat na p ednastavené
tovarni vstupni body.

Robomow se vrati k tovarnimu nastaveni vstupnich bod $ zakladni
stanice, ve 30% a 60% délky dratu.

Vstupni body zap/vyp
Pouzijte tuto volbu, aby seka [ka vstoupila do vnit niho prostoru

travniku p imo ze zéakladni stanice: ZADNE vstupni body.

Doporu fuje se nastavit tuto volbu na ,vyp“ (vypnuto), jestlize je tvar
travnik $ fvercovy nebo obdélnikovy a nejsou na n m Uzké pr §ezdy.

7.4.2 Program zap/vyp

Pouzijte tuto funkci pro vypnuti tydenniho programu.

7.4.3 Presk nasl start

Pouzijte tuto volbu pro p esko [eni p iSti naplanované pnnosti.
Jsou dv moznosti jak p esko [it nasledujici start

E Zkracena - kdyZ je Robomow v zakladni stanici, stiskn te Preskoc nasl zap
tla fitko ,,C" pro zobrazeni nasledujici obrazovky: Potvrdit

E Stiskn te tla fitko ,GO" pro potvrzeni.
NEBO

e B Zte do menu moZnosti dokovani a pomoci Sipek se
posu te na volbu p esko fit nasledujici vyjezd.

E Stiskn te tla fitko ,GO" pro potvrzeni, Ze ma byt
néasledujici vyjezd vynechan.

« Po aktivaci p esko [eni nasledujiciho vyjezdu robot zobrazi
dalSi aktivni termin (po terminu, ktery byl vynechan).
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Kapitola 8

8.1

eSeni problém $

Textova chybova hlaseni

Robomow neustale monitoruje svoji finnost a vytva i textove zpravy, které vam pomohou k hladkému provozovani
robota: textové zpravy v p ipad provozni poruchy a textové zpravy, které vyzyvaji uzivatele, aby proved! ur fitou

pnnost.

« Pokud seka [ka zastavi, obvykle zobrazi na displeji zpravu. Tato zprava z $tane zobrazena 15 minut.
e Pokud p ijdete po t chto 15 minutach, bude jiZ displej prdzdny.

« Abyste robota probudili a zobrazili textovou zpravu, ktera byla na displeji p ed zastavenim, bu stiskn te
tla ptko ,GO" nebo vytdhn te ru i ovlada pz drzaku.

e Kod poruchy se také zobrazi v menu ,Informace*“ v podmenu ,Duv posl zastav* (d &od posledniho zastaveni).
Tato informaci m e byt d $ezit4 pro servisni pracovist , kdyZ je budete kontaktovat, aby vdm pomohli s
eSenim problému.

E Zkraceny zp $ob jak vzbudit robota a zobrazit d %od posledniho zastaveni: Stiskn te jednou Sipku

nahoru, kdyZ se na displeji zobrazuje textova zprava oznamuijici zastaveni.

¢ Pokud se problém znovu objevi, doporu fujeme zapsat si kdd chyby p edtim, nez kontaktujete servis.

Nasledujici tabulka popisuje vSechna poruchova hlaseni a jejich nej [ast jSi p i pny. DalSi tabulka poskytuje
podrobné informace a moznych p i finach dalSich zavad, které nejsou ozndmeny pomoci poruchovych hlaseni.

Pokud nem $ete zavadu napravit pomoci t chto tabulek, prosim kontaktujte poskytovatele servisnich sluzeb.

8.2 Textoveé zpravy

Zobrazena zprava

Blokovana cesta

Pozadovana kalib

Pravd podobna p fifina/udalost

Néapravné/uZivatelské opat eni

- Néraznik stla [en b hem zah ivani.
- Néaraznik stla [en 2 sekundy b hem ru niho se [eni.
- Néaraznik stla fen p i vyjezdu ze zékladni stanice.

- Pohn te seka fkou mimo p ekazku, ktera tla j na
naraznik.
-Rup odje te se seka [kou od p ekazky.

- Zobrazuje se pouze p i prvnim pouziti, jako Zadost o
kalibraci seka ky.

- i te se vyzvami zobrazenymi na LCD
pro kalibraci seka [ky

Chyba nabijeni

- Proces nabijeni neni aktivni.

- Kontaktujte poskytovatele servisnich sluZeb.

Kontr vysky sec
(kontrola vysky se feni)

- Zaci motory [elily nadproudu p ili§ dlouho nebo n jaka
p ekazky zablokovala nozZe nebo je hamotana okolo
noz $

- N co brani noz $n ve volném oté feni. V okoli noz $
m e byt p ili§ mnoho travy nebo se mohl okolo Zacich
noz $namotat provaz nebo drat.

- N jaky objekt se mohl zablokovat pod seka fkou a brani
Zacim noz $n v ot feni.

VYSTRAHA — Vyjm te pohonnou jednotku

z robota, d ive, nez se ho pokusite zdvihnout.

- Zkontrolujte noze, jestli se na nich nenachazi cizi
material nebo ne pistoty, které by branily jejich
oté feni.

- Vy ist te travu, kterna se nahromadila v prostoru
okolo noz $pomoci d ev né ty fky.

Kontr obv vypin
(kontrola obvodového

vypina [g)

- Seka fka se pokousi vyjet ze zakladni stanice a
obvodovy vypina pnereaguije.

-V lase vyjezdu bylo detekovano rozpojeni obvodového
dratu.

- Zapn te obvodovy vypina pa zkontrolujte, jestli
nebyla vystraha ohledn p eruSeného dratu.
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Zobrazena zprava

Pravd podobna p ipna/udalost

Napravné/uzivatelské opat eni

- Si 'bvy adaptér/nabije [ka nejsou adn zastr [eny
do si 'bvé zasuvky.

- Nabijeci konektor neni Gpln vloZen do nabijeci
zasuvky seka [ky.

- Proces nabijeni se zastavil kv $i do [asnému
vypadku proudu.

Odpojte nabijeci konektor ze seka [ky a ujist te se,
Ze je si 'bvy adaptér zastr fen do elektrické zasuvky a
znovu zapojte nabijeci konektor do seka fky, aby se
obnovilo nabijeni.

- Z&dny proud nejde do zasuvky nebo je vypnut
zdroj elektrického proudu.

- Zapn te zdroj elektrického proudu do elektrické
zasuvky.

Kontr. nabijeni

- Kontakty seka [ky se nedotykaji kontakt $zakladni
stanice.

- Ujist te se, jsou ob hnaci kola seka fky vyrovnana
se zékladnou zakladni stanici (v p ipad pot eby vypl te
prostor pod hnacimi koly zeminou).

- Kontakty seka fky nebo z&kladni stanice jsou
zne pst né.

- Vy fist te kontakty pomoci karta fe nebo hadru.

- Nabijeni neni detekovano, a [koli je fyzicky kontakt
mezi kontakty seka [ky a zakladni stanice
(seka [ka se naléza na vstupu do zékladni
stanice).

- Potvr te, Ze je dobré spojeni mezi kabely vedoucimi
ke kontakt $n zakladni stanice.

- Zkontrolujte pojistku nabijeni 5A (sundejte plastovy kryt
pod ru mim ovlada fem).

- Seka [ka nedojela do zakladni stanice b hem
[asového a distan miho limitu.

- Potvr te, Ze seka [ka pracuje v nabijeci zén .
- Potvr te, Ze seka fka neprokluzuje ani ji nic nebrani
v cest do z&kladni stanice.

Zkontroluj signal
Zmackni GO

- Neni Zadné spojeni mezi typem signalu
nastavenym v menu a signalnim m $tkem
instalovanym v obvodovém vypina jy;

- Automaticky provoz je iniciovan, zatimco je
Robomow umist n mimo okruh obvodového dratu.

- Obvodovy dréat je p ipojen k zbnovému
konektoru se Spatnou polaritou.

- Robomow detekuje interference signalu
ze sousedniho aktivovaného travniku nebo jiny
p istroj, ktery je aktivovan v blizkosti zony.

- Nastavte "typ signélu" na "A" a potvr te, Ze je signalni
m $tek instalovan na desce obvodového dratu; nebo
alternativn nastavte typ signalu na "B" a vyjm te
m $%tek z této desky.

- Umist te seka fku dovnit travniku a stiskn te tla fitko
"GO".

-Vym te konce dratu, které jsou p ipojeny do zéno-
vého konektoru (zeleny konektor p ipojeny k zakladni
stanici).

-V pipad interfer. signalu poZadejte o pomoc servis.

- Kontakty seka fky se nedotykaji kontakt $dokovaci
stanice.

- Ujist te se, jsou ob hnaci kola seka [ky vyrovnana
s dokovaci stanici (v p ipad pot eby vypl te
prostor pod hnacimi koly zeminou).

- Kontakty seka fky nebo dokovaci stanice jsou
zne St né.

- Vy fist te kontakty pomoci karté fe nebo hadru.

Problem s dok

- Nabijeni neni detekovéano, a [koli je fyzicky kontakt
mezi kontakty seka [ky a dokovaci i stanice
(seka [ka se naléza na vstupu do dokovaci
stanice).

- Zapn te obvodovy vypina p

- Potvr te, Ze je dobré spojeni mezi kabely vedoucimi
ke kontakt $n dokovaci stanice.

- Zkontrolujte pojistku nabijeni 5A (sundejte plastovy kryt
pod ru mim ovlada fem).

- Seka fka nedojela do dokovaci stanice b hem
[asového a distan miho limitu.

- Potvr te, Ze seka [ka pracuje v dokovaci zén .
- Potvr te, Ze seka [ka neprokluzuje ani ji nic nebrani
v cest do dokovaci stanice.

Prehr pohonu
chlazeni, cekej

- Hnaci motory pracovaly pod velkym zatizenim
po velmi dlouhou dobu.

- Neni zapot ebi nicd lat — Robomow obnovi
automaticky pnnost, jakmile se motory ochladi.

Problem pojezdu

- Vnit ni porucha.

- Kontaktujte poskytovatele servisnich sluzeb.

Vloz heslo

- Je aktivovana poijistka proti kradezi.

- Zadejte [y mistny kdd. Volba s nazvem "Poj kradez"
(pojistka proti kradezi) m $e byt aktivovana v menu
"Nastaveni". Kontaktujte poskytovatele servisnich
sluzeb, pokud jste ztratili/zapomn li kod.
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Zobrazena zprava

Pravd podobna p ipna/udalost

Napravné/uzivatelské opat eni

Pred/zad nar odpoj

- Vnit ni zavada narazniku.

- Kontaktujte poskytovatele servisnich sluzeb.

Pred/zad nar
zmacknut

- P edni nebo zadni naraznik je neustale stla [eny.

- P esu te seka f[ku od objektu, ktery tla p na naraznik.

Problem pr. kola

- P edni kolo neméa kontakt se zemi po vice nez
8 —10 sekund.

VYSTRAHA — NeZ se pokusite zdvihnout robota,
vyjm te z robota pohonnou jednotku.

- Robomow vjel na p ekazku, ktera zdvihla p edni kolo.
Odstra te p ekazku nebo vyjm te objekt z oblasti,
kde je provad no se feni.

- Robomow je pouzivan na svahu s p ili§ velkym sklonem
pro bezpe mé se feni. Vyjm te misto ze sekaci oblasti.

- Vysoka trava brani p ednim kol $n v jizd po zemi.
Zvyste vysku se [eni.

- Na povrchu jsou velké diry nebo d $ky, do nichZ p i
p ejezdu zapadne p edni kolo robota. Vypl te takovato
mista zeminou a zarovnejte je.

H

- Robomow je nabijen pomoci nabijeciho konektoru
a okolni teplota je mimo rozsah (nad 70°C /
158°F).

- Nabijeni robota neni dovoleno, pokud je okolni teplota
nad 70°C / 158°F; odpojte nabijeci konektor
a po [kejte, nez teplota klesne dol $nebo p esu te

Vysoka teplota robota na chladn jSi misto a tam ho nabijte.
Odpoijit nabij
- Ned lejte nic, nabijeni je zastaveno a robot [eka, nez
Vysoka teplota - Robomow je nabijen pomoci zakladni stanice a se teplota zm ni do p ipustného rozsahu. Pokud teplota
Cekej okolni teplota je mimo rozsah (nad 70°C / 158°F). z $tane mimo rozsah po vice nez 12 hodin, zprava se
zm ni na "Vysoka teplota Zmackni GO".

K

Stale nabijet
kdyz ne pouz

- Zprava se zobrazuje pokazdé, kdyz je nabijeci
konektor vytazen ze seka [ky.

- Zobrazuje se také, kdyz neni seka [ka v provozu
a neni dlouhou dobu p ipojena k nabije [ze/
nabijeci stanici.

- Stiskn te jakékoli tla fitko pro zm nu zobrazeného textu.
- Poslete seka [ku zp t do zakladni stanice pro nabiti
nebo zapojte nabijeci konektor nebo pokra fujte
Vv provozu.

Klavesy zamknuty

- Byla aktivovana d tska pojistka.

- Stiskn te tla pitko Sipka nahoru a poté stiskn te tla ptko
"C". D tskou pojistku je mozno deaktivovat v menu
"Nastaveni".

L

Nizke nabiti bat

- Seka fka hleda zakladni stanici, ale nap ti baterie
je p ili§ nizké, aby mohla pokra fpvat v hledani.

- Doje te se seka fkou ru m do zakladni stanice, aby
zde mohla byt seka [ka nabita.

Nizka teplota
QOdpoaijit nabij

- Robomow je nabijen pomoci nabijeciho konektoru
a okolni teplota je mimo rozsah (pod 0°C / 32°F);
odpojte nabijeci konektor z robota.

- Nabijeni robota neni dovoleno, pokud okolni teplota
klesne pod 0°C / 32°F; odpojte nabijeci konektor
a po [kejte, nez teplota stoupne nahoru nebo p esu te
robota na teplejSi misto a tam ho nabijte.

Nizka teplota
Cekej

- Robomow je nabijen pomoci zakladni stanice a
okolni teplota je mimo rozsah (pod 0°C / 32°F).

- Ned lejte nic, nabijeni je zastaveno a robot [eka, nez
se teplota zm ni do p ipustného rozsahu. Pokud teplota
z $tane mimo rozsah po vice nez 12 hodin, zprava se
zm ni na "nizka teplota Zmackni GO*.

Problem lev/prav/stred
sec (problém levého/
pravého/st edniho se feni)

- Zaci motor je vadny nebo odpojeny.

- Kontaktujte poskytovatele servisnich sluzeb.
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Zobrazené zprava

Pravd podobna p ipna/udalost

Napravné/uzivatelské opat eni

H

Pretizeni seceni
Chlazeni Cekej

- Zaci motory pracovaly p ili$ dlouho pod velkym
zatizenim.

- Neni zapot ebi nic d lat — Robot obnovi automaticky
pnnost, jak se ochladi Zaci motory.

H

Neni signal

- Obvodovy vypina pje vypnut nebo neni
p ipojen k zén , kterd ma byt pose f[ena

- Ujist te se, Ze je obvodovy vypina pp ipojen k spravné
z6n a Ze je zapnut.

Detekovéan dest
GO pro ignor

- Robomow detekoval dés "po stisknuti tla ptka
"GO".

(detekovan dés ', stiskn te "GO" pro ignorovani -
pouze pro novou verzi ru miho ovlada [e)

- Neprovozujte robota v destivém po fasi a kdyZ je trava
mokra; pokud se rozhodnete obejit upozorn ni,
stiskn te tla pitko "GQO"; ignorovani zpravy bude
platit pouze pro aktudlni pnnost.

Pripraven
Stale nabijet

- Baterie je zcela nabita.

- Nechte nabije [ku (si 'bvy adaptér) p ipojeny
do seka [ky a nechte seka [ku dale nabijet.

Dobij baterii

- Bylo dosazeno maximalniho provozniho [asu.

- Zapojte nabije [ku do seka fky.

Vymen noze
kazdych 200 h

- Po kazdych 200 hodinach se zobrazi automaticky
upominka, abyste vym nili noze.

-Vym te noZe a restartujte po ftadlo pro upominky
ohledn vym ny noZz $tak, Ze zvolite volbu
"Noze vym n ny"v menu "Nastaveni".

Zkus znovu kdek

- Proces kalibrace neprob hl Gsp $n
na aktualnim mist .

- Posu te robota 3-4 metry (10-12 stop) z takovéhoto
mista a pokuste se znovu o kalibraci.

Nastav zemi

- Zobrazuje se pouze p i prvnim pouZiti.

- Sledujte vyzvy na LCD obrazovce a nastavte stat.

Nastavit cas

- Zobrazuje se pokazdé, kdyz je pohonna jednotka
vyjmuta z robota (resetuje se pnnost)

- Nastavte aktualni fas (den a hodinu)

Preskoc: napeti

- Robomow vynechal minuly vyjezd kv $i nizkému
nap ti baterie.

- Potvr te, Ze prob hlo dostatek fasu mezi dv ma sou-
sednimi vyjezdy tak, Ze mohla byt baterie dobita p ed
naplanovanou pinnosti (min. fas mezi pnnostmi je
16 hodin).

Preskoc: dest
(pouze pro novou verzi
ru miho ovlada fe)

- Robomow vynechal minuly vyjezd, protoze
detekoval dés "

- Nedoporu fuje se sekat mokrou nebo vlhkou travu, ale
pokud budete chtit obejit des 'ovy senzor, zm te
nastaveni volby "Dest snimac" v menu "Nastaveni"
na "vyp" (vypnuto).

Zacnete kdekoli

- Objevila se neznama chyba a je vyzadovana
pomoc uzivatele.

-Rum i te seka fku pry pz tohoto specifického mista
a obnovte p edchozi pnnost.

- Motory, které pohan ji kola, pracovaly p ili§
dlouho pod velkym zatizenim.

- Zkontrolujte, Ze seka fka neuvizla na mist , coz mohlo
zp $obit, Ze kola prokluzuji.

Zacni uvnitr

- Automaticky provoz je iniciovan, kdyZ je robot
umist n mimo okruh ohrani feny obv. dratem.

- Umist te seka fku dovnit travniku a stiskn te
tla fitko "GO".

Chyba snimace tepla

- Vadny/odpojeny termistor (ochrana proti
p eh ati).

- Kontaktujte poskytovatele servisnich sluzeb.

Cas ukoncen

- Provozni [as nastaveny pro takovouto zénu
byl dosazen

- P ipojte seka fku k nabije [ce, pokud bylo dokon feno
veskeré se feni pro takovyto den.

Cekam na signal

- Robomow dokon pl pnnost v dokovaci zén ,
protoZe nedostaval zadny signal ze zakladni
stanice.

- Zkontrolujte napajeni zékladni stanice.

- Doslo k vypadku elektrického proudu. Neni nutné nic,
d lat — Robomow obnovi automaticky pnnost, pokud
se obnovi p ivod proudu b hem hodiny od vypadku.

Kapitola 8 - 4



eSeni problém $

8.3 Jiné problémy

Problém

Pravd podobna p ipna/udalost

Napravné/uzivatelské opat eni

Robomow neopousti zakladni
stanici v fas, ktery je nastaven
v tydennim programu.

- Obecn

e [eno, seka fka nevyjizdi v naplanovany as a p i pna je zaznamenana v tydennim
programu (viz bod 5.4, "zobrazeni tydenniho programu” ).

- Potvr te, Ze je na seka fre spravn
nastaven fas (den a hodina).

- Nastavte [as (viz bod 5.1)

- Nizké nap ti baterie.

- Potvr te, Ze byla baterie nabijena alespo 16 hodin
v zékladni stanici, p ed dalSim planovanym vyjezdem.

- Automaticky vyjezd je nastaven
na "vyp" (vypnut) Na displeji seka [ky se
zobrazuje text "Manualni start”, kdyz je
seka f[ka v zakladni stanici.

-Zm te nastaveni volby "Automaticky start" na “zap"
(zapnut) (Viz bod 7.3.).

Robomow nedetekuje kontakty
zakladni stanice a/nebo

se zobrazuje text "Probl pr.
kola" (problém p edniho kola),
kdyz je Robomow v zakladni
stanici.

- Si 'bvy adaptér nebo nabije [ka nejsou
zastr [eny do elektrické zasuvky.

- Potvr te, Ze je si'bvy adaptér zastr [en do elektrické
zasuvky.

Robomow dojel do zakladni
stanice, kdyZ jsou jeho kontak-
ty nad kontakty zakl. stanice.

- Je vyskovy rozdil mezi zakladni stanici
a povrchem travniku na vjezdu do zakladni
stanice.

- Potvr te Ze je zem p ed za&kladni stanici vyrovnana
se zékladnou zakladni stanice — pokud je zapot ebi,
vypl te prostor zeminou a zarovnejte ho.

Robomow nedetekuje kontakty
zakladni stanice a/nebo

se zobrazuje text "Probl pr.
kola" (problém p edniho kola),
kdyz je Robomow v zakladni
stanici.

- Do zasuvky nejde Zadny proud nebo je
proud vypnut.

- Zkontrolujte, jestli jde do elektrické zasuvky proud tak,
Ze do ni zapojite jiny p istroj.

- Zapn te p ivod proudu do elektrické zasuvky.

- Odmontuijte kryt zakladni stanice tak, Ze odSroubujete
Srouby a zkontrolujte zapojeni silového kabelu
(ferny) a zénového konektoru (zeleny).

- Potvr te, Ze na zakladni stanici blika kontrolka
napajeni.

- Zakladni stanice a/nebo Robomow maiji
znamky spalenych a/nebo zkorodovanych
kontakt $

- Periodicky fist te kontakty zakladni stanice a robota s
s pouzitim vihkého had iku.

- Kontaktujte vaSeho poskytovatele servisnich sluzeb,
pokud by m ly byt kontakty vym n ny.

- Spatn p ipojené nebo odpojené draty
zékladni stanice ( ferveny a zeleny) ke
kontakt $n.

- Potvr te, Ze jsou kontakty v Gchytkach (konec
ferveného a zeleného dratu) do kontakt $zakladni
stanice.

Robomow pracuje v zén se
zakladni stanici, ale zastavil
se zpravou "Dobij baterii" nebo
"Cas dokoncen".

- Robomow je provozovan z travniku (ne
ze zékladni stanice), kdyz hlavni displej
zobrazuje "Zona B".

- Kdyz provozujete robota z vnit ku travniku, potvr te, ze
hlavni displej zobrazuje text "Zéna zakl".

Robomow hleda zakladni
stanici v zén bez zakladni
stanice.

- Robomow je provozovan z travniku, kdyz
je aktivni volba "Se [eni" (bez okraje), kdyz
hlavni displej zobrazuje "Z6na zakl.".

- Kdyz provozujete robota v zén mimo zakladni
stanici, potvr te, Ze hlavni displej zobrazuje "Zona B"
nebo za m te finnost v rezimu "Okraj".
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Problém Pravd podobna p ipna/udéalost Napravné/uzivatelské opat eni

- Potvr te, Ze je drat zastr fen do vypina [e a Ze jsou

- Drat je odpojen z vypina [e. jeho koncovky pevn p ipevn né.

- Jd te podél obvodového dratu v fetn  ostr &k $
a p ekazek vyjmutych z obvodu a hledejte zjevné
p eruSeni nebo poskozeni dratu. Opravte spojeni
pomoci spojky drat $pro seka fku Robomow.

Na obvodovém vypina pp nebo
na zékladni stanici blika - Obvodovy dréat je p eruseny.
kontrolka "p eruSeny drét"

- Zkontrolujte a opravte vSechna volna, Spatna nebo

- Spatné spojent. zkorodované spojeni.

- Sto fené kabely nebo Sroubova svorka

izolované pomoci izola ni pasky nezajis Uji | _ PouzZivejte spojky, které vam byly dodany spolu

Na obvodovém vypina p blika dostate mé spojeni. P 3ni vinkost se strojem. Jsou vodot sné a poskytuji spolehlivé
kontrolka "Spatné spojeni” zp $obuje, Ze vodi e oxiduji, coZ ma po P o

) P ! . LA . < . elektrické spojeni.
nebo zakladni stanice vydava n jakém fase za nasledek Spatné

p erusovany zvuk, co? indikuje | spojeni.
Spatné spojeni dratu nebo
p ili& dlouhy drat.

- Doporu [ena maximalni délka obvodového dratu je
500 metr $ Oblasti, které vyzaduji v tSi délku by m ly
byt rozd leny do samostatnych zén.

- Obvodovy drét je p ili§ dlouhy pro jednu
zonu.

- Potvr te, Ze je si 'ovy adaptér zastr [en do elektrické
zasuvky, znovu zastr fie si ‘bvy adaptér do zasuvky
a potvr te, Ze na obvodovém vypina i blik& kontrolka
napéjeni.

- Neni p ipojen si ‘bvy adaptér.

Obvodovy drat se neaktivoval,

kdy? byl zapnut. - Baterie jsou zcela vybity. - Instalujte nové alkalické baterie typu C.

- Ochrana proti vod /vlhkosti, kterou je vybaven

- Obvodovy vypina pneni instalovan ve svislé obvodovy vypina h m e byt zajist na pouze v p ipad ,
poloze a je vystaven vod /desti. Ze je obvodovy vypina pumist n ve svislé poloze.

Instalujte obvodovy vypina pdo spravné polohy.
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Problém

Pravd podobna p ipna/udalost Napravné/uzivatelské opat eni

Robomow nepracuje a nic
se nezobrazuje ne displeji.

- Pokud neni Robomow p ipojen k nabije [ze vzdy, kdyz
neni pouzivan, bude $et it elektrickou energii tak,

- Seka [ka je v rezimu ,hluboky spanek®. Ze vstoupi do rezimu hlubokého spanku. Vyjm te

pohonnou jednotku ze seka [ky a znovu ji po 10

10 sekundach instalujte.

- Je pozadovano, aby nabije [ka z $tala p ipojena
do robota, kdyz neni pouzivan. Pochybeni p i
nabijeni robota m e zp $obit trvalé poskozeni
pohonné jednotky. Kontaktujte poskytovatele sluzeb.

- Pohonna jednotka byla Spatn nabijena.

Robomow jezdi, ale noze
nesekaji.

- Rezim "Se feni" byl vypnut. -Zm tevolbu zp tv menu "Nastaveni"

Kratka doba chodu, seka [ka
pracuje kratSi [as, nez je
obvyklé.

- Zapojte nabije [ku do seka f[ky a ponechte ji zapojenou,
- Pohonna jednotka neni zcela nabita. dokud se na obrazovce nezobrazi zprava "Pripraven
Stale nabijet" )

- "Pracovni fas" pro danou z6nu
je nastaven, aby seka fka zastavila - Pracovni fas m e byt zm n nv menu "Nastaveni"
v p ednastaveném [ase.

- Zvyste vysku se feni. Travu sekejte dostate m
- Trava je extrémn vzrostla nebo mokra. fasto, aby se zabranilo jejimu p iliSnému vzr $tu
Nesekejte mokrou travu.

- Pohonna jednotka se blizi normalnimu -Vym te pohonnou jednotku. adn udrzujte
konci své zivotnosti. pohonnou jednotku podle pokyn $

- Ru i ovlada pneni pevn p ipevn nve - Potvr te, Ze je svinuty kabel dob e umist n v drzaku
svém drzéku, coz umoz uje, aby opustil pod ru fmim ovlada fem a Ze ru i ovlada ppo zarovnani
své misto a zastavil seka [ku. nep e miva p es horni [ast seka fky.

Robomow p ejel b hem
pnnosti p es drat.
VYSTRAHA Robomow je
navrzen, aby z $tal uvnit
aktivniho obvodu vaseho
travniku, kdyz je adn insta-
lovan. Pokud se stane nep ili§
pravd podobna situace, ze
robot p ejede drat. NEPOUZI-
VEJTE seka fku, dokud neni
problém vy eSen. Pokud tento
problém nevy eSizm na
umist ni obvodového dréatu,
kontaktujte poskytovatele
servisnich sluzeb.

- Odkazte se na pokyny ohledn umist ni obvodového
dratu obzvlast pro rohy. Neprovozujte sousedni
pozemky sou fasn , pokud jsou blize nez 4 m
(13 stop).

- Nespravné nastaveni obvodového dratu
NEBO sousedni zéna (blize nez 4 m/
13 stop), ktera je sou fjasn pouzivana.

Robomow nedokon [il okraj
v z6n bez dokovaci stanice.

Prove te kroky uvedené v bodu 7.2.1 na stran 4

Zviastni tvar pozemku. kapitoly 7 ohledn , ve volb "U [it okraj".

Robotu se [asto stava, ze
uvizne, kdyz p ejizdi p es
mista, ktera jsou pod
optimalnim terénem.

Nizko nastavenéa vzdalenost od povrchu Upravte vySku od povrchu zem do nejvyssi
zem . polohy.
VySka se [eni je nastavena p ili§ nizko. Zvyste vysku se feni.

Vypl te diry, p ikryjte je nebo je vyjm te z mist, kde ma
Terén vyzaduje Upravu. robot provad t praci atd., aby byl terén, kde robot
provadi praci, dostate jn rovny.
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Problém

Pravd podobna p ipna/udalost

Napravné/uzivatelské opat eni

LCD displej je v cizim jazyce.

Jazykové nastaveni bylo zm n no nebo
neni spravn nastaveno.

Vyjm te ru mi ovlada pa prove te nasledujici sekvenci

krok $

1. Stiskn te n kolikrat tla ptko "C".

2. Stiskn te dvakrat tla pitko "GO".

3. Stiskn te fty ikrat tla itko "Sipka nahoru" nebo
"Sipka dol $.

4. Stiskn te tla ptko "GO" jednou.

5. Pomoci Sipek najd te spravny jazyk.

6. Stiskn te tla ftko "GO" pro potvrzeni volby.

Problém

Pravd podobna p ifna/udéalost

Napravné/uzivatelské opat enf

Na travniku z $tavaji velké
nepose [ené plochy poté,
co Robomow dokon fil se feni.

- Pohonna jednotka neni zcela nabita pro
danou pinnost.

- P ipojte nabije [ku do seka [ky a udrzujte ji p ipojenou,
dokud se na displeji nezobrazi zprava "Pripraven
Stale nabijet")

- Pracovni fas neni dostate fmy pro tuto zénu.

- Prodluzte "Pracovni fas" v menu "Nastaveni"
NEBO ho nastavte na "MAX" (maximum).

- Pohonna jednotka se blizi konci své
Zivotnosti

-Vym te pohonnou jednotku. &dn udrZujte
pohonnou jednotku podle pokyn $v této p iru [ze.

- Trava je extrémn vzrostla nebo mokra.

- Zvyste vySku sekani. Travu sekejte dostate m
fasto, aby se zabranilo jejimu p iliSnému vzr $tu
Nesekejte mokrou travu.

- Kapacita pohonné jednotky je poskozena
kv $i Spatné udrzb .

-Vym te pohonnou jednotku. &dn udrZujte
pohonnou jednotku podle pokyn $v této p iru [ze.

Spatna kvalita sekéani (od ezky
travy z $tavaji na travnik 9.

- Trava je p ili§ vysoka.

- Doporu fuje se nesekat vice nez 1/3 zelené [asti travy.

- Nastavte vysku sekani do vyssi polohy.

- PouZivejte robota vice fasto pro Gdrzbu vaseho
travniku.

- Trava je mokra.

- Pro nejlepsi st ih, provozujte robota, kdyz je trava
suchd. Doporu juje se sekat travu v fasnych
odpolednich hodinach.

- NoZe jsou opot ebované.

-Vym te noZe.

Néaraznik se neaktivuje, kdyz
narazi do p ekazky.

- P ekazka je nizSi nez 15 cm (6 palc 9, neni
dostate m pevna nebo je umist na pod
Uhlem vzhledem k zemi, ktery brani
fivercovému kontaktu s [asti narazniku,
ktera je nejvice na kraji.

- Odstra te p ekazku.

- Instalujte drat okolo takovéto p ekazky. (Odkazte se
nabod 2.2.1 na stran 3 kapitoly 2).

- Vyjm te takovouto p ekézku z zaciho prostoru
vymezeného obvodovym dratem.
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Specifikace

Kapitola 9 Specifikace

Rozm ry
89 cm délka (I) x 66,5 cm §i ka (w) x 31,5 cm vySka (h) (35" I x 26" w x 12,5" h)

Hmotnost
23,7 kg (52 Ib.), jednotka
+ 14,1 kg (28 Ib.), pohonné jednotka

Hladina hluku
M eno - 76,6 db (Garantovano — 80 db)

Si ka se [eni
3 noze a celkova §i ka se feni 53 cm (21")
Stih 1,5¢cm (0,59 “) vn kol

Vyska se feni

6 nastaveni v p edni [astia 2 v zadni [asti
Vysoky zaci n %: 38-89 mm (1.5"-3,5”)
Nizky zaci n &: 26-63 mm (1"-2,5")

Ota fky motoru pohan jiciho noze

5800 ota [ek za minutu

Ekvivalentni vykon se  feni*

benzinova mul fpvaci seka fka s vykonem 5 HP.

BO yNi

P EDNI

SPODNI

* Porovnani bok $

Kéd pro zabezpe [eni proti kradezi

Sem si zapiSte [ty mistny kéd zabezpe [eni proti
kradezi. Kdykoli bude pot ebovat, odkazte se na
tuto stranku.

Sériové [islo seka [ky Robomow
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Udrzba a skladovani

Kapitola 10  Udrzba a skladovani

10.1 Doporu peny harmonogram udrzby

Interval servisni i
Procedura tdrzby

udrzby
Zkontrolujte a pokud je zapot ebi, odstra te zbytky travy a hliny z prostoru okolo noz $
P i kazdém pouziti a pod seka fkou, obzvlast kdyz sekate mokrou a vihkou travu.
Nabijte pohonnou jednotku po kazdém pouZziti.
50 hodin Vyndejte pohonnou jednotky a zkontrolujte, jestli nejsou poSkozeny noze.
Vym te noZe.
) M te noZe vice fasto, pokud jsou tupé, p i drsnych podminkach pouZziti nebo pokud
150 — 200 hodin je p itomen pisek.

| D #LEZITE! Pamatujte si, Ze musite po kazdé vym n noZ $restartovat po [itadlo,
které generuje upominky pro vym nu noz $

10.2 Udrzba Zaci jednotky

Robomow je mul fpvaci seka fka. V okoli noz $a v prostoru pod
seka fkou se mohou kumulovat zbytky travy, zejména kdyz se fete
mokrou nebo vlhkou travu.

Varovani

Nebezpe [ vazného zran ni!

VZdy vyjm te pohonnou jednotku p  edtim, nez budete zdvihat
seka [ku. NoZe jsou velmi ostré. Mohou zp  $sobit vazné ezné a
trzné rany. Vzdy si navlékn te pracovni rukavicip edtim, nez
budete pracovat v okoli noz &

NIKDY nepouzivejte poSkozené nebo rozbité noze. Po  uzivejte
pouze ostré noze.

¢ Kontrolujte prostor pod seka [kou mezi jednotlivymi pnnostmi a
vy Jist te ho, pokud bude nezbytné.
« Peliv oSkrabejte zbytky travy, které se kumuluji pod seka fkou.

V tSinu akumulované travy m $ete odstranit pomoci d ev né ty fky nebo
podobného p edm tu.

Je mozné odmontovat noZe, abyste ziskali lepSi p istup do prostoru
kolem noz $
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ID #LEZITE! Nikdy neobracejte seka fku tak, aby leZela ru nim

ovlada fem na zemi. Mohlo by dojit k jeho poSkozeni.

Namisto toho op ete seka [ku proti n jakému povrchu, abyste ziskali

p istup do prostoru pod seka fkou.

I D #LEZITE ! NIKDY nepouzivejte vodni hadici ani zadny typ kapaliny
pro pSt ni prostoru pod seka [kou. Kapalné latky mohou poskodit
sou [asti seka f[ky. Pouzijte pouze vihky nebo mokry had ik, kterym

ot ete povrch po seSkrabani ne fistot.

10.3 Udrzba noz $

* P ed provozem Kkontrolujte Zaci noZe, jestli nejsou poskozeny.

e Pouzivejte pouze ostré noZze. Vym te jakykoli poSkozeny n &.

¢ M tenoZe minimaln jednou za sez6nu a vice fasto, pokud se

rychle tupi.
e« Provym nunoZ$

E Zmalkn te zaji§ 'bvaci Gchytky na kazdé stran drZzéku noze

.
E Vytahn te sestavu noZe ze seka ky (2 a 3).
E Piop tovné instalaci noZe, zarovnejte drazky na sestav

noZe a drzaku a zatla fie, dokud neuslysite cvaknuti, které

indikuje, Ze sestava noze dob e sedi v h ideli (4).

VYSTRAHA! P EDTIM, NEZ BUDETE PROVAD T UDRZBU
NOZ #, VZDY VYIJM TE POHONNOU JEDNOTKU ZE SEKA yKY!

I D#LEZITE ! Doporu fuje se m nit vdechny t i noze
pro nejlepsi vykon. Nedoporu fuje se ost it noze,
jelikoz to m &e zp obit problémy s vyvazenim.

Robomow automaticky zobrazuje upominku pro
vym nu noz $po kazdych 200 hodinach provozu.

ID#EZITE ! Po kazdé vym n noz$
nezapome te restartovat po ptadlo tak, ze zvolite
volbu ,Vymaz upominky*“ a stisknete ,GO".

Nastaveni
Potvrdit

Noze vymeneny
Zmackni GO

Vymaz upominky
Zmackni GO

| Stiskn te tla fdtko ,GO*

| @ pomoci Sipek vyberte
volbu ,Noze

vym n ny“.

Stiskn te tla {dtko ,GO*
pro vynulovani
po Htadla pro upominky
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10.4 Udrzba vn jSiho plast stroje

Pouzivejte pouze vlhky hadr a suchy karta ppro st ni vn jSiho
povrchu robota. Hadr m $ete namo [it do roztoku slabého fisticiho
prost edku a vody a vyzdimat a poté pouzit na seka [ku.

I D #LEZITE ! Nikdy nepouZivejte hruby nebo brusny fistici
prost edek. Nikdy nest ikejte na robota vodu pomoci zahradni hadice
nebo jiného kapalného rozst ikova fe.

10.5 Udrzba pohonné jednotky

Vzdy dodrZujte pokyny k adrzb a nabijeni pohonné jednotky (viz
kapitola 6).

10.6 Likvidace staré baterie

I D #LEZITE ! Nevyhazujte pouZité baterie do domovniho odpadu.
Baterie musi byt odebréna, recyklovana nebo zlikvidovana

zp $obem, ktery je Setrny k Zivotnimu prost edi. Vra ‘te starou
pohonnou jednotku autorizovanému obchodnikovi, ktery se zabyva
recyklaci hermeticky uzav enych olov nych baterii (s obsahem
kyseliny).

10.7 Spojovani obvodovych drat  $

Pokud je nutné spoijit obvodovy drat, pouZijte spojky, které jste
obdrzeli v krabici s robotem. Jsou vodot sné a poskytuji spolehlivé
elektrické spojeni.

¢ Odizolujte 1 cm (0,5 palce) na koncich obou obvodovych drat $
¢ Sto lte odizolované konce do sebe s pouzitim klesti.
« Vlozte sto [ené konce do spojky drat $

« NaSroubujte spojku drat $na sto fené draty. Ujist te, Ze je spojeni
pevné.

I D#LEZITE ! Ani sto fené draty ani $roubova svorka, které jsou
izolované pomoci izola i pasky, nezajis 'Uji dostate é spojeni.

P &ini vihkost by zp $obila, Ze by takovéto vodi e zkorodovaly, coz
m $e pozd ji vést k p eruSeni obvodu.
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10.8 Udrzba prostoru kolem zéakladni stanice

Udrzujte vjezd do zakladni stanice a prostor p ed nim bez listi
klacik $ v tvi a vSech ne fistot, které se obvykle hromadi v
takovychto mistech.

NIKDY nest ikejte hadici p imo na zakladni stanici.
K [St ni zakladni stanice a prostoru pod krytem dobijeni (kde
jsou kontakty) vzdy pouzivejte vlhky hadr nebo karta p

Davejte pozor p i vyzinani v okoli zakladni stanice pomoci
vyzina e, jelikoz hrozi, ze poSkodite povrch stanice nebo si 'bvy
kabel.

Pokud se bude ve stanici vyskytovat hmyz, zlikvidujte ho pomoci
mistn doporu fpvaného insekticidu.

V p ipad poskozeni jakékoli [asti si 'bvého kabelu, p esta te
pouzivat zakladni stanici, odpojte si ‘ovy adaptér ze zasuvky a
vym te si ‘bvy kabel.

10.9 Zimni udrzba

10.9.1 Uskladn ni pohonné jednotky

Zcela nabijte pohonnou jednotku, nez se zobrazi zprava
.Pripraven Stale nabijet".

Vyjm te pohonnou jednotku z robota pro jeji uskladn ni.

Pohonna jednotka by nem la byt skladovana p imo na zemi.
Skaldujte pohonnou jednotku na chladném a suchém mist ,
Teplota by nem la byt nizSi nez -20°C (-4°F).

Zcela nabita pohonné jednotka smi byt uskladn na 3 m sice p ed

op tovnym nabitim, pokud je skladovana na chladném a suchém
mist .

Nabijte pohonnou jednotku p ed pouzitim robota v dalSi
sezon .

10.9.2 Uskladn ni robota

Vyjm te pohonnou jednotku a vy fist te seka [ku.

Uskladn te robota na suchém a [istém mist .
P ikryjte robota, aby z $tal sty a chran n.

Skladujte seka [ku tak, aby stala na svych kole [kach a aby
z $talo volné misto kolem jejich naraznik $

I D #LEZITE ! Neskladujte seka [ku tak, Ze ji postavite na narazniky.
Ujist te se, Ze nic netla [ proti naraznik $n.

Zkontrolujte stav noz $

Pokud je zapot ebi, vym te noze.

Pripraven
Stale nabijet

Kapitola 10 - 4



Udrzba a skladovani

10.9.3 Uskladn ni obvodového vypina [®

Odpojte obvodovy vypina jj vyjm te z n j baterie a uskladn te ho
na suchém mist .

10.9.4 Uskladn ni zakladni stanice

Doporu fuje se p es zimu uskladnit zakladni stanici.

Vyndejte si 'bvy adaptér z elektrické zasuvky.

Odpoijte patnactimetrovou prodluzovaci § $u z desky zakladni
stanice.

Odeberte prodluZzovaci § %u a umist te ji na suché misto.

Pokud neni praktické odebrat prodluzovaci § $%u (15 m): odpojte ji z
desky a zajist te ji tak, aby byla po celou zimu chran na proti oxidaci.

OdSroubujte dva Srouby, které drzi kryt zakladni stanice.

Odpoijte zeleny zénovy konektor (mezi obvodovym dratem a
nabijeci deskou).

Odpojte draty ze zeleného konektoru a umist te vodot snou
spojku drat $na oba konce obvodového dratu.

To brani korozi dratu, kdyZ neni p ipojen do stanice.
Uskladn te ostatni dily na suchém mist .
P iprava na novou sezénu:

E P ed za [atkem nové sezony, mirn zbruste nabijeci
kontakty u seka [ky i u zékladni stanice pomoci malého
kousku brusného papiru o jemnosti 200 nebo vyssi nebo
pomoci drat nky t idy ,00“ nebo vyssi.

To odstrani oxidovanou vrstvu a zajisti optimalni kontakt.

E P ed prvni pnnosti v nové sezén znowvu instalujte (zapojte)
zakladni stanici. (viz kapitola 2).
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P isluSenstvi

Kapitola 11

P isluSenstvi

Sada noz $

M jte sadu nahradnich
noz $p iruce. Ostré
noze jsou d $ezité pro
bezpe my provoz a
dobrou G pnnost

se [eni.

Sada kolik $

Pro v tsSitravniky a
dalSi zény.

Spojka drat $

Pouziva se pro opravu
nebo spojeni drat  $(jak
je zapot ebi)

Obvodovy drat

Pro v tSi travniky a
dalSi zony.

Zbnovy konektor
Pouziva se pro spojeni
ukon [eného
obvodového dratu k
obvodovému vypina [.

Pohonna jednotka
Pro pohodin jsi
provoz robota a vysSi
kapacitu je k dispozici
druhd baterie.

Obvodovy vypina p

Pro pohodin  j8i
provoz je dobré mit
vypina ppro kazdou
z6nu namisto

p enaSeni vypina ez
jedné zény do druhé.

Externi nabije [ka
Nabiji primarni nebo
sekundarni pohonnou
jednotku mimo

seka [ku.

Bateriova jednotka pro
obvodovy vypina p
Nejlépe pro mista, kde
neni dostupny p ivod
elektrické energie
nebo kde neni p ivod
energie dostate mé
blizko obvodového

vypina [e.
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Kapitola 12 Tipy pro udrzbu travnik  $

Robomow e - Pé [e o travniky nebyla nikdy tak jednoducha

Kdy je nejlepSi |ms pro se [eni?
Sekejte vas travnik, kdyZ je trava sucha. To brani kumulovani od ezk $travy a vytva eni hromadek na travniku.

Travu sekejte pozd ji odpoledne, kdyZ je dostate m teplo.

Frekvence se feni

Se [eni provad jte fasto, coz bude vytva et malé od ezky travy. B hem aktivni sezdny, kdy trava nejrychleji roste, by m la byt zvySena
frekvence se [eni na jednou za 3-5 dni, nez bude trava p ili§ vysoka. Kratké od ezky travy se rychle rozlozi a nebudou pokryvat povrch
travy. Pokud bude trava p ili§ vysoka, zvyste vySku se [eni, posekejte travnik a postupn sniZujte vySku se [eni a se [eni opakujte.

VySka se feni
Dodrzujte ,pravidlo jedné t etiny“, coZ znamena, Ze by se p i se feni nem lo odst ihnout

vice nez 1/3 délky travy. Spravné se [eni bude vytva et, kratké od ezky, které nebudou
pokryvat povrch travy.

Travnik m $ete sekat vice [asto nebo dvakréat, kdyz travnik roste rychle, jako
nap iklad na ja e.

Voda

Recyklace travy (mul fovani pomoci zbytk $travy) redukuje mnozZstvi vody, které je zapot ebi pro Gdrzbu travniku, jelikoz od ezky travy
obsahuji 80 - 85 % vody. Mul fpvani zpomaluje ztraty vody z povrchu p $ly a udrZuje vodu v p &l . V tSina travnik $pot ebuje mén
vody, pokud se pouZiva mul fpvani.

Zavlazovani

Zavlazujte travnik mezi 4 a 8 hodinou ranni, tak aby m la voda dostatek [asu vsaknout se do p $ly p edtim, nez slune i teplo zp $obi
vypa ovani.

Vas travnik pot ebuje tydn 3 aZ 4cm (1az 1 1/2 palce) vody. Pokud voda pronika hloub ji do p $ly, umoz uje to, aby trava vytva ela
hlubsi ko enovy systém a travnik je pak odoln jSi v $ pchorobam a suchu.

Nezavlazujte travnik p ilis

P ili§ mnoho vody neni pouze plytvanim, ale mohou se diky n mu vytva t drny, které vyzaduji [ast jSi se [eni. Nechte p $lu mezi
zavlaZzovanim [aste jm vyschnout. ZavlaZujte travnik, pokud vyschne vrchnich 5 cm (2 palce) p $ly. PouzZivejte n jaky p edm t jako
nap iklad Sroubovak, zasu te ho do p $ly a zm te vySku vihké p Kly.

Hnojeni
Mul fpvani pomoci zbytk $travy snizuje mnozstvi travniho hnojiva, protoZe zbytky travy zajis 'Uji asi 1/4 pot eb travniku.

Noze

Udrzujte noZe ostré. Ostré noZe zajis 'Uji pisty, bezpe my a efektivni st ih. Tupé noze nebudou travu sekat fist , coz m &e znamenat
vstupni p edpoklad pro oslabeni travniho porostu a napadeni travy chorobami. Doporu juje se vym nit v8echny 3 noZe jednou rom .

Slama

Od ezky travy a slama nemaiji nic spole mého. Jak jsme zminili v p edchozi [asti p iru [ky, od ezky travy obsahuji p iblizn 80-85
procent vody s malym mnoZstvim ligninu a rychle se rozkladaji.

Kdyz se zastavite a zamyslite, travniky na golfovych h iStich, sportovistich a v parcich byly sekany po mnoho let timto zp $obem bez
pouziti ko$ $na travu.

Malé mnozstvi slamy (p iblizn 1,2 cm) je sou fasné p inosné pro travnik. Od ezky travy chrani ko enovy systém vaSeho
travniku p ed teplem a ztratami vody.
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Omezena zaruka pro sérii RL

Friendly Robotics poskytuje p $odnimu kupujicimu zaruku, Ze je ,vyrobek® série RL bez zavad na materidlech a emesiném
zpracovani, pokud je pouzivan pro normalni domaci* U fely, na dobu 24 m sic $ 12 m sic $pro baterie, od data nakupu. P isluSenstvi
vyrobku v fetn nahradni baterie, maji zaru i dobu devadesat dni od data ndkupu. Tato zaruka je poskytnuta na cenu dil $a prace pro
zavady kryté opravou, kdyZ jsou provedeny autorizovanym servisnim a zaru mim pracovist m spole mosti Friendly Robotics. Pro
zaru mi opravy je pozadovan platny doklad o koupi.

Omezena zaruka nepokryva p epravni naklady jakéhokoli druhu. Viastnik nese veS  kerou odpov dnost za p epravni naklady do
autorizovaného servisniho a zaru  miho pracovist  spole mosti Friendly Robotics.

*Termin ,Normalni domaci U fely” je definovan jako pouziti na stejném pozemku, jako je primarn domov. PouZiti na vice mistech je povazovano za
komer i vyuZiti a tato zaruka pro n j neplati.

Polozky a podminky, které nejsou pokryty zarukou

Tato vyslovna zaruka nepokryva nasledujici:
x  Naklady na nahradni dily nebo procedury v rdmci pravidelné Gdrzby, jako jsou noZe nebo ost eni noz $

x  Jakykoli produkt nebo dil, ktery byl pozm n n, nespravn pouZivan, se kterym bylo Spatn zachazeno nebo ktery vyZzaduje vym nu kv $i
nehod nebo nedostatku adné udrzby.

x  Normalni opot ebeni v [etn blednuti barvy nebo plastovych dil $

x  Néklady na instalaci nebo op tovnou instalaci, odstran ni instalace nebo naklady nebo Skody spojené s nespravnou instalaci nebo
pouzitim vyrobku.

x  Opravy nezbytné kv $i nespravné péfi o baterii a/nebo nespravné postupy p i nabijeni, jako je nabijeni v mokrych podminkéach,
nepravidelnosti p ivodu elektrického proudu nebo pochybeni p i adné p iprav seka [ky nebo baterie p ed obdobim, kdy neni seka fka
pouzivana.

x  Opravy nezbytné kv $i poSkozeni vodou, jiné nez nahodilé vystaveni desti, opravy kv $i blesku nebo vy$si moci.

Pokyny pro ziskani zaru i opravy

Pokud mate pocit, Ze vyrobky Friendly Robotics obsahuji zavadu na materialech nebo emesiném zpracovani, kontaktujte obchodnika, ktery
vam prodal vyrobek.

Odpov dnosti vlastnika

Musite udrZovat a starat se o va$ vyrobek od spole mosti Friendly Robotics podle pokyn $ohledn udrzby a pé & uvedenych v provozni a
bezpe mostni p iru fre. Rutinni Gdrzba, a "uz je provad na poskytovatelem servisnich sluzeb nebo vami, je na vase vlastni naklady.

VSeobecné podminky

Opravy provedené autorizovanym servisnim a zaru mim pracovist m spole mosti Friendly Robotics jsou vasim jedninym napravnym
prost edkem. Neni zadna jin& vyslovna nebo mlfky p edpokladana zaruka. VSechny ml [ky p edpokladané zaruky obchodovatelnosti a
vhodnosti pro pouziti jsou omezeny trvanim vyslovné zaruky. Spole fmost Friendly Robotics neni odpov dnéa za nep imé nebo néasledné Skody
a vedlejsi odSkodn ni ve spojeni s pouzitim vyrobku od spole mosti Friendly Robotics pokrytého touto zarukou v fetn jakychkoli vydaj $nebo
naklad $ souvisejicich s poskytnutim nahradniho za izeni nebo sluzeb b hem p im enych obdobi, kdy je zavada na vyrobku nebo za
nepouzivani vyrobku p i [ekani na dokon [eni oprav pod touto zarukou. N které staty neumoz uji vyjimku z vedlejSiho odSkodn ni a
naslednych Skod nebo omezeni, jak dlouho ml [ky p edpokladana zaruka trva, je tudiz mozné, Ze pro vas vySe uvedené vyjimky a omezeni
neplati. Tato zaruka vam dava specificka zakonna prava a m ¥ete mit také jina prava, ktera se mohou lisit stat od statu.

Vzdy dodrzujte bezpe mostni pokyny uvedené vtétop iru [te
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Vas vyrobek sim %ete online registrovat na
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