o

4x projede kazdé misto, tim
malizije svou ucinnost a zajisti pe
fektni uklid.

Diky dotykovému systému se nezale-
kne zddného tmavého koutu a uklidi
i téZko dostupna mista.

Pokrocily systém orientace se pfizplsobuje
kazdému typu prostoru. Nevynecha tak
jediny kout a uklidi i podél stén i v rozich
mistnosti.

e

Adapt
/a dokona

vy ukiid

Technickou vyspélost iRobot Roomba potvrzuje také systém iAdapt. Jeho pod-
statu tvori senzory komunikujici s programovou vybavou. Monitorujici ¢istény
prostor 67krat za vterinu. Na které iRobot Roomba reaguje vice, nez 40ti
pohyby. S naprostou preciznosti a gracii. Dokazovanou primérné 4x navstévou
jednoho mista za jeden uklizeci cyklus. V kostce iAdapt predstavuje zcela adapta-
bilni systém rovnajici se umeélé inteligenci.

Dan/za viydrzmebolickych. viy/savacl. /e maly saci-vi/kon.

SOl SeRoPoL SoUStredina [ekolikanasonny: ukiid.

@ 28 min.

UKIId hotovy

Ax UKidi kazdeé misto

O8% porai plochy

uKlidi podeksten

UKIdI tezko dostupna mista

de

Sl doba uklidu

Adap!
20 let zkusenosti

Systém iAdapt vychazi zejména z
20-ti let plnych poznavani. A hledani
toho nejlepsiho zplsobu monitor-
ingu, orientace a uklidu. Az nakonec
vznikl iAdapt. Systém, ktery mysli a je schopen
pracovat naprosto sobéstacné a spolehlivé.

System Adapt

PIné adaptabilni chovani, které robotickému vysavaci
mba pfinadsi nezavislost, jinde nepotkate. Diky iAdapt se dokaze
Dit prostredi, povrchu i mnozstvi neporadku. Na zikladé vstupnich
dat vyhodnoti nejvhodnéjsi pohyby. Téch umi dokonce vic nez 40. Za nejklicovéjsi vlast-
nost iRobot Roomba Ize oznat¢it dikladnost. Nedokon¢i totiz uklid, dokud neni kazdé
misto pfejeto pramérné 4x. K dokonalé aplikaci iAdapt poté prispiva Cleaning Head
Module, prizplisobujici se vSem povrchiim.

Dani za vydrz robotickych vysavaci je pomérné maly saci vykon. Proto se iRobot
soustfedi na nékolikanasobny uklid primérné 4x jedno misto. iRobot Roomba tim
bohaté kompenzuje maly saci vykon. A¢koliv mu trva v porovnanis ostatnimi uklid
déle, jeho kvalitu Ize oznacit za nesrovnatelnou. Vzhledem k sobésta¢nosti sys-
tému iAdapt a volbé ¢asovani Vas ovsem doba uklidu trapit nemusi. Zatimco vy
si budete uzivat Zivota, iRobot zapracuje na pfijemnéjsim prosttedi domova. Cili hlavnim
dUvodu pofizeni robotického vysavace.



@ 179 min.

UKlid hotovy

Syst@mancw
JKIO

@ catkalEOmaK L

@ Kazdé misto navstivipouze 1x
wnechava hure dostigena. mista

nevede podélsten ani. doweht

muze wnechat cely segmentforostoru

Schéma, na kterém funguje
aticky pohyb se nehodi
stisnénych prostord. Tato ha
dostupna mista systém casto vyne-
chava.

Pohyb po predem dané draze
znemoznuje navstivit misto vice nez
1x. Tim se patficné snizuje kvalita
uklidu.

Systematicky pohyb tkvi pouze v opi-
sovani jednoho druhu posunu, ktery
Casto zanecha celé plochy neukli-
zené.

Systematicky uklid

Pise se rok 1999 a iRobot uz definitivhé opousti ideu systematického
uklidu. Presto Ize po jedenacti letech zpozorovat, ze trh nyni nabizi

robotické vysavace, opatreny systematickym uklidem. Ktery v kostce
Znamena oplsovam tvaru mistnosti. Problem je zfejmy. Takovy roboticky
vysavac mlzeme oznacit spie za automat. Usmévné je, Ze vyrobci toto
oznacuji za revolu¢ni novinku. Roboticky vysavaC opatfeny systematickym
monitoringem se nedovede vymanit z nepredvidatelné situace. Neumi
se adaptovat. Jednoduse pfestane uklizet. Kromé neidedlné zvoleného zplsobu
uklizeni ma vinu na neschopnosti také malo naucenych pohybu.

lakovy roboticky vysavac
muzeme oznacit spise za automar,

Nizky saci vykon a taky fakt, ze kazdé misto vysaje pouze jednou, nevzbuzuji pfilisnou y 1 o/ AT A
divéru, coz dokazuji i nase laboratorni testy, bez kterych se pfi dalSim vyvoji neobejdeme. Takovy Vys/edekem e 0076:0] UK//d/
vysledek neni na 100% odvedena prace, ale pouze rychlé prejizdéni podkladu. iRobot alo nouze /'j/Ch/@/ va@//’zvdéﬂ// DOdk/adU,

Roomba cili na kvalitné odvedenou praci, coz se mu dafi. Prosté iRobot nastavite a pUjdete délat,
co vas bavi. V takovém pripadé nehraje cas zadnou roli.



D 40 min:.

uklid hotovy

@ mMuze nekiera mista navstivit vicekrat

(&) deki dooa (ki

whechava cele pieey:neuklizens
Caste zacyken! v jiednommiste
nesfekivnl UKId

nanedny
Systen
OKIdu

Nahodny pohyb neni fizen zadnou
formou umeélé inteligence. To, zda
uklidi hdre dostupna mista je jen
otazkou nahody, ktera neni casto
pfizniva.

U této formy pohybu dochazi ¢asto k
zacykleni, kdy systém nemdze
rozumné vyvést robota z rohu mist-
nosti, z pod stolu, apod.

Bez patficné logiky pohybu muze
systém dovést robota nahodné do
stisnénych prostor, kde se zacykli do
uplného vybyti baterie. Nahodny
pohyb nema zadnou formu strat-
egie, jak se z takové situace dostat.

¢ B

Nahodny uklid

Velmi kuriézni zplisob nabizi nédhodny uklid. Uhel odrazu od prekazky
udava smér. Na vas pouze zUstava nastavit ¢asomiru, pricemz robot bude
presné po tuto dobu bloudit mistnosti. Je, ale velmi nepravdépodobné, Zze se mu
podafi dostat zajimavych vysledki. To potom opravdu neni roboticky vysavac, ktery
vyhodnocuje kazdy milimetr ¢tvereéni. PFicemz ma pouze jediny cil. Cisty povrch.

Toto neni roboticky vysavac,
Klery by premyslel, jak dobre ukiidit.

Tyto vysavace jsou zcela specifické. Vétsinou ma jediny druh vice oznaceni. Rozpoznani od
opravdového robotického vysavace je dilem okamziku. Prozradi se jak nizsi cenou,
tak i dosti chatrnou konstrukci. Takové pfistroje nebudou nikdy schopny konkurovat
firmé iRobot. Jelikoz nebudou preferovat kvalitu, spokojeného zakaznika, ani efektivni
produkty. Jde jen o to z Vas vytahnou dalsi penize.



