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Dékujeme za Vasi ditvéru projevenou tim, Ze jste si vybrali zatizeni CYBRNAUT NT
spole¢nosti ZODIAC. Tento vyrobek je zkonstruovan, vyroben a vyzkousSen s nejvyssi
peclivosti tak, aby jste s nim byli zcela spokojeni. Doporucujeme Vam peclivé si precist tento
navod k pouziti jeste pred pouzitim vyrobku CYBERNAUT NT. Obsahuje veskeré informace,
které potfebujete, abyste méli z vyrobku CYBERNAUT NT co nejvétsi prospéch pii
zachovani uplné bezpecnosti. Potfebujete-li dalsi informace, kontaktujte laskavé Vaseho
prodejce, odbornika na bazény. Poradi Vam s pouzitim a udrzbou Vaseho robota.

Muze Vam také dodat nahradni dily a je kvalifikovan k poskytnuti poprodejniho servisu.

LIKVIDACE ODPADU Z VYROBKU E

V souladu s ustanovenimi smérnice o odpadnich elektrickych a elektronickych zatizeni
(OEEZ — 2002/96/ES) musi byt pouzité elektrické a elektronické vyrobky zpracovavany
oddélené od normalniho komunalniho odpadu jak za uc¢elem podpory opétovného pouziti,
recyklace a dalSich forem regenerace, tak pro snizeni mnozstvi likvidovaného odpadu a tedy
likvidacnich praci. PFi likvidaci tohoto vyrobku dodrZujte mistni predpisy pro
zpracovani a likvidaci odpadi. Nevyhazuje jej do volného prostredi: odvezte jej do
sbérného strediska, které se specializuje na pouzité elektrické a elektronické vyrobky
a/nebo se obrat’te na Vaseho prodejce pti koupi nového vyrobku.
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1. BEZPECNOST

Diilezité

Vase zafizeni CYBERNAUT NT™ je vyrobeno v souladu s nejpfisnéjSimi normami.

Abyste z Vaseho pristroje méli co nejvétsi prospéch a pro zajisténi uplné bezpecnosti vZdy dodrZuje niZe
uvedené pokyny:

pripojujte ovladaci sktiii pouze k elektrické zasuvce chranéné proudovym chranicem o maximalnim
jmenovitém proudu 30 mA.

Zajistéte, aby byla elektrickd zasuvka vzdy snadno pfistupna.

Umistéte ovladaci skiinku nejméné 3,5 m od okraje bazénu a nevystavujte ji pfimému slune¢nimu
svétlu. Doporucujeme chladné, dobie vétrané misto ve stinu.

Nikdy nenechavejte nikoho plavat nebo vstupovat do bazénu, je-li v ném robot. V piipadg, ze pojizdny
vozik nahodné spadne do vody, pfed vyndanim je zivotné dilezité odpojit pfistroj od elektrického
napajeni.

Pro zamezeni rizika zasahu elektrického proudu nikdy neotevirejte elektronickou ovladaci skiinku.
Vzdy privolejte kvalifikovaného technika.

Nikdy nezapinejte robot, neni-li ve vodé.

Nikdy se nepokousejte opravit napajeci elektricky kabel. Kontaktujte poprodejni servis, kde ziskate
originalni nadhradni dil; tim zamezite nebezpeci.

Nepouzivejte tento Cisti€ ve VaSem bazéné, piekroci-li teplota vody 35 °C, nebo je-li nizsi nez 10 °C.
Pred provadéni kazdého ¢isténi, Gdrzby ¢i servisnich praci na zafizeni a po kazdém pouziti vzdy odpojte
napajeci kabel.

Vas robot je vybaven systémem, ktery chrani jeho motor v ptipadé uviznuti zatizeni nebo v piipadé
nemoznosti jeho pohybu.
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Na LCD displeji se zobrazi ¢islo chyby: EE.1 az EE.7.
e EE.7: sviti kontrolka. Robot neni pripojen k ovladacimu panelu nebo pracuje a neni ve vodé.
e EE.4 az EE.6: sviti kontrolka. Odpojte napajeci kabel od sité. Zkontrolujte, Ze nic nebrani v otaceni
pohéanéciho ustroji nebo kartacti. Znovu zapojte napajeci kabel do sit¢ a zahajte novy Cistici cyklus.
e EE.1 az EE.3: sviti kontrolka. Jde o zdvaznou poruchu. Pfineste laskave robot a jeho ovladaci panel
Vasemu prodejci.

Poruchovy rezim opustite soucasnym stiskem tlacitek . a . .

Ovladaci panel se sam vypne.

Mikroprocesor
Provoz ¢istice CYBERNAUT NT™ je fizen mikroprocesorem, aby bylo zajisténa optimalni ¢isténi u vétSiny
konfiguraci bazénidl (maximaln¢ 15 m x 7 m s kabelem délky 17,5 m a 20 m x 10 m s kabelem délky 25 m).
- Systém boku bazénu:
v ptipade, ze Cisti¢ Cybernaut NT™ odpousti vodu a pracuje na povrchu boku bazénu,
mikroprocesor detekuje nepfitomnost vody, ¢imz aktivuje systém boku bazénu. To znamena,
7e se robot otoci a pokusi se o navrat do vody a pokracuje v ¢isténi.
- Bezpecnostni systém mimo vodu:
nepodafi-li se ¢isti¢i Cybernaut NT ™ vratit do vody, nebo je-1i robot zapnut mimo vodu,
mikroprocesor piiblizné za 20 sekund automaticky vypne napajeni robota. Divodem je
zamezeni poSkozeni elektrickych ¢asti stroje. Na LCD displeji se zobrazi ¢islo chyby EE.7.

Tento pfistroj neni uréen pro pouziti osobami (véetné déti) se snizenymi fyzickymi, senzorickymi nebo dusevnimi
schopnostmi, nebo s nedostate¢nymi zkusenostmi a znalostmi, pokud nepracuji pod dohledem ¢i nejsou vyskoleni ohledné
pouzivani tohoto zafizeni osobou zodpovédnou za jejich bezpecnost.



2. VYBALENI

Dilezité

Ujistéte se, Ze se zafizeni neposkodilo pii prepravé (naraz, poSkozené Casti atd.). Okamzit€ oznamte
veskera poSkozeni, a to i mala, VaSemu prodejci. V takovém piipadé Cisti¢ nepouzivejte
CYBERNAUT NT ™,

Krabice by méla obsahovat nasledujici polozky:
» robot CYBERNAUT NT ™,
» prepravni vozik, véetné ovladaci skiinky.

Sestaveni piepravniho voziku:

Pied vyjmutim zafizeni z krabice:
- vytahnéte horni ¢ast voziku obsahujici ovladaci jednotku z krabice,
- vyjméte opatrné robot z krabice, nenechte kabel zamotat se do voziku,
- vyjméte spodni ¢ast voziku,

Obrazek 1 Obréazek 2

- uplné povolte “blokovaci kolecka” a vyjméte Sroub z Cepu napravy,

- nasad’te horni ¢ast voziku do spodni ¢asti tak, aby klavesnice ovladaci jednotky sméfovala
k pfedni stran¢ voziku, viz obrazek 1.

- Pripevnéte Srouby tak, aby drzely obé ¢asti voziku dohromady. Umistéte plastovou podlozku
na ob¢ strany té€chto Sroubti. Utahnéte ’blokovaci kole¢ka” az na doraz (‘blokovaci kolecka’
musi sméfovat k zadni stran¢ voziku).

- Zajistéte, aby haky zajistujici kabel smétovaly dopiedu — obrazek 2.



3. INSTALACE

Dilezité

Pro zajisténi Vasi bezpecnosti a pro u€inny provoz ¢istice CYBERNAUT NT ™ umistéte ovladaci
skiin nejméné 3,5 metry od okraje bazénu na misto, kde nebude vystavena pfimému slune¢nimu
svetlu.

Pro zajisténi maximalné uc¢inného provozu robota umistéte vozik doprostied nejdelsi strany bazénu.

Elektrické zapojeni

Pripojte napajeci kabel robota
k ovladaci skfince a zajistéte
konektor na misto pod ovladaci
skiinkou; ovladaci skiinku
pripojujte pouze k elektrické
zasuvce chranéné proudovym
chrani¢em o maximalnim
jmenovitém proudu

30 mA (mate-li jakékoliv
pochybnosti, kontaktujte
kvalifikovaného elektrikate).

4. PONORENI ROBOTA

Dilezité
Za zadnych okolnosti nesmi nikdo plavat v bazénu, kdyZ je v ném cCistic CYBERNAUT NT™.

Faze 1: ponoite robot do vody a
odstrante veskery vzduch, ktery piipadné
obsahuj, jeho obracenim.

Faze 2: stisknéte pénové vlozky rukama
pro odstranéni vzduchu a pro nasati vody.
Je dulezité ponofit pristroj na dno bazénu
tak, aby zde zistal bez pomoci.

Faze 3: polozte kabel na bazén a nechte
jej plavat co nejblize ovladaci jednotky
na okraji bazénu.

Faze 2

Doporuceni: pro usnadnéni priicchodu vody pénovymi vlozkami, kdyz jsou nové, provozujte Cistic
v rezimu “pouze dno” po prvnich Sest hodin (viz kapitola “Spusténi a provoz”).



5. SPUSTENI A PROVOZ

Po prvnim zapnuti je robot v pohotovostnim rezimu a displej se nerozsviti. Robot ¢eka na

naprogramovani nebo na spusténi.

Pred prvnim pouZitim jednotky je nutno do jednotky naprogramovat rozméry bazénu a
konfiguraci, aby se optimalizovala efektivita ¢istice Cybernaut NT. (Tento postup se nemusi
provadét znovu).

RozloZeni tlacitek na ovladacim panelu:

Kontrolky:
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o<° robot pracuje v automatickém rezimu

%
©

{‘I'J robot pracuje v rezimu dalkového ovladani
E robot ¢isti dno a boky

E robot ¢isti pouze dno
)

robot bézi.
chyba EE.4 az EE.7.

/ chyba EE.1 az EE.3.

Start / Stop

a~}
=3
=

nani rezimt “pouze dno” nebo “dno a boky”

24

Vybér automatického nebo dalkové fizeného cisténi

V automatickém rezimu: zvyseni doby ¢isténi
V rezimu dalkového ovladani: pohyb robota dopiedu

Otoceni robota doleva (rezim dalkového ovladani)

00

Zastaveni robota (rezim dalkového ovladani)

V automatickém rezimu: sniZzeni doby cisténi
V rezimu dalkového ovladani: otoceni robota

e

Otoceni robota doprava (rezim dalkového ovladani).



5.1 Naprogramovani robota

Pti programovani Cistice Cybernaut NT se na fidici desku zadavaji charakteristiky bazénu, ve kterém

ma byt pouzivan.

Je nutno zadat 4 parametry:
1. tvar bazénu: F
2. délku bazénu: L
3. Sitku bazénu: E
4. wvysku bokt: H (to znamena svislé boky. Sklonéné boky jsou obsazeny ve dné bazénu.)
Pro kazdy parametr si mtizete vybrat z rozsahu moznych hodnot.

Parametr F L E H
Vyznam Tvar Délka Sitka Vyska

3 mozné hodnoty: 10 moznych hodnot: 5 moznych hodnot: 3 mozné hodnoty:
01 = obdélnikovy, 00 = pouzito 03 = 3 metry 01 =1 metr
ploché dno s programovacimi 04 = 4 metry 02 =2 metry
02 = obdélnikovy hodinami * ... 07 =7 metra 03 = 3 metry
s potapécim bazénem | 07 = 7 metrd
nebo sklonem 8 = 8 metri
03 =jiné tvary ...15 =15 metrd

*V tomto piipadé se robot zapina a vypina automaticky dle naprogramovanych hodin.

Spada-li V4§ bazén mezi 2 hodnoty, doporucujeme vybrat mensi z nich.

» Zadavani programu: ptipojte napajeci kabel ke elektrickeé siti, pak stisknéte @
(obrazovka se rozsviti).
» Displej navrhuje pfednastavenou hodnotu kazdého parametru:

- je-li hodnota spravna, prejdéte na nasledujici parametr stiskem tlacitka @

- Neni-li tomu tj. pomoci tlacitka 0 nebom zvyste nebo snizte hodnotu.
Upravena hodnota blika. Potvrd’te ji stiskem @ a stisknéte tlacitko @ znovu pro prechod na

nasledujici parametr.

» Postupujte stejnym zplisobem pfi zadavani ostatnich parametrt.

» Na predchozi parametr se vratite tla¢itkem 9 (zrusit).
» Po zadani 4. parametru je programovani hotovo.

» Pak stisknéte 0: robot se spusti a na LCD displeji se zobrazi zbyvajici Cas
Pozn.: konfigurace nastavena ve vyrob¢ je tato: F.01, L.10, E.05 a H.02.

Vlastnite-1i robot s 25 metrovym kabelem a Vas bazén je delsi nez 15 m, doporucujeme nastavit délku

na 0. Tato operace zobrazi po stisku 0 zbyvajici ¢as 0.00. To znamena, ze Vas robot se zapne

okamZit¢ po zapojeni napajeciho kabelu. Pak miZete pfipojit kabel k programovatelnym hodinam pro
naplénovani Cisticich operaci dle pozadovaného planu. Dilezité: pii pouzivani této funkce se ujistéte,
ze je Vas Cistic zcela ponoien.

Diilezita poznamka: nikdy neprekracujte dobu ¢iSténi 6 hodin denné.

5.2 Zahajeni ¢isténi

Cisteéni zahdjite stiskem tlacitka 0
Pozn.: pii prvnim spusténi jsou prednastaveny rezim a druh ¢isténi tyto: “pouze dno” a automatické

¢isténi.

Rezim a typ ¢isténi muzete kdykoliv zménit, viz kapitolu “Moznosti ¢isténi”.

Na displeji je zobrazen zbyvajici ¢as, nez se zafizeni vypne (napf. 1 h 29 min).

v 7

LED kontrolka vedle pfislusnych ikon sviti pro potvrzeni vybraného rezimu a typu ¢isténi.
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5.3 Moznosti ¢iSténi

Kdykoliv v pribéhu cyklu mazete:
- zvySit nebo snizit zbyvajici dobu, nez se zatfizeni vypne, po krocich 30 minut, stiskem tlacitka

° nebo g, (tato nova doba nebude ulozena v paméti; pii dalSim pouziti zatizeni se zobrazi
doba ptivodné naprogramovana v charakteristikach Vaseho bazénu).

- zménit typ ¢isténi z ,,pouze dno* na dno i boky a opacné, a to stiskem tlacitka a
Zahaji se novy Cistici cyklus a kontrolka pfislusné vybrané a probihajici operace se rozsviti.
(pti nasledujicim zapnuti zatizeni bude aktivovany Cistici rezim vybrany na konci pfedchoziho
Cisticiho cyklu).

.""
- pi‘epnout z automatického rezimu do rezimu dalkového ovladani stiskem tlaCitka

£33
Aktualni rezim robota je zobrazen kontrolkou “-=" nebo @ (pozn.: robot se vzdy zapina
v automatickém rezimu).

54 Rezim dalkového ovladani

Pti provozu v rezimu dalkového ovladani dotykem tlacitek a nebo g pohybujete s robotem

doptedu nebo dozadu. Pti stisku tlacitka a nebo . se robot otoc¢i na jednu nebo na druhou
stranu.

Jakmile je uvolnéno tlacitko , robot se oto¢i a pohybuje se rovng.

Prostfedni tlacitko zastavi pohyb robota (pozn.: ¢erpadlo stale pracuje).

Po provedeni ¢isténi v rezimu dalkového ovladani doporucujeme prepnout Cisti¢ zpét do
automatického rezimu.

5.5 Ukonéeni ¢isténi

Obrazovka se vypne automaticky po dokonceni Cisticiho cyklu.

Vypnéte robot: odpojte napajeci zastréku do sité.

Pted zvednutim robota z vody pockejte 15 minut.

Pritahnéte robot k sobé tazenim za kabel. Pak pomoci madla vytahnéte robot z vody.
Okamzit& vy&istéte filtraéni vak (viz kapitola “Udrzba”).

Robot by mél byt ulozen na vozik tak, aby se pénové vlozky nezplostély a robot rychle
uschnul.

Odpojte kabel ovladaci sktinky a zajistéte jej kolem hakl na voziku. Zaviete kryt a umistéte
vozik do stinu.

POZOR! - po kazdém ¢Cisticim cyklu je bezpodmine¢né nutné pohledem zkontrolovat, zda na
vrtulce cerpadla / pod horni kulatou mfiZkou / nejsou namotany vlasy, nebo jiné necistoty.
Tyto necistoty odstraiite. V piipadé, Ze se Vam nepodaii necistoty z vrtulky odstranit, robota
nezapinejte a kontaktujte svého prodejce. Namotani necistot na vrtulku zptsobi poskozeni
motorové jednotky. NA TAKTO VZNIKLOU PORUCHU SE NEVZTAHUJE ZARUKA!

YV VVVVY
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6. RADY K POUZIVANI

» Pouzivejte Vas Cistici robot co nejéastéji — ziskate maximalni ptinos ze stale ¢istého bazénu.
Dale se filtra¢ni vak neucpe a bude pracovat s vyssi u¢innosti.

» Tento robot by mél pracovat v bazénové vodé nasledujici kvality: obsah chloru <2 mg/l, pH
od 6,8 do 7,6, teplota od 10 °C do 35 °C.

» Mize dojit k tomu, ze ¢ast bazénu neni fadné vyc¢isténa po dokonceni automatického
programu robota. Pak ovSem muizete pouzit zatizeni dalkového ovladani, ¢imz dokoncite
¢isténi za velmi kratkou dobu.

» Nepouzivejte Vas robot, kdyz jste pravé provedli Sokovou upravu a oSetfeni Vaseho bazénu.

» Nenechavejte Vas Cistic trvale ve vodé. Netahejte za kabel pro vytazeni Vaseho Cisti¢e z vody.
K tomu slouzi madlo.

7. UDRZBA

7.1 Cisténi filtraéniho vaku

Na konci kazdého cyklu Vam doporucujeme ¢istit filtra¢ni vak.
Nedopust’te zaschnuti Spiny ve vaku. Pak je odstranéni obtizné a

vak nemusi byt znovu pouZitelny.

! NepouZzivejte kabel pro vytaZeni Cistice z vody. !

» Vypnéte napajeni robota a odpojte ovladaci skiinku ze sité.

» Tahejte kabel pro ptiblizeni robota, zatimco ten je stile ve vodé !‘
— obrazek 1. Pak pomoci madla vytadhnéte robot z vody.

» Unmistéte Cisti vzhliru nohama blizko bazénu, aby byl umoznén E‘, i
ptistup k drzaku filtru umisténému na spodni strané robota. -

» Stisknéte obé& svorky zajist'ujici desku drzaku filtru k sobé& a
uvolnéte ji z robota drzenim jej obracené tak, aby necistoty
zustaly ve vaku. Filtr se vysune s deskou, viz obrazek 2, 3 a 4.

R —

obrazek 2 ' obrazek 3 obrazek 4




» Uvolnéte filtracni vak z desky (je

lehce pfidrzovana za svorkami).
obrazky S a 6.

» Vyprazdnéte vak a vycistéte jej pod
tekouci vodou nebo piipadné
v jemném roztoku mydlové vody. Pii
pouziti mydla jej fadné proplachnéte,
dbejte na jeho obraceni. Nezdimejte
vak za icelem brzkého ususeni. Vak
je mozno prat v pracce pfi dodrzeni
pokynti uvedenych na Stitku vaku. obrazek 7

» Vyplachnéte také drzak filtru a
odstraiite veskeré necistoty zachycené
pod chlopnémi.

» Nasad'te opét vak na desku drzaku
filtru stiskem roha filtra¢niho ramu a
za svorkami tak, aby byl ram spravné
nasazen na desku. Postupujte opatrné
— vak je mozno nasadit pouze jednim
zpusobem. Je-li vak na svém misté na
desce drzaku filtru, mélo by byt videt
logo Zodiac. .

obrazky 7 a 8. obrazek 8

» Nasad'te desku drzaku filtru na robot a
zaklapnéte jej do jeho polohy.
Stisknéte svorky ven pro zajisténi
jejich spravného zajisténi.

7.2 Pécée o Vaseho robota

Pro zachovani ptivodniho vzhledu VaSeho robota doporuc¢ujeme dodrzovat zde uvedené pokyny.
»> Po vyjmuti robota z bazénové vody jej oplachnéte Cistou tekouci vodou a nechte
uschnout.
» Robot je nutno pravidelné Cistit v Cisté nebo lehce mydlové vodg€, ovSem bez piimési fedidel.
Radné oplachnéte.
» Nenechavejte robot uschnout na plném slune¢nim svétle na okraji bazénu.
> Zadné vnéjsi mechanické &asti pristupné uzivateli nevyzaduji mazani.

7.3  Vyména pénovych vlozek

Vas robot je vybaven pénovymi vlozkami instalovanymi na drzaku kartacu, ktery se sklada ze
zasuvného a zastréného valce. Doporucujeme ménit pény na konci kazdé sezony. Je velmi dilezité,
aby byly vyménény, jsou-li znateln¢€ opotiebované.
» Pieklopte robota.
» Zvednéte svorku umisténou mezi obéma valci — obrazek 9. Pfitlacte je k sobé tak, aby je bylo
mozno uvolnit ze 4 kolikti pfipevnénych k hnaci jednotce — obrazek 10 a pak vyjméte drzak
kartaci — obrazek 11.

obrazek 9 | obrazek 11



Vyjméte pouzité pény z valcl a vyméiite je za nové.
» Spojte oba valce 2 do piivodni polohy a pak je znovu rozpojte a ujistéte se, ze jsou fadné
nasazeny do 4 Cepu pfipevnénych k hnaci jednotce.
» Zajistéte stiedni svorku («cvaknuti» znaci, ze valce jsou spravné pfipevnény k jednotce)
obrazek 12.

Diilezité: kdyz jsou pénové vlozky nové, méli byste provozovat Vas ¢isti¢ CYBERNAUT NT
v rezimu ,,pouze dno* nejméné po 6 hodin pro umoznéni fadného nasaknuti vody do pénovych vlozek.

zkrat Cerpadla

i
m
@
\\‘

zkrat trakce 1

m
m
mn
3
N

zkrat trakce 2

m il m
mjgm
A (IE)}

$

pretizené Cerpadlo

m
m
()

m
Al B b B
!
® o o o

pretizena trakce 1

pretizena trakce 2

m
m
=

robot neni ve vodé

Obrazek 12

8. V PRIPADE PROBLEMU

Robot nefunguje.displej je prazdny a tladitka nereaguji:

nefunguje napajeni.

Zkontrolujte misto pfipojeni napajeni zapojenim k jinému elektrickému spotiebici. Jestlize zasuvka
pracuje spravng, odpojte a znovu zapojte kabel fidici jednotky.

Robot neziistava na dné bazénu, jak by mél, nebo pravidelné stoupa nahoru na hladinu bazénu.
V plasti systému je stale jesté vzduch. Znovu proved’te kroky v postupu ponofeni robota dle pokynti
vyse v tomto navodu. Pfevrat'te robota a drzte jej pod vodou, aby mohl uniknout veskery vzduch
zachyceny v plasti. Stisknéte pénové vlozky, aby mohl uniknout vzduch. Nechte robot pracovat kratce
v rezimu ,,pouze dno®.

Robot nestoupa po sténach nebo se zastavil.

» Zkontrolujte vybrani rezimu ‘dno + stény”.

» Filtra¢ni vak je plny nebo se ucpal: nutno vy¢istit.

» 1kdyz se voda zda Cista, ve VaSem bazénu jsou mikroskopické fasy, neviditelné pouhym
okem, diky kterym jsou stény bazénu kluzké a zamezuji stoupani robota po sténach. Proved'te
‘Sokové osetieni’ a o trochu snizte pH. Béhem procesu Sokového osetieni nenechavejte robot
ve vode.

Robot se nepohybuje a obrazovka je zapnuta.

Na LCD displeji je zobrazeno ¢islo chyby a sviti kontrolka 4=\ nebo / :
EE.7 : zkontrolujte, Ze je robot ponoieny. Zkontrolujte spravné zapojeni kabelu pod ovladaci

sktinikou. Zkontrolujte. ze sviti kontrolka 0; neni-li tomu tak, stisknéte

- EE.4 az EE.6 : odpojte napajeci kabel ze sit¢. Zkontrolujte, Ze nic nebrani hnacimu zafizeni a
kartacm v otaCeni. Pfipojte znovu napajeci kabel k siti a zahajte novy Cistici cyklus.

- EE.l1 az EE.3 : jde o zavaznou poruchu, vrat'te laskave robot a jeho ovladaci panel Vasemu
prodejci.

Pro opusténi chybového rezimu: stisknéte soucasné tlacitko a 8
Ovladaci panel se sam vypne.
Vysledek cisticiho procesu se nezda byt tak dobry.
» vydcistéte filtracni vak.
» zkontrolujte ptipadné poskozeni pénovych kartaca.
Doporucujeme Vam vyméenovat pénové kartace na konci kazdé sezony.
Jestlize ani po provedeni pokyni vySe robot stile nefunguje, kontaktujte Vaseho prodejce, ktery je
schopen provést servis Vasi jednotky a zjistit pfi¢inu problému.
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9, ZARUKA

9.1 Podminky

Pfi vyrob¢ naseho zafizeni vyuzivdme nase technické
zkuSenosti a zajisténi kvality. Celé bylo pfedmétem
nejpiisnéjsich zkousek fizeni kvality. Nase modely jsou
pravidelné aktualizovany a zlepSovany a drzime krok

s technologickym pokrokem. Ma se za to, ze tato vylepSeni
nemohou byt dopliiovana do ptedchozich modeli z hlediska
nasi zaruky. Jestlize navzdory veskeré péci a znalostem
pouzitym pii vyrobé nasich vyrobkd budete nuceni vyuzit nasi
zaruky, upozorilujeme, ze se tyka pouze bezplatné vymény
vadnych soucasti.

Piepravné a mzdové naklady zlstavaji na Vas.

Pro uznani zaruky je nutné predlozit nakupni doklad.

Jsme zcela opravnéni zrusit zaruku, jestlize bylo zafizeni
svéteno k opravé neautorizované firmé, nebo byly-li
provedeny upravy na zafizeni bez naseho souhlasu,
poskozeni nebo odstranéni vyrobniho ¢isla zafizeni.

Dale jsme plné¢ opravnéni zrusit zaruku v piipadé pouziti
robota, které je v rozporu s navodem k pouziti.

Na nasledujici situace se tato zaruka nevztahuje:

»  Bézné opotiebeni predmétl podléhajicich
opotiebeni jako jsou napf. pojezdy, kartace,
filtra¢ni vak apod.

»  Elektricka poskozeni zpuisobena prepétim, zasahem
blesku nebo $patnym zapojenim elektroinstalace.

»  Mechanické poskozeni zpiisobena narazem nebo
nespravnym pouzitim (robota, pfislusenstvi a
kabelt)

»  Poskozeni zptisobena chemickou nerovnovahou
vody.

»  Za zadnych okolnosti nemohou mit opravy nebo
vymény provadéné v ramci zaruky vliv na
prodlouzeni nebo obnoveni zarucni doby zafizeni.

10. PROHLASENI O SHODE

Toto zatizeni je zkonstruovano a vyrobeno v souladu
s nasledujicimi normami:

»  vsouladu se smérnici o elektromagnetické
kompatibilit¢ 2004/108/ES a nasledujicimi
normami:

EN 55014-1: 2000 +A1:2001 +A2:2002
EN 55014-2: 1997 +A1:2002

EN 61000-3-2: 2000 + A2:2005

EN 61000-3-3: 1995 + A1:2001 +A2:2005

11.

Napajeni ovladaci skiinky: 230 V 50 Hz
Napajeni robota: 30 Vss

Instalovany vykon: 120 W

Délka kabelu: 17,5 m nebo 25 m

Rozméry robota (SxDxV): 46 x 40 x 28 cm
Velikost obalu (SxHxV): 58 x 58 x 59 cm
Hmotnost robota: 9,5 kg

Vyrobce si vyhrazuje pravo upravovat tyto parametry bez piedchoziho oznameni.

www.zodiac-poolcare.com

OBECNE PARAMETRY VYROBKU CYBERNAUT NT

9.2 Zaruéni doba
Zarucni doba je pevné stanovena na ti'i roky od data
prodeje.

9.3 Predmét zaruky

Béhem vyse definované zaruéni doby bude kazda ¢ast
uznana za vadnou opravena nebo vyménéna vyrobcem za
novou nebo za soucast v dobrém provoznim stavu.

V kazdém piipadé za pfepravni a pracovni naklady
odpovida uzivatel.

V ptipad vraceni do dilny za zpétné pfepravni naklady
odpovida uzivatel, ale naklady na praci hradi vyrobce.
Zamezeni pouzivani zatizeni v pfipadé nutnych oprav
nemuze byt pfedmétem kompenzac¢nich naroki.

9.4 Poskozeni béhem prepravy

Zatizeni je vzdy pfepravovano na nebezpeci a naklady
uzivatele. Je na uzivateli, aby si pied pfevzetim dodavky
zkontroloval, ze je vSe v perfektnim stavu.

Za z4dnych okolnosti nemtizeme byt vedeni

k odpovédnosti za skody vzniklé pii pieprave.

»  Vsouladu se smérnici o nizkém napéti ¢.
2006/95/ES a nasledujicimi normami:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A2:2006 +A11:2004 +
A12:2006
EN 60335-2-41 : 2003 + A1:2004.
Dalsi udaje tykajici se oznaceni ‘CE’ (ES):
Cistici robot bazéntt CYBERNAUT NT ™ je oznaden
‘CE’ v souladu s nasledujicimi smérnicemi:
- C.E.M. 89/336/EHS a 92/31/EHS.

Zabalena hmotnost: 26,7 kg
Filtrovaci povrch: 3400 cm?
Filtra¢ni kapacita: 20 mikrond
Teoreticka ¢isténa sitka: 430 mm
Teoretické ¢i$téna plocha: 260 m*/h
Vytlak Gerpadla: 20 m*/h

Rychlost: 10 m / min
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